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1.1 Produktidentifikation

Die HDD80-E_02 wird anhand folgender Daten identifiziert:

Name: HDD80-E_02
Auftragsnummer: 50210407
Seriennummer: LNR 002 081
Baujahr: 2023

[ Iy I

1.2 Hinweise zur Betriebsanleitung

1.2.1 Zweck der Betriebsanleitung

Die Betriebsanleitung einschlieBlich der Technischen Dokumentation dient zur Information des Betreibers
und Bedienungspersonals. Sie enthalt Anleitungen und wichtige Hinweise, die bei Beachtung einen siche-
ren, sachgerechten und wirtschaftlichen Betrieb unterstitzen.

1.2.2 Zielgruppe

Die Betriebsanleitung ist fiir den Betreiber und das Bedienpersonal bestimmt. Das Bedienpersonal muss
entsprechend seiner auszufiihrenden Tatigkeiten qualifiziert und autorisiert sein.

Angaben zu Ausbildung und Qualifikation sowie Anforderungen an den Betreiber und das Bedienpersonal
siehe Kapitel Sicherheitshinweise Seite 17.

1.2.3 Redaktionelle Anderungen

Die in der Betriebsanleitung enthaltenen Produktinformationen basieren auf dem Stand des Druckdatums.
Die dem Produkt mitgegebenen Unterlagen unterliegen nicht dem Anderungsdienst. Der Hersteller behilt
sich das Recht vor, Anderungen an den Unterlagen, die sich auf das Produkt beziehen, vorzunehmen.

1.3 Sicherheit

Nahere Information zu Sicherheitshinweisen, der Sicherheit des Produkts und persénlicher Sicherheit siehe
Kapitel Sicherheitshinweise Seite 17.

Farbe mit Bezug auf Sicherheit

Bestimmte in der Betriebsanleitung verwendete Farben stehen im Bezug zu Sicherheitsaspekten hinsicht-
lich Verbote, Geboten, etc. Die folgende Tabelle erklart die verwendeten Farben:

Tabelle 1-1: Bedeutung der Farben

.® rot Verbot, Brandschutz Feuerldscher, Rauchverbot

gelb Gefahr, Warnung, Vorsicht Hinweise auf Gefahren, Hindernisse, usw.

blau Gebot, Referenz bestimmtes Verhalten oder Nutzung von per-
sonlicher Schutzausriistung

- grin Sicherheit und Information Erste-Hilfe-Ausristung, Fluchtweg

Seite 4 SDT-0223-MB-1424
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1.4 Aufbau der Dokumentation

Die gesamte Dokumentation besteht aus

Betriebsanleitung
EG-Konformitatserklarung
Zeichnungen und Plane
Dokumente der Zulieferer

[ Iy I

1.5 Aufbewahrung

Die Betriebsanleitung muss dem Betreiber und dem Bedienungspersonal zu jedem Zeitpunkt zuganglich
sein.
Bei VerduRerung des Produktes muss die Betriebsanleitung dem Folgebesitzer tiberlassen werden.

1.6 Ubersetzung

Als Original- Betriebsanleitung gilt die Betriebsanleitung in deutscher Sprache. Sind weitere Sprachfassun-
gen der Betriebsanleitung vorhanden, bleibt der urspriingliche Text der Originalbetriebsanleitung verbind-
lich. Die weiteren Sprachfassungen sind als Ubersetzung der Original- Betriebsanleitung gekennzeichnet.

1.7 Kontaktdaten des Herstellers

MAX STREICHER GmbH & Co. KG aA
Schwaigerbreite 17

94469 Deggendorf

Deutschland

Tel. +49(0)991 330-0 | Fax +49(0)991 330-180
info@streicher.de

1.8 Urheberrecht

Die Betriebsanleitung einschlieBlich aller ihrer zugehorigen Dokumente ist urheberrechtlich geschiitzt. Alle
Unterlagen sind vertraulich zu behandeln. Jegliche Vervielfaltigung und Verwertung, unbefugte Nutzung
und Uberlassung an Dritte -auch nur auszugsweise- ist untersagt. Ausnahmen bediirfen einer vorherigen
schriftlichen Genehmigung der MAX STREICHER GmbH & Co. KG aA.

© MAX STREICHER GmbH & Co. KG aA, Deggendorf, 2023

1.9 Anwendbarkeit der Informationen

Die in diesem Dokument enthaltenen Informaitonen und beschriebene Eigenschaften (enthaltenene Aus-
ristung bzw. Funktionalitaten) treffen nur zu, falls der Lieferumfang der jeweiligen Maschine die besschrie-
benen Eigenschaften besitzt.

Die Eigenschaften des Lieferumfangs sind in den vertraglichen Vereinbarungen festgelegt. Die Nennung von
Eigenschaften in diesem Dokument erzeugt keinen Anspruch auf Anderung oder Erginzung des vertaglich
festgelegten Lieferumfangs. Der vertraglich vereinbarte Lieferumfang ist abschlieRen bindend.

SDT-0223-MB-1424 Seite 5
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2.1 Allgemeine Beschreibung

Abb. 2-1: E-HDD 80

Das Horizontalbohrgerat HDD80-E_02 dient zum grabenlosen Einbringen von produktfiihrenden oder Leer-
rohren in den Untergrund. Das Bohrgerat ist fiir das Horizontalspilbohrverfahren (HDD -Horizontal Direc-
tional Drilling) konzipiert. Damit eine Bohrung ausgefiihrt werden kann, wird folgende, nicht im Lieferum-
fang enthaltene Ausristung und Anlagenteile benétigt:

Spilungsaufbereitung

Mischanlage und Ladepumpe fiir Bentonitbohrspiilung

Ortungs- und Navigationssystem fiir den Bohrkopf

Bohrgestdange und Raumer

Stromerzeuger oder Netzanschluss

Bohrplatz und Fundamentierung

Verschraub- und Bohrgestangehandhabungsausristung auf der Austrittsseite

OoOooogoogno

2.2 Produkthinweise

2.2.1 Sonstige Ausriistung zur Komplettierung

Die Bohranlage ist dafiir vorgesehen fiir den Bohrbetrieb mit anderer Ausriistung kombiniert zu werden.
Solche Ausristung ist z.B.: Spulungsaufbereitung, Spilungspumpen, Tanks und zugehorigen Steuereinrich-
tungen oder andere prozessbestimmte Ausristung. Diese Ausriistung ist nicht im Lieferumfang der Bohr-
anlage enthalten.

Um eine komplette Bohrlokation einzurichten, ist neben der oben genannten Ausriistung weiterhin erfor-
derlich bzw. einzurichten: elektrische Versorgung, Beleuchtung, Entsorgung von Bohrschlamm bzw. Bohr-
klein, Unterbringung und Versorgung fiir das Personal, Ersatzteile, Kommunikationseinrichtungen, Sicher-
heitseinrichtungen, etc.

2.2.2 Bestimmungsgemalle Verwendung

Zur Gewahrleistung der Betriebssicherheit und zum bestimmungsgemaRen Betrieb der HDD80-E_02 muss
Folgendes beachtet werden:

[0 Betrieb ist nur in technisch einwandfreiem Zustand und mit Schutzeinrichtungen zulassig.

[0 Alle Veranderungen oder Umbauten an der Maschine bedirfen einer Freigabe durch MAX
STREICHER GmbH & Co. KG aA.

[0 Verwenden von Ersatz- und Zubehorteilen laut Ersatzteilliste oder nach Zulassung durch den Her-
steller.

[0 Keine Uberschreitung der Werte, die in den Technischen Daten (siehe Kapitel Technische Daten

Seite 12) festgehalten sind.

Einhalten der Inspektions- und Wartungsvorschriften.

Beachten der Betriebsanleitung.

Ausflihren von Bohrungen nur in geologischen Formationen ohne Risiko zur Entstehung einer

ziindfahigen Atmosphare.

OoOdonod

Seite 8 SDT-0223-MB-1424
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O Die verwendete Bohrspilung muss der Gruppe 2 (Richtlinie 2014/69/EU, Artikel 13, (1), b)) ent-
sprechen.
0 Verwendung auf dem Festland. Zur Anfrage von MaBnahmen zur Verwendung auf einem Ponton
o.A. wenden Sie sich an den MAX STREICHER GmbH & Co. KG aA.
Die HDD80-E_02 sind nur fiir die genannte Verwendung konzipiert. Jeglicher anderer oder dariber hin-
ausgehender Einsatz gilt als nicht bestimmungsgemaR.

2.2.3 VorsichtsmafRhahmen

Der Untergrund in dem die geplante Bohrung verldauft muss vor Bohrbeginn erkundet bzw. untersucht wer-
den. Es dirfen keine spannungsfiihrenden Leitungen, Pipelines und andere Bauwerke die Trasse queren.
Des Weiteren ist eine Risikoanalyse durchzufiihren, welche Auswirkungen der Bohrungen auf Dritte be-
wertet und jegliche Gefahren fiir Dritte verhindert.

2.2.4 Lebensdauer
Die HDD80-E_02 sind fiir eine Lebensdauer von 20 Jahren ausgelegt.

2.2.5 Untergrund / Ankerlasten

Der Untergrund, auf dem die HDD80-E_02 betrieben werden, sollte folgende Anforderungen erfiillen:
0 Der Baugrund benétigt eine mittlere Steifigkeit von 30 MN/m?3 bis 50 MN/m3

Im Fahrzustand ergeben sich folgende Bodenpressung:
[0 Die maximale charakteristische Sohlpressung unter der Kette liegt bei 210 kN/m?2.

Im Bohrbetrieb ergeben sich folgende Bodenpressungen:

0 Die maximale charakteristische Sohlpressung unter der Kette liegt bei 445 kN/m?.
O Die maximale charakteristische Sohlpressung unter der Ankerplatte liegt bei 155 kN/m?2.
0 Die maximale charakteristische Sohlpressung unter der Heckabstltzung liegt bei 385 kN/m?2.

Die Anlage ist furr folgende Neigung konzipiert:

0 Neigung um die Langsachse bei Bohrbetrieb +/-5°, beim Verfahren +/-10°.

[0 Maximale Neigung quer zur Bohrachse beim Bohren +/- 5°, solange eine maximale Mastneigung
von 20° gegen die Horizontale nicht Gberschritten wird. Beim Verfahren der Anlage ist eine max.
Neigung +/-13° nicht zu liberschreiten.

[0 Der Mast darf beim Bohren nicht mehr als 20° gegenliber der Horizontalen geneigt sein.

Die Anlage muss fiir den Bohrbetrieb mittels der Ankerplatte mit dem Fundament verbunden werden. Die
maximalen Ankerlasten pro Anker (z.B. DYWIDAG 36 WR, 8 Stlick insgesamt) sind wie folgt anzunehmen:
0 Fx(Zug) =390 kN
0 Fy=55kN
0 Fz=120kN

Zusétzlich zu den Komponenten des DYWIDAG-Ankers sind Konterplatten (t=25, 150 x 150 mm) vorzuse-
hen. Die Konterplatten dienen als Lastverteilung fiir die groRen Ankerlasten.

Abb. 2-2: Anbindung Ankerplatte

SDT-0223-MB-1424 Seite 9
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Diese Lasten stellen ein abdeckendes Kollektiv dar. Die Anker wurden fiir die Bemessung unglinstig plat-
ziert. Die Sicherstellung der zuldssigen Belastung flir Verankerung, Fundament und Baugrund obliegt dem
Betreiber der Anlage. Hinweise zur Ausfiihrung der Verbindung von Ankerplatte zum Fundament finden
Sie im Kapitel Befestigung am Fundament Seite 85.

2.2.6 Arbeitsplatze

Die HDD80-E_02 hat folgende Arbeitsplatze (siehe auch Kapitel Bedienorte / Bedienphasen Seite 34):

[0 Die Steuerkabine beim Bohrvorgang.

[0 Die Fernbedienung beim Umsetzten der Anlage mit dem Raupenfahrwerk und beim Errichten der
Anlage.

0 Am KranfuB3, vor dem Gestangelager zum Befordern von Bohrgestangen mit dem Gestangekran.

[0 Aufdem Laufsteg beim kabelgefiihren Bohren um die Kabelverbindung herzustellen.

2.2.7 Umgebungsbedingungen

Die HDD80-E_02 ist fiir folgende Umgebungsbedingungen ausgelegt:

0 -20°C bis +40°C
[0 max.1.000 m tber NN
[0 Luftfeuchtigkeit - keine Einschrankungen

2.2.8 Gefahrenbereiche

Abb. 2-3: Gefahrenbereiche

Die Gefahrenbereiche liegen folgendermaRen vor:

[0 Schwenkbereich des Gestangekrans.
[0 Kinematische Hillkurve des Gestdnges auf dem Gestdangemagazin.
[0 Bereich zwischen dem sich bewegenden Vorschubschlitten und dem Brecher.

2.2.9 Konformitat

Die Konformitatserklarung ist Teil der Dokumentation und hat die Dokumentennummer:
1 SDT-0223-VB-1370.

Seite 10 SDT-0223-MB-1424
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2.2.10 Produktkennzeichnung

2

MAX STREICHER

GmbH & Co. Kommanditgesellschaft auf Aktien

Schwaigerbreite 17
94469 Deggendorf

Horizontalbohranlage (HDD)

e o T REICHER

Typ:
Projektnummer:
Seriennummer:
Herstellungsdatum:

Installierte Leistung:
Umgebungstemperatur:

Zug- / Druckkraft:

max. Drehmoment / Drehzahl:
Mastneigung:
Anlagengewicht:

elektrische Einspeisung:
Schallleistungspegel:
Abmale:

HDD 80-E
50210407
LNR 002 081
04/2023

400 kVA

-20 bis +40°C

800 kN / 1000 kN kurzzeitig
57.000 Nm / 100 U/min

8°-20°

43600 kg

400V /630 A / 3ph, PE /50 Hz
98 dB(A)

156x3,0x32m

o
7\

-

Abb. 2-4: Typenschild

SDT-0223-MB-1424
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2.3 Technische Daten

2.3.1 MaRe und Gewichte

Tabelle 2-1: MalRe und Gewichte

Beschreibung Wert Einheit
Gesamthohe 3,2m
Gesamtbreite 3m
Gesamtldange 15,6 m
Gesamtgewicht ca. 43.600 kg
Bohrneigung 8-20 Grad
Leistung 400 kVA
Bohrstangenlange Rangell /9,5 m

2.3.2 Vorschubs- und Rotationseinheit

Tabelle 2-2: Vorschubs- und Rotationseinheit

Beschreibung Wert Einheit

Zugkraft / Druckkraft - kontinuierlich 800 kN
Zugkraft / Druckkraft - kurzzeitig 1.000 kN
Vorschubgeschwindigkeit 0,02 - 30 m/min
Verfahrweg 11,4 m
max. Brechmoment 70.000 Nm
max. Drehmoment 57.000 Nm
max. Drehzahl 100 U/min
Schiebeweg Antriebswelle 80 mm
Schonstiick NC 50 (4 1/2" IF) mm
Spulkopf 3 Zoll
Spulkopf 100 bar

2.3.3 Brecher

Tabelle 2-3: Brecher

Beschreibung Wert Einheit

Brechmoment 90.000 Nm
Verschraubmoment 70.000 Nm
Offnungsweite 10; (254) Zoll; mm

2.3.4 Fahrwerk

Tabelle 2-4: Fahrwerk

Beschreibung Wert Einheit

Installierte Leistung 2x41,5 kW
max. Steigung / Gefille 13 (22) ° (%)
max. Geschwindigkeit 2 km/h
max. Reichweite in der Ebene ca. 2 km

Seite 12 SDT-0223-MB-1424
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2.3.5 Gestangezufiuhrung

Tabelle 2-5: Gestangezufiihrung

Beschreibung Wert Einheit
Lagerkapazitat 1.500 kg

2.3.6 Gestangekran

Tabelle 2-6: Gestangekran

Hubmoment 96,9 kNm
Ausladung 7,5m
Tragkraft (ohne Greifer) bei 7,5 m Ausladung 1.170 kg
Gestdngegreifer, max Durchmesser 100 -330 mm

2.3.7 On board Spilpumpe

Tabelle 2-7: On board Spiilpumpe

Durchfluss kontinuierlich 1.000 I/min
Durchfluss max. 1.500 I/min
max. Druck 62 bar

2.3.8 Mechanisch / Spiilung

Angaben zum Ort der Anschlisse finden Sie im Kapitel Spiilungspumpe vorbereiten Seite 105.

Tabelle 2-8: Schnittstellen

Funktion Benennung Art / Wert
Hauptwelle Gewinde NC 50 (4 1/2" IF)
Spulung - Flussigkeit max. Temperatur 50 °C

Kérnung 1mm

Feststoffanteil 0,5%
Externe Einspeisung max. Zulaufdruck 100 bar

max. Zulaufmenge 2.000 I/min

Anschluss 3" - Fig.1502, female
Sauganschluss Spiilungspumpe max. Zulaufdruck 1,5 bar bis 6 bar

max. Zulaufmenge 2.000 I/min

Anschluss Perrot-Kupplung Nennweite 108, V-Teil
Wasseranschluss Hochdruckreiniger max. Zulaufdruck 10 bar

max. Zulauftemperatur 60°C

min. Zulaufmenge 16 |/min

max. Ansaughohe 0,5m

Anschluss GEKA-Schlauchkupplung

SDT-0223-MB-1424 Seite 13
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2.3.9 Elektrische Schnittstellen und Versorgung

Besondere Hinweise zum AnschlieRen der elektrischen Versorgung finden Sie im Kapitel Isolationsiiberwa-
chung Seite 70.
Tabelle 2-9: Elektrische Anschliisse

00N O WN R

10

11

12

13
14
15

16

17

18
19
20
21
22
23
24

Schaltschrank +C01
Schaltschrank +C01
Schaltschrank +C01
Schaltschrank +C01
Schaltschrank +C01
Schaltschrank +C01
Schaltschrank +C01
Schaltschrank +C01

Schaltschrank +C01

Raupenaufbau

Steuerkabine

Steuerkabine

PDU +C05
Steuerkabine

Steuerkabine

Spulungspumpen-
raum

Steuerkabine

Steuerkabine
Spilpumpenraum
Spilpumpenraum
Spilpumpenraum
Vorschubschlitten
Vorschubschlitten
PDU +C05

2.3.10 Emissionen

400 VAC Haupteinspeisung, L1, Farbe BN
400 VAC Haupteinspeisung, L1, Farbe BN
400 VAC Haupteinspeisung, L2, Farbe BK
400 VAC Haupteinspeisung, L2, Farbe BK
400 VAC Haupteinspeisung, L3, Farbe GY
400 VAC Haupteinspeisung, L3, Farbe GY
400 VAC Haupteinspeisung, PE, Farbe GNYE
400 VAC Noteinspeisung

230 VAC Servicesteckdose,
max. Leistung: 500 W

Notentriegelung Bremsen Fahrwerk

Steckdose 1, 230 VAC Steuerkabine,
max. Leistung: 500 W

Steckdose 2, 230 VAC Steuerkabine,
max. Leistung: 500 W

Messbuchse Hochvoltkreis HDD Rig 750 VDC

Steckdose 5 VDC
Steckdose 12 VDC

Schnittstelle Ladepumpe
Steckdose Kabine 24 V DC

Messdatenschnittstelle

externes Flowmeter

Schnittstelle Ethernet externe Spllpumpe
Schnittstelle Not-Halt-Kreis
Messsondensignal(von Sonde kommend)
Kabelhaspel

Messsondensignal

Von den HDD80-E_02 abgegebenen Schallemissionen.
0 A-bewertete Emissions-Schalldruckpegel an der Bedienerposition 70 dB(A).
[0 A-bewertete mittlere Schalldruckpegel in 1 m Abstand zur Bezugsflache: 72,8 dB(A)
[0 C-bewertete momentane Spitzenschalldruckpegel an der Bedienerposition 91 dB(A).
[0 Dervon der Maschine abgegebene A-bewertete Schallleistungspegel 98 dB(A).

=501+C01-1XS1:L1.1
=501+C01-1XS1:L1.2
=501+C01-1XS1:1L2.1
=S01+C01-1XS1:L2.2
=S01+C01-1XS1:L3.1
=S01+C01-1XS1:L3.2
=S01+C01-1XS1:PE
=101+C01-13XS1

=101+C01-17XS1

=F13+PT-71XS1

=F18+CABIN-81XS1

=F18+CABIN-81XS2

=102+C05-1XS1
=F18+CABIN-56X8
=F18+CABIN-56X7

=F301+PT-147XS1

==ET=F03+CA-
BIN-53XS1

+CABIN-54XS1
=F17+PT-147XS2
=F17+PT-148XS1
=F17+PT-148XS2
=F12+CARR-73XS2
=F12+C03-71XS1
=F12+PT-73XS1

Staubli 16BL
Staubli 16BL
Staubli 16BL
Staubli 16BL
Staubli 16BL
Staubli 16BL
Staubli 16BL

Mennekes CEE
63A/400V IP67

Schuko

Wieland 10pol. -
Schuko

Schuko

Schuko

uSB

Zigarettenan-
ziinder Stecker

Wieland 6pol.

Zigarettenan-
zlinder Stecker

USB

Wieland 6pol.
Wieland 6pol.
Wieland 6pol.
Wieland 6pol.
Wieland 16pol.
Wieland 6pol.

Weiterhin erzeugt das elektrische Leistungssystem der Maschine erhebliche Riickwirkungen im Netz durch
Oberwellen, sollte sie nicht von einem Generator, sondern vom ortlichen Netz gespeist werden (siehe Ka-
pitel Reguléire Versorgung anschlief3en Seite 71).

Seite 14
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2 Produktbeschreibung

2.4 Ausstattung

Bremsaufsteuerung
Raupenfahrwerk

Gehwege / Gitterroste

Gehwege / Gitterroste

Treppe

Pipe-Side-Kamera

Lasthaken

Kabelhaspel

Testgerat Stromschlagdetektor

Der Stecker wird an der Dose +PT-71XS1 eingesteckt.
Nahere Hinweise siehe Kapitel Bergen der Maschine
Seite 114.

Erganzungen der Gehwege fiir Anstellwinkel des
Masts groRer als 10 Grad.

Erganzungen der Gehwege fiir Anstellwinkel des
Masts groRer als 12 Grad.

Aufstieg zum Gehweg am Mast

Dient der Bildibertragung von der Austrittsstelle der
Bohrung zum Diriller.

Lastaufnahmemittel fir den Kran falls der Greifer
nicht genutzt wird.

Trommel und Schleifring fir das Navigationssystem /
kabelgefiihrte Bohren.

Erforderlich, um die Betriebsbereitschaft des Strom-
schlagdetektors ( siehe Kapitel Stromschlagdetektor
Seite 119) zu prufen.

SDT-0223-MB-1424
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2.5 Richtungs- und Seitenkonventionen

rickwarts

rechts

Abb. 2-5: Richtungs- und Seitenkonventionen

Neben den angegebenen Konventionen gelten die vom Hersteller des Gestangekrans angegebenen Kon-
ventionen fir den Kran.

Seite 16 SDT-0223-MB-1424



3 Sicherheitshinweise

3.1 Darstellung der Sicherheitshinweise und Informationen..........ccccovvvveeiiii i 18
3.1.1 Darstellung der Sicherh@itShinWEISE........uvveiiiii i 18
3.1.2 Darstellung der INformationShINWEISE.........ccooiiiiiiiiiiiieee e e e e e e et raraee s 18

A o oo 8] G el aT=T 4 1 T=T 1 SRR TR 18

3.3 OrganisatorisChes UNA PersSONEIIES........uieiie ittt ree e e e e e e e e e e atrbreeeeeeeeeeesnanes 19
3.3.1 Allgemeingliltige ANTOrAEIUNZEN.......uvveiiiii ettt e e e e e e erebrbrereeeseeeseesasbrabeeeeaeaeens 19
3.3.2 BetreiberPfliChtEN ..o e e e e e e e e rr e e e e e e e e e e naraaes 19
3.3.3 Pflichten des BedienUNESPEIrSONAIS.......cuvvvieiieiiiiieiiiirieeeeee e eeeecctrrre e e e e e e e e e e etrrreeeeeeeeeeeesnnsrsreees 20

3.4 Sicherheits- und UberwachungseinriChtUNGEN. ........ccooveviuiieeiiiieeeceeceetee et 20

3.5 PersOnliche SChUTZAUSIUSTUNE........uviiiiiiieie ettt e e e e e e s etrarereeeeeeeeesssanbrabeeaeeaeeeesasnnes 20

R =T 1] o Lo LYol =T ST 21

3.7 UMWEIESCRULZ. ..ottt e e e e e e e ee bbb e aeeeeeeeeess s ababaaaaeeseeeeesasasssssaseaaesesesnnnnsnes 21

3.8 ANGaben fUr den NOTAll......ceeei oot e e e e e e e e e e e e e e e e e e e sabbsaeaeeeeeeeeennnnes 21

SDT-0223-MB-1424 Seite 17



7\

STREICHER
3 Sicherheitshinweise A\

3.1 Darstellung der Sicherheitshinweise und Informationen

3.1.1 Darstellung der Sicherheitshinweise

A GEFAHR

Art und Quelle der Gefahr und mogliche durch die Gefahr hervorgerufene Folge(n).
[0 MaBnahme(n) zur Abwendung der Gefahr.

WARNUNG

A
| Art und Quelle der Gefahr und mégliche durch die Gefahr hervorgerufene Folge(n).
A

[ MaBnahme(n) zur Abwendung der Gefahr.

VORSICHT

Art und Quelle der Gefahr und moégliche durch die Gefahr hervorgerufene Folge(n).
[ MaBnahme(n) zur Abwendung der Gefahr.

Art und Quelle der Gefahr und mogliche durch die Gefahr hervorgerufene Folge(n).
[ MalBnahme(n) zur Abwendung der Gefahr.

Tabelle 3-1: Signalworter der Warnhinweise und deren Bedeutung

GEFAHR unmittelbar drohende Gefahr. Flhrt zu schweren Korperverletzungen oder zum
Tod.

WARNUNG moglicherweise gefahrliche Situation. Kann zu schweren Korperverletzungen oder zum
Tod fuhren.

VORSICHT  moglicherweise gefahrliche Situation. Kann zu leichten Kérperverletzungen fiihren.

HINWEIS mogliche Beschadigung am Produkt oder Maschi- Kann einen Schaden am Produkt hervorrufen.

nenstillstand.

3.1.2 Darstellung der Informationshinweise

INFORMATION

Hinweise zur Benutzung, Zubehdor, Werkzeug etc.
[] ggf. Details zu oben genannter Information.

Folgende Symbole kdnnen erscheinen:

Hintergrundinformation zu einem Angaben zu benétigtem Werkzeug
Sachverhalt einer Handlungsanwei- oder Zubehor.
sung.

3.2 Produktsicherheit

Die HDD80-E_02 entspricht dem Stand der Technik und erfiillt die Anforderungen hinsichtlich der Sicher-
heits- und Gesundheitsanforderungen. Bei bestimmungsgemaRer Verwendung (Kapitel Bestimmungsge-
mdfe Verwendung Seite 8) und Betrieb in einwandfreiem Zustand gehen von den HDD80-E_02 keine unbe-

Seite 18 SDT-0223-MB-1424
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kannten Gefdahrdungen aus. Die Betriebsanleitung und insbesondere die Sicherheitshinweise sind jedoch
zu jedem Zeitpunkt unbedingt zu beachten.

3.3 Organisatorisches und Personelles

3.3.1 Allgemeingitiltige Anforderungen

Um Gefahrdungen fiir Personen, Schadigungen an Maschinen und der Umwelt vorzubeugen, sind folgende
allgemeine Sicherheitshinweise sowohl vom Betreiber als auch vom Bedienungspersonal einzuhalten:

Lesen und Verstehen der gesamten Betriebsanleitung.

Pflicht zur unverziglichen Meldung bei Stérungen, UnregelmalRigkeiten oder Schaden,
Ursachensuche bei ungewohnlichen Vorkommnissen oder Gerauschen,

Niemals Sicherheitseinrichtungen Gberbriicken, umgehen oder unbrauchbar machen.

[ Iy I

3.3.2 Betreiberpflichten
Der Betreiber der HDD80-E_02 ist fiir folgende Bereiche zustandig:

3.3.2.1 Produkt

[0 Einsatz der HDD80-E_02 nur flr ihren bestimmungsgemaRen Zweck.

[0 Der Betreiber ist fur die Einhaltung der Vorgaben aus der Betriebssicherheitsverordnung und der
Arbeitsstattenverordnung verantwortlich. AuRerhalb von Deutschland ist das national zutreffen-
de Regelwerk zur Einhaltung der Sicherheit am Arbeitsplatz einzuhalten.

0 Innerbetrieblich muss festgelegt sein, wer fiir die Maschine zustédndig ist (Betreiber) und wer an
ihr arbeiten darf (Bediener).

[0 Die Zustandigkeiten des Personals fir den Transport, das Aufstellen, das Risten, das Einrichten,

die Bedienung, die Pflege, die Wartung und die Instandhaltung missen festgelegt sein. Die Ein-

haltung ist zu kontrollieren.

Ausfliihrung und Dokumentation wiederkehrender Priifungen.

Gewdbhrleistung der Funktionsbereitschaft der HDD80-E_02.

Einholen und beachten der Informationen tiber unterirdische Infastruktur (Gas, Wasser, Abwas-

ser, Gas, Strom, Telekommunikation, Fernwarme, etc.), um eine Beschadigung der Infrastruktur

auszuschlieBen.

[0 Benachrichtigung der behérdlichen Stellen bzw. der Eigentiimer oder Betreiber bei der Beschadi-
gung von unterirdischer Infrastruktur.

[0 Ordnungsgemalie Entsorgung aller Betriebsstoffe, Fiillstoffe und defekten Bauteile.

[0 Betrieb der Maschine nur mit fachgerecht ausgefiihrter Erdung.

oo™

3.3.2.2 Personal und Dritte

0 Auswahl und Einsatz von Personal, welches den Anforderungen des Bedienungspersonals (Kapitel
Pflichten des Bedienungspersonals Seite 20) gerecht wird.

[0 RegelmaRige fachgerechte Unterweisung des Bedienungspersonals.

0 Qualifikation des Wartungspersonals, welches Arbeiten am HV-Batteriegespeisten Elektrosys-
tems ausfihrt.

[0 Gewabhrleisten der Sicherheit Dritter, welche nicht dem Bedienungspersonal angehoren.

3.3.2.3 Sicherheit, Ausristung und Betriebsmittel

[0 Bereitstellen von geeigneten Lastaufnahmemitteln, Seilen, Ketten, Schakeln, etc.
[0 Bereitstellung von Bligelschldssern, welche zum Sichern gegen unbeabsichtigte Inbetriebsetzung
bendtigt werden.

SDT-0223-MB-1424 Seite 19
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O Sicherstellen, dass bei Reparatur- und Wartungsarbeiten die HDD80-E_02 gegen unbeabsichtig-

tes Starten gesichert ist.

Bereitstellen von geeigneten Betriebs- und Verbrauchsstoffen.

Ordnungsgemale Lagerung von Betriebs- und Verbrauchsstoffen.

Publikation und Beachtung der Sicherheitsdatenblatter von verwendeten Betriebs- und Ver-

brauchsstoffen.

[0 Beachten der Herstellervorgaben beim Umgang mit den Hochvolt-Batterien.

0 Bereitstellen der geeigneten Schutzausriistung und Werkzeug fiir Elektrosysteme mit Hoch-
volt-Batterien.

OOdoO

3.3.2.4 RegelmaRige Kontrolle

[0 Sicherheitsvorschriften und -hinweise miissen eingehalten werden.

[0 Kontrolle der Sicherheitseinrichtungen auf ihre Funktionstiichtigkeit.

[0 Sicherheits- und Warnschilder miissen an ihrem bestimmungsgemaRen Ort immer prasent und
lesbar sein.

3.3.2.5 Technische Dokumentation

[0 Bereitstellen der vollstandigen Technischen Dokumentation inklusive Betriebsanleitung.
[0 Technische Dokumentation inklusive Betriebsanleitung muss zu jeder Zeit zuganglich sein.

3.3.3 Pflichten des Bedienungspersonals

[0 Verwendung des HDD80-E_02 nur von unterwiesenem und vom Betreiber autorisiertem Bedie-
nungspersonal.

[0 Bohrgeratefiihrer mit entsprechender Erlaubnis zum Flihren einer Anlage mit der in den techni-
schen Angaben (siehe Kapitel Vorschubs- und Rotationseinheit Seite 12) vermerkten Zugkraft.

[0 Personal muss das Arbeitsmindestalter nach gesetzlicher, nationaler Regelung erreicht haben.

3.4 Sicherheits- und Uberwachungseinrichtungen

Die HDD80-E_02 verfiigen iiber folgende Sicherheits- und Uberwachungseinrichtungen und Warnsignale:
Signalhupe fir Isolationsfehler oder im Errichtebetrieb Bewegung des Masts oder Fahrwerks.
Summer in der Kabine.

Stilllegungssystem - Abschalten der Bohrfunktionen von der Pipe-Side aus.
Isolationsliberwachungs-Einrichtungen zum Detektieren von Isolationsfehlern im IT-System.
Schutzbliigel auf der rechten Seite des Gestangemagazins.

OoOoooad

3.5 Personliche Schutzausristung

Standiges Tragen von Kopfschutz, FuBschutz und Schutzkleidung (flammhemmend) ist erforderlich. Der
Gehorschutz muss, wo erforderlich, griffbereit sein. Der Gebrauch und die Verfligbarkeit von zusatzlicher
Schutzausristung gibt der Betreiber aufgrund seiner Gefahrdungsbeurteilung und Risikobewertung der
auszufiihrenden Tatigkeiten vor.

Augenschutz benutzen Kopfschutz benutzen

Gehorschutz benutzen FuBschutz benutzen

Seite 20 SDT-0223-MB-1424
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Handschutz benutzen Schutzkleidung benutzen

3.6 Feuerldscher

Abb. 3-1: Hinweisschild Feuerloscher

Der Aufbewahrungsort des Feuerloschers ist mit dem entsprechenden Symbol gekennzeichnet.

INFORMATION
Der Feuerloscher ist vom Typ AB C.

3.7 Umweltschutz

Zum Schutz der Umwelt sind die nationalen und kommunalen gesetzlichen Vorschriften zu beachten. Be-
triebsinterne Regelungen miissen die Herstelleranweisungen bericksichtigen.

ACHTUNG

Es konnen umweltschadliche Substanzen austreten, was zu einer Umweltverschmutzung
fliihren kann. Folgende Umweltschutzgrundsatze sind zu befolgen:
[0 Abfall vermeiden
[0 Abfall beseitigen

[] Abfall entsorgen

Folgende Anweisungen sind in Bezug auf den Umweltschutz zu befolgen.

[0 Bereithalten einer Auffangwanne und Bindemittel vor Arbeitsbeginn an der Hydraulik

[0 Sachgerechte Beseitigung von ausgetretenen Schadstoffen nur durch qualifiziertes Personal

0 Ordnungsgemalie Entsorgung von Bauteilen und Betriebsstoffen

[0 Unverzigliches Informieren der zustandigen Behdrden, wenn Schadstoffe unkontrolliert in die
Umwelt gelangen

3.8 Angaben fiir den Notfall

Ein Notfall- und Alarmplan muss vom Betreiber erstellt, regelmaBig Gberprift und auf die aktuelle Situa-
tion angepasst werden. Der Betreiber ist flir die Anbringung der Pldane an dafiir geeigneten Orten verant-
wortlich.

SDT-0223-MB-1424 Seite 21
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4.1 Ubersicht

Abb. 4-1: Gesamtmaschine

Im Folgenden werden der generelle Aufbau und die grundlegende Funktion der Anlagenbestandteile be-
schrieben.
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4.2 Steuerkabine

Abb. 4-2: Steuerkabine

Die Steuerkabine ist die primare Bedienstelle beim Bohrprozess. Sie beinhaltet den Bedienstuhl, eine Viel-
zahl von Bedien- und Anzeigeelementen (z.B. das Hauptpanel). Des Weiteren verfligt die Kabine Uber eine
Klimaanlage. Zum Transport muss die Steuerkabine hydraulisch angeklappt werden. Fiir den Einstieg zur
Steuerkabine ist an deren Unterseite eine ausziehbare Klapptreppe angebracht.

4.3 Bohrmast

Abb. 4-3: Bohrmast

Der Bohrmast besteht aus einer Stahlkonstruktion mit seitlich angeschraubten Zahnstangenelementen.
Der Bohrmast kann liber die Bohrmastverstellung in der Neigung verstellt werden. Der Bohrmast ist an
der Oberseite rinnenférmig ausgefiihrt, um die Bohrspilung zum MastfuR zu leiten, wo die Spiilung tber
einen Storz-A-Anschluss abgefiihrt werden kann. Seitlich des Masts sind die Energieketten fiir den Vor-
schubschlitten und den Brecher angebracht, welche in Rinnen gefiihrt werden. Auf der Fahrerseite sind
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entlang des Masts Laufstege angebracht, welche den Zugang zum Mast erlauben. Die Laufstege konnen an
die Mastneigung angepasst werden, dazu werden zusatzliche Elemente angebaut.

4.4 Abstitzung

Abb. 4-4: Abstiitzung
Abb. 4-5: Heckabstltzung

Die Abstiutzung der Anlage erfolgt Gber zwei Elemente. Zum einen Uber die Ankerplatte am MastfuB, wel-
che dort gelenkig angebunden ist. Die Ankerplatte stellt die primare Lastabtragung beim Bohren in das
Fundament her. Die Ankerplatte ist so ausgefiihrt, dass diese einfach mit Verankerungs- und Fundament-
bauwerken verbunden werden kann (z.B. Spundwande), dazu sind an der Vorderseite Bohrungen fiir Ge-
windestangen vorgesehen. Als zweites Element der Bohrgerateabstitzung dient die Heckabstilitzung hinter
dem Raupenfahrwerk. Dieser ist mit zwei StitzfliRen ausgestattet und wird mittels Zylinder ausgefahren.

4.5 Bohrmastverstellung

Abb. 4-6: Bohrmastverstellung

Die Bohrmastverstellung bildet das Zwischenglied zwischen Bohrmast und Raupenfahrwerk. Sie besteht
im Wesentlichen aus zwei Einheiten: Zum einen aus der Errichteschwinge, welche das Bindeglied an der
vorderen Halfte des Masts darstellt. Die Errichteschwinge ist sowohl mit dem Mast als auch mit dem Rau-
penunterwagen gelenkig verbunden und kann Gber die Errichteschwingenzylinder angehoben oder abge-
senkt werden. Das zweite Element der Bohrmastverstellung sind die beiden Masthauptzylinder. Diese sind
im hinteren Teil des Masts angebracht und stellen dort die Verbindung zum Raupenunterwagen her. Mit-
tels der Zylinder der Bohrmastverstellung wir der Mast in der Neigung verandert bzw. angehoben oder
abgesetzt.
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4.6 Rotationseinheit

Abb. 4-7: Rotationseinheit

Die Rotationseinheit dient zum Antrieb des Bohrstrangs. Die Rotationseinheit besteht aus der Antriebs-
welle, welche liber ein Zwischenstiick und das Schonstiick mit dem Bohrgestange verbunden wird. Die An-
triebswelle ist Gber eine Hohlwelle mit Schiebesitz zum Langenausgleich beim Bohrgestangeverschrauben
mit dem Hauptgetriebe verbunden. Das GroRrad des Hauptgetriebes ist Gber ein Ritzel mit dem Schaltge-
triebe verbunden. Das Schaltgetriebe ermoglicht vier Schaltzustande: Kraftgang / Schnellgang / Bremse /
Freilauf. Zur Schmierung der beiden Getriebe ist ein Schmierkreislauf mit Schmierpumpe und Warmetau-
scher aufgebaut. Das Schaltgetriebe wird durch einen Synchronmotor angetrieben. Die Frequenzumrich-
ter zur Ansteuerung des Motors befinden sich in unmittelbahrer Ndhe seitlich am Vorschubschlitten. Am
hinteren Ende der Antriebswelle, befindet sich der Ubergang zum Spiilkopf. Der Spiilkopf erméglicht die
Spulungsfiihrung aus den Schlduchen der Energiekette auf die drehende Welle. Dazu wird die Bohrspilung
in einem Sammelblock aus den vier Schlduchen zusammengefiihrt und in den Spilkopf geleitet. Nach dem
Spulkopf kann wahlweise die Kabelhaspel oder ein Blindflansch angebracht werden.

4.7 Vorschubschlitten

Abb. 4-8: Vorschubschlitten

Die Rotationseinheit ist wiederum auf den Vorschubschlitten montiert, welcher fiir den Vorschub des Bohr-
gestanges sorgt. Der Vorschubschlitten wird Gber zwei Antriebsstocke angetrieben, jeweils einen auf jeder
Seite des Masts. Die Antriebsstocke bestehen aus Drehwerksgetrieben mit einem Ritzel am Abtrieb, welche
in die Zahnstangen des Masts eingreifen. Uber den Getrieben sind Synchronmotore angebracht welche die
Getriebe antreiben. Am oberen Ende der Motore sind Lamellenbremsen montiert welche den Vorschub
bremsen. Die Umrichter zur Ansteuerung der Motore sind seitlich am Schlitten angebracht. Da die Moto-
re und Umrichter wassergekiihlt sind, ist am Vorschubschlitten ein Wasserkuhlkreislauf aufgebaut. Dieser
besteht aus Pumpen und Lifter mit Ausgleichsbehalter.
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4.8 Brecher

Abb. 4-9: Brecher

Der Brecher dient zum Verschrauben und Brechen von Bohrgestdangen. Dazu hat der Brecher eine feste Kon-
terzange und eine bewegliche Verschraubzange. Beide Einheiten haben jeweils zwei Backen mit schwenk-
baren Messereinsatzen welche hydraulisch gegen das Bohrgestange gepresst werden. Durch zwei Zylinder
an der Verschraubzange wird diese rotatorisch in Bewegung gesetzt und so die Verbindung zwischen zwei
Bohrgestdangen hergestellt oder gebrochen. Der Brecher kann entlang des Bohrmasts verfahren werden,
dazu greifen zwei Motore mittels Ritzel in die Zahnstange ein. Am vorderen Ende des Brechers ist ein Ge-
stangeheberzylinder angebracht, welcher die Positionierung des Bohrgestdnges erleichtert.

4.9 Kabelhaspel (Optionale Ausriistung)

Die Kabelhaspel (Optionale Ausriistung) dient beim kabelgefiihrten Pilotbohren zum Einbringen des Mess-
kabels in das Bohrgestdnge. Dazu wird die Kabelhaspel hinter dem Spiilkopf angeflanscht. Die Kabelhaspel
rotiert mit der Antriebswelle mit, zur Ubertragung der Signale auf den stehenden Teil der Anlage ist eine
Drehdurchfiihrung angebaut. Muss beim Nachsetzen oder Ausbauen des Gestdnges eine Gestangelange
an Kabel ab- oder aufgewickelt werden, so erfolgt dies Giber den Motor der Haspel. Die Haspel ist mit einer
Kamera ausgestattet.

4.10 Raupenfahrwerk mit Unterwagen

Abb. 4-10: Raupenfahrwerk mit Unterwagen

Das Tragergerat der Bohranlage ist der Raupenunterwagen mit den Raupenfahrwerken. Diese werden (iber
eine Batterie elektrisch angetrieben. Der Raupenunterwagen bildet mit seinem Stahlrahmen die Tragstruk-
tur fiir das Einspeise- und Versorgungssystem, die Spilungspumpe, das Hydraulikaggregat, die Batterie und
die Steuerkabine. An der Verbindungsstruktur der Raupenschiffe sind Zurrpunkte zur Ladungssicherung
angebracht.
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4.11 Einspeise- und Versorgungssystem

Das Einspeise- und Versorgungssystem beinhaltet die Leistungselektronik und das Kihlsystem fiir die ge-
samte Anlage. Es besteht aus dem Steckerfeld zur Energieeinspeisung, dem Hochvoltschaltschrank mit den
Leistungsschitzen, der LCL-Filterbox, der Leistungselektronik (Active Front Ends, Umrichter, DC/DC-Wand-
ler), dem Steuerschaltschrank und den dazugehdérigen Wasserkreislaufen. Mittels diesen Komponenten
wird aus 400 V-Drehstrom ein Hochvolt-Gleichspannungsnetz aufgebaut, welches dann die Frequenzum-
richter mit elektrischer Energie speist. Des Weiteren beinhaltet dieses System die Zentralsteuerung der
Anlage.

4.12 Gestangezufihrung

Abb. 4-11: Gestangezufiihrung

Die Gestangezufiihrung ist seitlich am Bohrmast angebracht und ermdoglicht die automatisierte Zufiihrung
von Bohrgestingen in die Bohrachse zur Ubergabe an die Antriebswelle. Die Gestangezufiihung besteht
aus zwei annahernd baugleichen Zufihreinheiten und eines Gestangeanschlags. Die Zufiihreinheiten be-
stehen wiederum aus einer Gestidngeablage mit Sperrklinke, auf welche Bohrgestange zwischengelagert
werden kdnnen. Die Gestangearme der Zufuhreinheiten, welche synchron angesteuert werden, holen mit-
tels eines Greifers, welcher auch geschwenkt werden kann, jeweils eine Stange aus dem Zwischenlager
und bringen sie durch eine Ausschubbewegung in den Mast. In umgekehrter Reihenfolge kann Gestinge
auch ins Zwischenlager zurlickgeschoben werden.

4.13 Gestangekran

Der Gestangekran ist auf der Ankerplatte montiert und dient zusammen mit dem Greifer zum Zufiihren
oder Abfiihren von Bohrgestangen zum Zwischenlager der Gestangezufiihrung.

4.14 Gestangestitzen

Abb. 4-12: Gestdngestitzen
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Die Gestdngestitzen sind in den Mast integriert und dienen als zusatzliche Gestdangeablage bzw. zur Ge-
stangefiihrung in der Bohrachse. Es kdnnen auch direkt, ohne Benutzung der Gestangezufiihrung, Bohrge-
stange oder Sonderkomponenten auf die Gestangestiitzen abgelegt werden. Es sind zwei baugleiche Ge-
stangestiitzen im Mast integriert, welche hydraulisch betatigt eingelernte Positionen anfahren kdnnen.

4.15 Spulungspumpe

Abb. 4-13: Spilungspumpe

Die Spilungspumpe dient der Bohrsplilungsversorgung der Anlage. Die Triplex-Plunger-Pumpe wird liber
ein Getriebe durch einen Synchronmotor angetrieben. Der Wasserteil der Pumpe wird tiber einen boden-
seitigen Perrot-Anschluss mit der externen Ladepumpe verbunden. Nach der Pumpe schlief3t die Hoch-
druckverrohrung an, welche tber einen Schlauch und einen Verteilerblock in den vier Schlauchen der En-
ergiekette endet. In der Hochdruckverrohrung ist ein Pop-off-Ventil verbaut, welches das System vor Uber-
druck schitzt. Des Weiteren ist ein Pulsationsdampfer und eine externe Einspeisemdoglichkeit vorgesehen.
Zur Entlastung des Spilungsdrucks ist ein Mud-Entlastungs-Ventil eingebaut, welches vor dem Brechen
des Gestanges den Spulungsdruck gegen Atmosphare entlastet. Zur Kithlung der Liner ist ein Kiihlsystem
integriert, welches aus einem Wasserbehalter und einer Pumpe besteht.

4.16 Hydraulikaggregat

Abb. 4-14: Hydraulikaggregat

Das Hydraulikaggregat dient zur Versorgung des Brechers, des Gestangekrans und der anderen hydrau-
lisch angetriebenen Funktionen der Maschine. Es ist zwischen den Raupenfahrwerken angebracht. Die Mo-
tor-Pumpen-Kombination ist in den Tank integriert. Der Hydrauliktank befindet sich zum Gewasserschutz
in einem zweiten Behalter.

4.17 Energieversorgung

Die HDD80-E_02 hat drei mogliche Energiequellen:
[0 Reguldre Versorgung mit Generator oder Gber Netz: Ermoglicht alle Funktionen bei voller Leis-
tungsaufnahme aller Baugruppen und Antriebe (siehe Kapitel Isolationsiiberwachung Seite
70).
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[0 Den Netzbetrieb mit Hilfsversorgung: Dient dem Laden der Batterie und kann dazu genutzt wer-
den alle Funktionen selektiv im lastlosen Zustand zu bewegen.

[0 Den Batteriebetrieb: Wird vorwiegend genutzt, um die Maschine auf dem Raupenfahrwerk zu
verlegen. Kann dazu genutzt werden alle Funktionen selektiv im lastlosen Zustand zu bewegen.

4,18 Batterie

Die Batterie dient in erster Linie zum Verfahren der Anlage mit dem Raupenfahrwerk und den Errichte-
funktionen. Durch die Batterie kann das Bohrgerat abgeladen und die Baustelle eingerichtet werden ohne
dass die Anlage am Stromnetz oder an einen externen Stromerzeuger angeschlossen ist. Die Batterie kann
aber auch im Wartungsfall benutzt werden und dient im Bohrbetrieb als Energiepuffer. Die Batterie ist Gber
einen DC/DC-Wandler mit dem Hochvolt-Zwischenkreis verbunden.

4.19 Hochdruckreiniger

Ein Hochdruckreiniger ist zur Reinigung der Anlage unter der Abdeckung auf der Fahrerseite verbaut. Die
Schlauchtrommel kann zum Betrieb des Hochdruckreinigers um 90° geschwenkt werden. Der Hochdruck-
reiniger muss extern mit Wasser versorgt werden.

SDT-0223-MB-1424 Seite 31






5 Bedien- und Anzeigeelemente

5.1 Bedienorte / BeIENPR@SEN.........cooviiiiiiicieee ettt ettt ettt e ete e et eeat e ettt s e eare e e ere e e e 34
5.1.1 Fernbedienung fir Fahrbetrieb und Errichten.........cooovoiiiiiiiiiiie e e 34
5.1.2 Bedienorte BONIDELIED. .....uueviiiiieeeeeee e e e e e ee e e e e e e e et aaae s 34
5.1.3 Bedienorte SONAerbetrieb. ... ..o e 35

I Loy 2 o F- 1 Yol o =1 T TSR PR UPUURRRRRIIRE 36

ST T €1 o112 =TS U U UPUUPRRRIRRRIR 37
5.3 1 LINKEE JOYSTICK. . uuttiriiiiie ettt ettt e e e e e e e e e b b r e e e e e e e eeesssabbbbaaeeeseseeesssnsssbsasaeseeeesesannssnns 37
LI P (< Tel o (<] G o 1YY [ PSRRIt 38
5.3.3 ArMIENNE TINKS....eieiiiiiiieiee ettt e e e e e et e e e e e e e e s e s ttbaraeeeeeeeeessasssraaaseseeeeeesasssnns 39
oI I A N 1 0| 1= oY T =Tl o YU UUUPPRRRRRROt 40
SR TR U] Y=Y 1o o TR 41

R B T =Y LU U UPUURRRRRROt 43

ST T 2= o] oY=To [T 01U [ oY= SRR UPUURRRRROt a4

S Yol g b= 116 o] =1 01 G 0 U PUUPRN 46

5.7 StIllIeGUNESSYSEEM (159).ciiiicieieeiiiiiieeeeeieee e ettt e eeere e e e eetre e e e eebreeeeeebaeeeeesabaeeeeenareeeeeesreeeeeesreresennsrens 47

RN U1 [0 TaY={ 01U ] o] o 1T SUUT R a7

5.0 BatteriENaUPESCRAITE .. uveiiii ittt e e e e e e e e e e e e s tbbrabaeeeeeeeeeesntnbraaaeaeaeeeeeaarnnnes 48

5.10 Bedienelemente im MastheIrEICH.........cioi ittt e e e e e e e e e rr e e e e e e e e e e e e annnees 48

T B A = T Yol o\ VoY Lo o F= Y <] o TR PR PUUURRRRRRR 49

SR o - [ e 1YL AN ] o o] = PSPPSR 49

T R Y 1 o] 4 1o o] o 1] =] G o] U PUPPPPN 50

SDT-0223-MB-1424 Seite 33



STREICHER
5 Bedien- und Anzeigeelemente

5.1 Bedienorte / Bedienphasen

5.1.1 Fernbedienung fiir Fahrbetrieb und Errichten

Abb. 5-1: Fernbedienung fir Fahrbetrieb und Errichten

Die Fernbedienung ist die Bedienstelle fiir das Bewegen und das Errichten des Bohrgerats.

5.1.2 Bedienorte Bohrbetrieb

Abb. 5-2: Bedienorte Bohrbetrieb

Folgende Bedienorte werden im Bohrbetrieb genutzt:

Tabelle 5-1: Bedienorte Bohrbetrieb

Nr. Bezeichnung Funktionsbeschreibung

1 Hydraulikblock Brecher Einstellung Drehmomentbegrenzung Brecher fiir Verschraubmoment.
2 Funkfernsteuerung des Krans Gestdngehandling zu und vom Gestangemagazin.

3 Steuerkabine Steuerung der Maschine im Borhbetrieb.

4 Gehweg neben dem Mast Zugang zur Haspel bei Verwendung einer MefRsonde
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5 Raupenaufbau Raupenaufbau der Maschine mit Bedienelementen zum Einschalten der
Maschine und der Schnittstelle der Spilungspumpe.
6 Gestdangemagazin Einstellung der Neigung

5.1.3 Bedienorte Sonderbetrieb

Abb. 5-3: Bedienorte Sonderbetrieb

Die hier gezeigten Bedienorte sollen nur beim Ausfall der ferngesteuerten Bedienelemente genutzt wer-
den. Die Bedienorte sind:

[0 Hydraulikblock Errichtefunktionen

[0 Hydraulikblock Brecher

[0 Hydraulikblock Gestdangezufiihrung

[0 Handbedienung des Gestangekrans (siehe Herstellerunterlagen).

UnsachgemaRe Benutzung dieser Bedienelemente kann zu Schaden an der Maschine
fihren.
[] Aktivieren Sie die Funktionen nur bei akutem Erfordernis und dufRerst aufmerksam.
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5.2 Not-Halt Schalter

Tabelle 5-2: Not-Halt Schalter Ort und Wirkung

Typ (0]4 Wirkung
A Kabine-Armlehne rechts Anlagen Not-Halt Steuerkabine, Setzt die gesamte Maschine still.
A Schaltschrank C01 Anlagen Not-Halt Schaltschrank, Setzt die gesamte Maschine still.
A Pumpen-Schrank Setzt die gesamte Maschine still.
A Brecher Setzt die gesamte Maschine still.
A Vorschubschlitten Setzt die gesamte Maschine still.
A Vorschubschlitten Setzt die gesamte Maschine still.
B Funkpult Alle Funktionen der Fernbedienung werden sicher stillgesetzt (Hydraulik
und elektrisches Fahrwerk).
C Gestdngekran Fernbedienung Kran, Not-Halt, Bereichsabschaltung Kran
C Gestangekran Sockel Kran, Not-Halt, Bereichsabschaltung Kran
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5.3 Kabine

5.3.1 Linker Joystick

N\ 54

e
1{153

Abb. 5-4: Linker Joystick

Tabelle 5-3: Linker Joystick

51 Rotationsantrieb Ansteuerung des Rotationsantriebs Joystickachse r/L
52 Verschraubeinheit Positionierung der Verschraubeinheit Joystickachse v/z
53 Verschraubeinheit Brecher Klemme unten 6ffnen/I6sen (Konterzange) Taster

54 Spilungspumpe Forderleistung der on Board Spiilungspumpe, Pumprate Potentiometer
55 Spillungspumpe Aktivierung und Deaktivierung der Sequenz Spilungspumpe  Taster

56 Spllungspumpe Aktivierung Sequenz Spulungspume starten. Taster

57 Haspel Offnet die Bremse der Haspel - Freilauf Kabelhaspel. Taster

59 Verschraubeinheit Brecher Klemme unten schlieBen/klemmen (Konterzange) Taster

60 Rotationsantrieb Alternative Einstellung der Rotationsgeschwindigkeit als fester Potentiometer

Wert unabhangig von der Stellung des Joysticks.
61 Rotationsantrieb Aktuelle Rotationsgeschwindigkeit als Sollwert ibernehmen.  Taster
74 Gestdngemagazin Greifer schwenken Potentiometer
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5.3.2 Rechter Joystick

Abb. 5-5: Rechter Joystick

Tabelle 5-4: Rechter Joystick
Nr. Zuordnung

Funktionsbeschreibung Element

71 Verschraubeinheit Aufbringen von Moment zum Verschrauben und Lésen einer  Joystickachse r/L

Verbindung

72 Vorschubschlitten Verfahren des Vorschubschlittens Joystickachse v/z
73 Verschraubeinheit Brecher-Klemme oben 6ffnen/lésen (Verschraubzange) Taster

58 Gestiangemagazin Heben und Senken der Gestdngezentrierung Potentiometer
75 Gestangemagazin Greifer 6ffnen Taster

76 Gestangemagazin Greifer schlieRen Taster

77 Haspel Haspel Bremse 6ffnen und Aufspulen der Messleitung Taster

78 Gestangemagazin Greifer aus-/einfahren Potentiometer

79 Verschraubeinheit Brecher-Klemme oben schlieRen/klemmen (Verschraubzange) Taster

80 Rotationsantrieb Alternative Einstellung der Vorschubsgeschwindigkeit als fes-  Potentiometer
ter Wert unabhangig von der Stellung des Joysticks.

81 Rotationsantrieb Aktuelle Vorschubgeschwindigkeit als Sollwert ibernehmen.  Taster
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5.3.3 Armlehne links

A s

Abb. 5-6: Armlehne links Abb. 5-7: Freigabehebel

Tabelle 5-5: Armlehne links

90 Rotationsan- Einstellung Maximale Drehzahl Rotation. Taster

trieb vMax
91 Rotationsan- Einstellung Rotationswinkel bei Pendelauto- Taster

trieb matik.
92 Rotationsan- Einstellung Drehmomentbegrenzung Drehen Taster

trieb ccw (Verschraubeinheit Klemmen offen). Nm
93 Rotationsan- Einstellung Drehmomentbegrenzung Ver- Taster

trieb schrauben (Verschraubeinheit Klemmen zu). Make-Up
94 Rotationsan- Einstellung Drehmomentbegrenzung Drehen Taster

trieb cw (Verschraubeinheit Klemmen offen). Nm
95 Steuerung Einstellung eines Wertes und SchlieRen der  Drehrad

Eingabe.

96 Rotationsan- Gangwabhl Rotation Bremse/Kraft- Schalter %/{

trieb gang/Schnellgang. A
97 Ubergeordnet  Antikollision deaktivieren. Taster MS

N\

117 Ubergeordnet Freigabehebel, deaktiviert das Bedienpult.  Handhebel
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5.3.4 Armlehne rechts

_'l‘-l
1011 102 | .

*f.! - |
AN Rl

Abb. 5-8: Armlehne rechts hinten Abb. 5-9: Armlehne rechts vorne

N

Tabelle 5-6: Armlehne rechts

Nr. Zuordnung Funktionsbeschreibung Element Markierungstext

84 Vorschubschlit- Einstellung Maximale Geschwindigkeit Vor-  Taster m//mi"
ten schub /
85 Haspel Einstellung Kabelhaspel Kraft / Geschwindig- Taster («@
keit >
86 Vorschubschlit- Einstellung Druckkraft-Begrenzung Taster sz
ten

o
15
2

N

87 Spillungspumpe Einstellung Druckbegrenzung Spulungspum- Taster
pe (el. Popoff)

88 Vorschubschlit- Einstellung Zugkraft-Begrenzung Taster
ten
89 Steuerung Einstellung eines Wertes und SchlieRen der  Drehrad
Eingabe
101 Vorschubschlit- Gangwahl Vorschub abwarts Schalter
ten
102 Vorschubschlit- Gangwahl Vorschub aufwarts Schalter
ten
103 Kran Kranbetrieb Ein (24V Freigabe + Freigabeven- Schalter
til Kran)
104 Hydraulik Hydraulik Aus / Automatik / Ein Schalter

105 Spulungspumpe Ladepumpe Aus / Automatik / Ein (Signal Schalter
nach Extern Uber Stecker)

106 Spulungspumpe Mudentlastungsventil Aus / Automatik / Ein  Schalter

MWHEINN
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Nr. Zuordnung Funktionsbeschreibung Markierungstext

107 Gestangestiit- Gestdngestitze unten Auf/Ab (Taste ge- Taster
zen driickt: langsame Bewegung Taste Doppel-
klick: schnelle Bewegung auf Endposition)

108 Gestangestiit- Gestdngestiitze oben Auf/Ab (Taste gedriickt: Taster
zen langsame Bewegung Taste Doppelklick:
schnelle Bewegung auf Endposition)

Q R

110 Rotationsan-  Aktivierung Pendelautomatik Schalter Aute
trieb %’i\
111 Sonstig Aktivierung der Hupe Taster h ‘
112 Steuerung Alarm quittieren Taster + Leuchtmelder |
191 Brecher Der Brecher folgt automatisch der Bewegung Taster 0,
des Schlittens. "/

5.3.5 Uberkopf

17 Ms e

Abb. 5-10: Uberkopf links

Tabelle 5-7: Uberkopf

Nr. Zuordnung Funktionsbeschreibung Element
82 Masterrichtesys- Freigabe fir die Bewegungen der Mastnei-  Taster
tem gung <G

119 Ubergeordnet  Blackstart Taster Start

120 Steuerung Blackout, Anlagen Aus Taster A[v
N

122 Beleuchtung Anlagenbeleuchtung Steuerkabine Schalter o
N\

123 Beleuchtung Anlagenbeleuchtung Schlitten Schalter O
W\

124 Beleuchtung Anlagenbeleuchtung Brecher Schalter O
W\

125 Sonstig Scheibenwischer Front Schalter @

126 Sonstig Waschanlage Front Taster [
5
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Nr. Zuordnung Funktionsbeschreibung Markierungstext

127 Kamera Kamerasystem Aus / Ein Schalter P
128 Steuerung Panel PC Aus / Ein Schalter ‘:l
129 Sonstig Richtbohrpanel Aus / Ein Schalter
130 Beleuchtung Innenbeleuchtung Kabine Schalter O
o\\\\
152 Masterrichtesys- Heben und senken des Masthinterteils mit ~ Schalter ——
. ) [a—]
tem dem hintern Zylinder. 7
153 Masterrichtesys- Heben und senken des Mastvorderteils mit ~ Schalter ——
. [
tem dem vorderen Zylinder. \
189 Stromschlagde- Riicksetzen derMeldung, dass der Bohrstrang Taster
tektor in leitendem Kontakt mit einer spannungs-
ZAP-ALERT

flihrenden Leitung steht.
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5.4 Panels

A

Y

|L .“

£

Abb. 5-12: Panels

Tabelle 5-8: Panels

Nr.  Funktionsbeschreibung Element

A Kamerapanel Bildanzeige der Kameras

B Kamerapanel Bildanzeige der Kameras

C Hauptpane Interface zum Bediener (siehe Kapitel Visualisierung Seite 51).
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5.5 Fernbedienung

Abb. 5-13: Fernbedienung

Tabelle 5-9: Fernbedienung

149

148

147

202

151
153

152

154
204

155
205

144
141
160

Hydraulik

Fahrwerk

Steuerung

Steuerung

Fahrwerk

Bohrmastver-
stellung

Bohrmastver-
stellung

Abstiitzung

Vorschubschlit-
ten

Fahrwerk

Vorschubschlit-
ten

Hydraulik
Steuerkabine
Ankerplatte

Betriebsanzeige Hydraulik

Betriebsbereitschaft des Fahrwerks.

Sammelmeldung aller Not-Halt, leuchtet
grin, wenn alle Not-Halt-Schalter nicht akti-
viert und quittiert sind.

Batterieanzeige der HV Batterie von HDD An-
lage

Bedienung der linken Kette.

Mast vorne heben und senken.

Mast hinten heben und senken.

Ein- und Ausfahren der hinteren Abstiitzung.

Vorschubschlitten nach vorne / hinten ver-
fahren.

Bedienung der rechten Kette.

Freigabeschalter fiir Vorschubschlitten.

Ein- und ausschalten der Hydraulik.
Schwenkt die Steuerkabine ein und aus.

Schwenkt die Ankerplatte ein und aus.

Leuchtmelder

Leuchtmelder

Leuchtmelder

Leuchtmelder

Joystick
Joystick

Joystick

Joystick
Joystick

Joystick
Taster

Taster
Taster

Taster

@ o] 2

V4

!
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Nr. Zuordnung

Funktionsbeschreibung Markierungstext

201 Gestangekran

Aktiviert und deaktiviert den Kranbetrieb. Taster

156 Beleuchtung

Ein- und Ausschalten der KabinenauRenbe-  Taster
leuchtung.

145 Kommunikation

Aktivierung der Hupe Taster b‘

143 Fahrwerk

Geschwindigkeitsvorwahl ,langsam / schnell” Taster

203 Fahrwerk

Anzeige der Geschwindigkeitsvorwahl Fahr-  LED </Y
werk (Blinkfrequenz).

150 Sicherheit

Alle Funktionen der Fernbedienung werden Not-Halt Taster
sicher stillgesetzt (Hydraulik und elektrisches
Fahrwerk).

146 Funkpult

Batterieanzeige des Funkpults Not-Halt Taster @fn
kleiner 10% ist aus

kleiner 25% blinken

groBer 25% ein.

158 Funkpult

Startet das Funkpult / Quittieren des Not aus Not-Halt Taster
am Funkpult.

SDT-0223-MB-1424
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5.6 Schaltschrank CO1

Hauptschalter
Noteinspeisung

Abb. 5-14: Schaltschrank C01
Tabelle 5-10: Schaltschrank C01

Nr. Zuordnung Funktionsbeschreibung Element Markierungstext

131 Ubergeordnet Setzt die gesamte Maschine still. Not-Halt Schalter Not-Halt

132 Energieversor- Schaltet die angeschlossene regulare Versor- Hauptschalter Hauptschalter 400
gung gung auf die Maschine zu. VAC

133 Steuerung Zeigt die Betriebsbereitschaft der Steuerung. Leuchtmelder Steuerung aktiv

134 HV-Kreis Zeigt den Betriebszustand des Hochvoltkrei- Leuchtmelder Hochvolt aktiv

ses an (blinken: vorladen des HV-Kreises;
Dauerlicht: HV-Kreis aktiv).

135 Steuerung Zeigt den aktiven Errichtemodus an. Leuchtmelder Errichtemodus aktiv

136 Steuerung Aktivierung der Anlage (Anlage Aus, Ein, Schllsselschalter Anlage
Hochvolt Ein)
Stellung 0: Black Out, Anlagenabschaltung
Stellung 1: Black Start, Anlagenstart (Steue-
rung wird hochgefahren)
Stellung 2: Hochvolt Ein

137 Steuerung Schaltet den Errichtemodus ein oder aus. Schlisselschalter Errichtemodus
Gibt Spannungsversorgung zur Fernbedie-
nung frei
138 Energieversor- Schaltet die Hilfsversorgung bzw. Wartungs- Hauptschalter Hauptschalter Notein-
gung seinspeisung fir Batterieladung zu (Hinweise speisung

siehe Kapitel Reguldre Versorgung anschlie-
fen Seite 71 bzw. Kapitel Netzbetrieb
Hilfsversorgung anschlief3en Seite 73).
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5.7 Stilllegungssystem (159)

Taste 1: Drilling ON Taste 2: Drilling OFF

Taste 5: RESET

Abb. 5-15: Stilllegungssystem (159)

N&here Erklarung zu diesem System siehe Kapitel Stilllegungssystem Seite 86.

5.8 Splilungspumpe

Abb. 5-16: Spillungspumpe
Tabelle 5-11: Spllungspumpe

Nr. Zuordnung Funktionsbeschreibung Element Markierungstext
161 Ubergeordnet  Setzt die gesamte Maschine still. Not-Halt Schalter Not-Halt
195 Spilungspumpe Setzt die Bewegung der Splilpumpe still Schllsselschalter Freigabe Spilpumpe
163 Spilungspumpe Beleuchtung fiir Spiilpumpen-Bereich Wahlschalter Beleuchtung Spuil-
pumpe
196 Spulungspumpe Akitvierung Tippbetrieb (siehe Kapitel Spii-  Taster Spulpumpe Tippbe-
lungspumpe - Wartungsbetrieb Seite 109). trieb
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5.9 Batteriehauptschalter

Abb. 5-17: Batteriehauptschalter

Tabelle 5-12: Batteriehauptschalter

Nr. Zuordnung Funktionsbeschreibung Element Markierungstext

165 Energieversor- Schaltet die Bordnetzbatterie an oder aus. Hauptschalter Hauptschalter Bord-
gung netzbatterie

166 Energieversor- Schaltet die Hochvoltbatterie an das elektri- Hauptschalter Hauptschalter Batte-
gung sche System. rie

5.10 Bedienelemente im Mastbereich

Abb. 5-18: Bewegungen im Mastbereich

Tabelle 5-13: Bewegungen im Mastbereich

Nr. Zuordnung Funktionsbeschreibung Element Markierungstext

168 Ubergeordnet  Setzt die gesamte Maschine still. Not-Halt Schalter Not-Halt

169 Ubergeordnet  Sichere Abschaltung des Vorschubschlitten  Schliisselschalter Freigabe Brecher
und des Brechers.

170 Ubergeordnet  Setzt die gesamte Maschine still. Not-Halt Schalter Not-Halt

171 Ubergeordnet Sichere Abschaltung des Vorschubschlitten  Schliisselschalter Freigabe Vorschub-
und des Brechers. schlitten
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5.11 Hochvoltbatterie

176

Abb. 5-19: Hochvoltbatterie

Tabelle 5-14: Hochvoltbatterie

Element Funktionsbeschreibung

176 Hauptschalter Schaltet die Hochvoltbatterie an das elektrische System.

5.12 Handventil Ankerplatte

Sperrstellung 1 ’-__—.5 s f—,__-.. ‘:‘1-—:“7:;\"‘:
Abb. 5-20: Handventil Ankerplatte
Tabelle 5-15: Spllungspumpe

Nr. Zuordnung Funktionsbeschreibung Element Markierungstext

47 Ankerplatte Schaltet zwischen Schwimmestellung und Handhebel Ankerplatte
Sperrstellung der Zylinder der Ankerplatte
vorne am Mast.
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5.13 Stromschlagdetektor

W ZAPALERT

G
GRAYTRON
vl

Abb. 5-21: Stromschlagdetektor

Tabelle 5-16: Stromschlagdetektor
Nr. Funktionsbeschreibung Element Markierungstext

185 Meldung, dass der Bohrstrang in leitendem Kontakt mit einer span- Taster
nungsfiihrenden Leitung steht.

186 Riicksetzen derMeldung, dass der Bohrstrang in leitendem Kontakt Taster PushTo Reset
mit einer spannungsfiihrenden Leitung steht.
188 Auslosen der Testmessung. Taster PushTo Test
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6.1 Start

ihvRatation Stog: Freigabe won Funkmodul Austaittstelie susgeidst An antam A

Densiag, 12 Januar 2071 162821 [ goppnuny

b g

Abb. 6-1: Startseite

Auf der Startseite befindet sich die Navigation zu den einzelnen Unterpunkten:

[0 Betrieb

[0 Einstellungen

O Alarme

0 Wartung
6.2 Betrieb

Abb. 6-2: Betrieb

Auf der Betriebsseite werden alle fiir den Bohrbetrieb relevanten Information gruppiert dargestellt.
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6.3 Einstellungen

6.3.1 Einstellungen - Allgemein

f} Einstellungen

Spiilung Brocher

Vorschubschlitten

Manusdle Stopp-Position Manuelle 1 Stopp-Position  Manuelle 2. Stopp- Position

o

hintenc hinten:

Gastargestute hinten

Gespeicherte
Nt

Drshmomant Kontrolle Rotation

‘Gestangustiitoe vorme Automatik Gestangehebor

FPosition speichern

Winkoel Unteswagen: Winkel Mast:

Abb. 6-3: Einstellungen - Allgemein
Auf dieser Seite werden allgemeinen Einstellungen vorgenommen:

[0 Stopp-Positionen [0 Drehmoment Kontrolle Rotation
[0 Offsets und Abnullen der Drehgeber [0 Gestangeheberautomatik

6.3.2 Einstellungen - Energie

{:} Einsteilungsn

Spihung Brocher

Energiemanagement Powermanagment

Ganaralor Verfighar:
Mairmalur Aungangsstrom: ! L
tzenleistung

Loistung

e tetaicver ung Fimpeisuy

Fahrwerk
Erhéhte
ikattoris Ladakapazitit
tur Verladung:

Maximale Ladekapazitat

turg

Spitzenielsturg
Loistung
Spannungsiiberwachung 24V

Powermanagment
Fahrantrieh:

Abschaltung Maschine, wann e Powermanagment

Steuerspannung n gering Bohrbetriatc

Abb. 6-4: Einstellungen - Energie

Unter dem Bereich Energie kann der maximale Ausgangsstrom der Energiequelle eingestellt werden. Wei-
terhin kann die maximale Ladekapazitat der Batterie eingestellt werden sowie fiir den Transport die er-
hohte Ladekapazitat von 90% aktiviert werden.

Zugriffsstufe: Service
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Weiterhin kann hier die Funktion Spannungsiiberwachung ausgeschaltet werden. Mit dieser Funktion
schaltet sich die Anlage nach einer gewissen Zeit aus, sollte die Steuerspannung unter 22V fallen.

Ist das Powermanagment aktiviert, werden die jeweiligen Funktionen in ihrer Leistungsaufnahme gedros-
selt, sollte die vorhandene Leistung nicht reichen.

6.3.3 Einstellungen - Spllung

{:} Einstellungen

Spiilurg Brecher

Spiilpumpe Flowmeter Spiilungszulauf

i |
Mindmakwe

Shaliorung.
Maximahwert [20mA):

Lirer-Grolec

Flowmeter Spiilungsriicklauf
wmﬂ':mx _

Shativrung.

Mosimaiwart ooy N

Fordarmange pro Umdrahung:

Getrivbwubersetoung:

Maximaldruck
(abhangsg von der LinergroGal:

spdipurmpe Typ: JREES

:
|

externe Spiilpumpe
Soll Gaar

Ladedruck Ubsrwachung:

Linarkiibdure Oberwachung:

+
oo

|aﬁiz
;é

Min, Ladedruckc
Spipmmperndart

Abb. 6-5: Einstellungen - Spiilung

Unter diesem Punkt werden die Kennwerte der integrierten Splilungspumpe und des externen Flowmeters
eingestellt
Zugriffsstufe: Service

Ebenfalls kann hier die Gangauswahl fiir die externe Spllpumpe getroffen werden.

6.3.4 Einstellungen - Brecher

{:} Einstellungen

Abb. 6-6: Einstellungen - Kameras
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Diese Seite informiert liber den Zusammenhang der Druckeinstellung der Brecherzylinder und dem resul-
tierenden Moment.

6.3.5 Einstellungen - Panel

+C01=101-16A1

7 Betrieb {:} Einstellungen

Energie Spiilung Drehmament Bredher

Visualisierung

Logging alktiv: Sprache:

Projelet Mama:

Abb. 6-7: Einstellungen - Datenlogger

Hier sind folgende Eingaben vorgesehen:

[0 Daten der Kopfzeile
[0 Aktivierung Datenlogger
[0 Sprachumstellung Visualisierungsanzeige
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6.4 Alarme

6.4.1 Alarmliste

Alarme

Abb. 6-8: Alarmliste

Es werden hier die aktiven Alarme, Warnungen und Informationen dargestellt.

6.4.2 Alarmhistorie

{2
A - 0 -
. Datum / Zeit Adarm Zustand Iﬂlu
SR g oottt Q |——
o A o=
e e .
S P o e 0P amion b 0P ATTS 1A [rre |
s = s A =
e, ——— S N
R FR—— JUST——— VN
RO PR — RN Clent AL Chet Pl ® o
25944 | Dlematog. 13, S HFS T585T 43:vom o | comen
e e ®
00|t e RTINS | ok B i Kt | - 508417 ® [—
e [l 2t e i i P \vampruns Erepsinr sagtte CH-P I ® —
T P — [ ——————— ® |
[PV O —— PR —— ®
n:T.:“:wm:‘-,.‘| Pre—— A | cmcn caent
v]a]3|a|s Wea| we

Abb. 6-9: Alarmhistorie

Auf dieser Seite kdnnen die Alarme, Warnungen und Informationen riickwirkend betrachtet werden.
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6.5 Wartung

6.5.1 Wartung - Vorschubschlitten

{:} Einstellungen

Kubdung Hychraalikc Detrisbwstunden  Lnerghnersongang

Abb. 6-10: Wartung - Vorschubschlitten
Hier kdnnen Statusinformationen und Betriebsdaten des Vorschubschlittens abgerufen werden.

Zudem kann die Getriebedlpumpe fiir das Rotationsgetreibe fiir Wartungsarbeiten manuell eingeschaltet
werden. Berechtigungsstufe: Service

6.5.2 Wartung - Unterwagen

[}
(] {3} Ensteliungen Wartung

Vorschubschlitten Kithhung Hydraulik Betrichsstunden  Frevgleversonpung

i SN )
\ 1 0 o
Klimagyrr it

Tamparatur

Abb. 6-11: Wartung - Unterwagen

Hier kdnnen Statusinformationen und Betriebsdaten des Unterwagens abgerufen werden.
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6.5.3 Wartung - Kiihlung

Wartung

Vorschubmschitten Unterwagen 1 aulil Betriehsstunden  Enerpgieversorgung

sl

CircPump 7M1 2 CircPump 42M1

CircPump 22M2 e CircPump 42M2

CircPump32Md 2 CircPump azn3 Mrhie

Vorschubschiitten Liifter

Unterwagen Lifter CircPump 43M1

Abb. 6-12: Einstellungen - Kiihlung

Die Kiihlungseinrichtungen kdnnen hier manuell aktiviert und gesteuert werden.
Zugriffsstufe: Service

6.5.4 Wartung - Hydraulik

{:} Einstellungen

1
P —

o B

Abb. 6-13: Wartung - Hydraulik

Auf dieser Seite wird die Information des Hydraulikkreises dargestellt.
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6.5.5 Wartung - Betriebsstunden

' Betrish (} Einsteliungen

Vorschubschiitten Unterwagen Kuhlung Hydraulik Botrichestunden  Energieversorgung

Betriebsstunden Betriebsdaten

Abb. 6-14: Wartung - Hydraulik

Auf dieser Seite sind die Betriebsstunden der verschiedenen Komponenten sowie die wichtigsten Einspei-
sedaten aufgefiihrt. Zudem kann hier die aktuelle Tatigkeit der Bohranlage ausgewahlt werden. Diese hat
keinen Einfluss auf die Anlage. Es wird lediglich zur Nachverfolgung im Logger dokumentiert.

6.5.6 Wartung - Energieversorgung

am tecfinstubl sus

Abb. 6-15: Wartung - Energieversorgung

Der Status der Energieversorgungskomponenten wird auf dieser Seite dargestellt.
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6.5.7 Wartung - Wechselrichter

Abb. 6-16: Wartung - Wechselrichter

Der Status der Wechselrichter wird auf dieser Seite dargestellt.

6.5.8 Wartung - Spilungspumpe

Wachsairichter

Abb. 6-17: Wartung - Spulungspumpe

Diese Seite informiert (iber Uberwachungen und tiberbriickte Uberwachungen im Spiilungssystem.
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6.5.9 Wartung - Can-Bus

halter am Bedbenstuhl sy

|| —
[ 2 v {:} Einstallungan

‘Wechselrichter Spis CAN02/04/05 C - Powerlink:

S

Mok B0 30 "—_

Abb. 6-18: Wartung - Can-Bus

Auf den Can-Busseiten wird der Status der einzelnen Can-Komponenten dargestellt.

6.5.10 Wartung - Powerlink

{:} Einstellungen

CAN 020405

Steuerkabine

Vorschub Brocher .
Drehgeber Drehgebar

Abb. 6-19: Wartung - Powerlink

Auf dieser Seite wird der Verbindungsstatus der SPS-Feldkomponenten dargestellt.

SDT-0223-MB-1424 Seite 61






7 Bedienung

7.1 Referenzierung der Bedien@lEMENTE........coiviiiii it e e e 66
7.2 AllZEMEINE HINWEISE....uiiiiiiiiiiee ittt ettt et e e e et e e e sttt e e e e sbte e e e e sbteeeessabteeessnnsaeeeesnnseeaeenssenas 66
A - To [T I LTl = 7= T =Y o T PP 67
2 T = T o [ Te wd o =Y <] o [T U PP PUPUPRRRRIOt 67
7.3.2 HOChVOIDAtLEIE [QUEN......uuiiireeeiee e ee e e e e e e e e e e et be e e e e e e e e eeesaasrsaeees 67
7.4 EiNSChalten / Batteri@VErSOIGUNE......c.cciuieiieereeeteeeteeeteesteeeteesteestveebeesteesabeeteestseeaseeteessseeseesssesnseenses 67
T 1= w4 o] o To] [ =4 [T TP PPUUPPRRN 68
7.5.1 Netztopologie im Bohrbetrieb mit externer EiNSPEISUNE.......ccccvcuvieiiiiiiieeiciieee e ccieee e 68
7.5.2 Netztopologie im Fahrbetrieb aus der Batterie ohne definierter Erdverbindung...........ccccce........ 69
7.6 Besondere HinWeise zZUm ANSCIIIEREN.........ooo ittt e e e e e e e e e e sbrrrereeeeeeeeeenanns 69
7.6.1 SICNEINEIESNINWEISE...cciciii ittt e e e e e e et e e e e e e e s e etbrareeeeeeeeeeessssssrasaseseeeesesannnnes 69
VA A L=l v 4o LU 1 - | SR UPUUPPRUOt 70
7.6.3 1S0latioNSUDEIWACHUNG.......ccc e e e e e e e e e e e e e e e e e e e absbeeaeeaeeeeeennnes 70
7.7 Hauptversorgung - anschlieRen und einschalten..........cccvvveeeiiiiiiecciiiieeee e 71
7.7.1 Regulare Versorgung anSChIIEREN.........uvveeiii ittt e e e e e e eesrarree e e e e e e eeeesataraeaeeeas 71
7.7.2 VersorgungsleistUnNg ParametriBreN......coccccuuirieeeeeeeeeeccciiireeeeee e e e eeeectrrrereeeeeeeseeasbsaaeeeeeeesesnnnnsens 72
7.7.3 EiNSChalten / @XterNer VEISOIMBUNE. ... .cccuiiiiieeieeieectie et et e eveeeteesteesreesbeestaeebeesbeesaseeabeestessaseensens 73
7.8 Hilfsversorgung - anschliefen und eiNSChalteN..........cciiiieiiiiiiiiiiee e e eeeearanes 73
7.8.1 Netzbetrieb Hilfsversorgung ansChli@RBEN..........eeeeiiiieeiiiiiiiiiiieee et e e e e e e aaans 73
7.8.2 EINSChalten / HilfSVEISOIGUNE....c.vicvieiieiieeieeeiie ettt ettt et e e ve e bt e s abeebeesteesabeesbeesaseeabeesanesareens 75
R I YU Yol o -1 T o P P UPIT 76
7.10 INterloCk-ADSCRAIUNG...ccii e e e et e e e e be e e e s sabta e e e esabeaeeeennees 76
7.11 ENErgieVerSOIZUNE trBIMNMEN .. e et i ieieeeeeeeeeee e e e e e e eeeeeeeeeeeeeeeereeeteeeteteaerererssessabsssssssssssssnssssassnnssasaseess 76
7.11.1 RegUIAre VErsOrZUNE trENNEN........cccuvvieeeeeeeeeeeeicirirteeeeeeeeeeeeettrrreeeeeeeeeessstsaraseeeseeeeeessssrsresseeaaens 76
7.11.2 HilfSVEISOIZUNE trENNEN....uutreeeeeeeeeeeieiirrreeeeeeeeeeeiesitrrraeeteeeeeeesasissrsseseeeeeesssassssrsssssseeeesessassssrenes 76
A Ty (1< o1 £ oo Lo | T ST UUPPPRRRRROS 77
7.12.1 Betriebsmodi - GrUNAIAZEN.......uiii ittt e s et e e e s ste e e e s snbaeeeesnaraeeeeaans 77
7.12.2 Betriebsmodi @INStEIIEN..........uuiiieiiieeiee et e e e e e e e e r e e e e e e e e e e nanans 77
7.13 Bedienung des HydrauliKaggregats. ... ...ttt e e eesctrrre e e e e e e e e e e sabsraeaeeeeeeeeennnnns 77
7.13.1 Bedienung an der ErrichtefernbedienuUNng..........coooouiiiiiiiiiiie i 77
2 T A Lo T 0 0 F=1 L oY=l o o =Y TP PPPPPR 77
7.14 POSITIONEN AEI BAUBIUPPEN...ceiiiieieieeccititeeeee e e eeeececirrre e e e e e e eeeesetbrareeeseeeeeesssssasasareseeeesessssrssesseaaaenns 78
S S = 10 = g VT o o 1= o [OOSR 78
2 S A =Y oY o To LY Lo ] o FOS TP UPURORP 78
A R R - T4 oo LY L 1o o U PR 80
7. 14,4 Betri@bSPOSITION. .. uutiiieiiiiei ettt e e e e e e s e e e e e e e e e e s babbraaeaeeeeeeeaaarabaaaaeaaeeeeannanes 81
7.15 Entladen der IMaSChiNG........cci oottt ee et e e e e e e e eeeetabaaaeeeeeeeeeessassssaeaeeaeeeseensnsrnnes 82
A T Vo T oY= ¢ T U1 Y= =T o U PUPPRRRURRRROt 82
8 T =31 = T =T o TR PP 82
7.16 Verladen der IMasChINe........ueeeii i ittt e e e e e e e e cbab e e e e e eeeeeeeetabsaaeeeeeeeeeessasssrasaeasesennans 82
A T Vo T oY= ¢ T U T Y= =T o RSO PUPPRRRURRRROt 82
A T A =T - To [T o TR PPUPPRN 83
A Y =T A0 o 10 ]G TP 84
7.18 FANIrEN MIt A HDD...uuveiiiiiiieiieiitieeee e e ettt et e e e e e e e e e abbaaeeeeeeeesesessbrssasaseaaeeesssassrssssseeaaesessnnnes 85
7.18.1 Vor- und RaNAbEdINGUNEEN.......uiiiiiiiiie ettt et e e e esatae e e e saba e e e e sreaeeesesrneaaeanes 85
7.18.2 FANren UN FANGIEIEN....cciiiiciiie ettt ettt ettt e et e e e st e e e e s rate e e e e s abaeeeesbtaeesesasteeeesnnseeeeeennsens 85

SDT-0223-MB-1424 Seite 63



7\

STREICHER

7 Bedienung o
7.19 Befestigung am FUNA@MENT.......c.uiiiiiiiie ettt tee e e e s e e e s e bae e e e s sabae e e e e nabaeeeesnreeas 85
7.20 Bedienfreigabe DrillerstUNl........c.ueii i e e e e e e e e s e sabe e e e e enraeas 86
7.2 StilllEEUNGSSYSEEM. . eiiiiiiiiee ettt e et e e et e e e et e e e e s e btaeeesestaeeeesastaeeesanseaeeeeanseneessanseneessnns 86
7.22 Einloggen in die ViSUGISIEIUNG......ciiiiiiieiiciiiie ettt e et e e e ree e e e sbae e e e s sabae e e e esabeeeeeenaneeas 87
A 2 Yo T 7ol a 18]« 1 o 1 =Y o U UPSPRRN 89
7.23.1 FreigabebediNgGUNEZEN.....ccii ettt e e et e e e et ee e e e et e e e e s rte e e e e eraae e e e arres 89
7.23.2 Leistungsdiagramm VOrSCRUD........coiiiiiiiiicciiie et e e e et e e e e seba e e e s seraeee s 89
7.23.3 Einstellungen VorschUbSChITEEN........cuviiiiiiie e e eaae e 90
7.23.4 Automatische Geschwindigkeitsbegrenzungen und Vorschubkraftbegrenzung...........ccccccuvuee.. 92
7.23.5 ViUl SIEIrUNGSANZEIGEN . ..ciitiiee e ettt ettt ettt e e e e e e st e e e e st e e e e sabbaeeeesabaeeeeesastaaeaennsreeeesnnsens 92
7.23.6 BedienUNg UDEr JOYSTICK. ....uviiiiiiiiie ettt e e re e e e st e e e e nbae e s e anraeeessnneeeas 93
7.23.7 Bedienung - fester VOrgabheWeIt........oocuiiii it 93
7.23.8 ANTIKOIISION ACS.....citiitieiieeiterte ettt ste sttt e ste s sbeesaeesbeesteesateebeesatesateesaaesaseensaesasesnsessseesnsenn 94
7.23.9 Bedienung Uber FErnbedIENUNG......cccuviii ittt e e e e s s e e e s arae e e e s neaeaeeas 94
7 .24 ROTATION. .ttt e e e e st er e e e e e e s a e e e e e e e e s e ren e e e e e e e e eaas 94
7.24.1 FreigabebediNGUNEZEN.....ccii ittt e e et e e e st re e e e s aba e e e e e ate e e e e ertaee e e anres 94
7.24.2 Leistungsdiagramm ROTatioN.......cuuiiiiiiiiiii ittt et e e ae e e e s e e e s abee e e s snbree e e e nrees 95
7.24.3 EiNstellungen ROTAtioN.......cccuuiiiiiiiiiii ettt e e e ree e e ab e e e e e eabre e e e e anees 96
7.24.4 Automatische Geschwindigkeitsbegrenzungen und Drehmomentumschaltung...........ccc..c....... 96
7.24.5 ViUl SIEIrUNESANZEIGEN . ..ciiitiieee ettt ettt e e et ee e e e e e s e e s ettt e e e e sabbaeeeesasaeeeeesssteeesenssreeeesnnsees 97
7.24.6 BedienUNg UDEr JOYSTICK......vuiiiiiiiiee ettt e e e e e e s e e e e aba e e s e anbaeeeesaneeeas 98
7.24.7 Bedienung - fester VOrgabheWert.. ...ttt 98
7.25 GESEANGESTULZEN..ccc e e s s s s e e s e e e e e e e e e e e e e eeeeeeeeeeneaeeeeeeeeaaaren 99
7.25.0 EINSEEIHUNGEN....ciiietiiie ettt et e e st e e e e st te e e e s ebtaeeeeaabtaeeesanbtaeessansaneessnsseeeansnnes 99
7.25.2 BEAIBNUNE.....vieiieiiiiie ettt ettt e e et e e e et e e e eata e e e e s bteeeesaabtaeeesanstaeessanseaeeesanseeeessnsseeaessnes 99
A A CTE - [ = =T 40N (U] o ] o =P PR 99
7.26.1 SiCherh@itShiNWEISE. ..cciiiiiiiee ettt e e e e et e e e s ata e e e eeabaeeeesnbeeeessanreeaens 100
VAV ATV AR L 1101 o Jo] au o To ] 11T ] o PO UPPPTPRN 100
7.26.3 Ubergabeposition in BOhrachse @iNStellen.........c.ccvcveveuieveeireeeeceeeeteieeeeee e enens 100
7.26.4 Hinweise zu den Bedienele@menten.......ccoouiiiiiiiiiiiie ettt ree e e 101
A A A G117 [ 1= =] (=T T PSP PRP 101
7.27.1 Bedi@NUNE dES KIranS....ciiiiciiieeeiiiiieeeeiiiteeeesirtee e ssite e e e e stteeeessaaaeeeesssabaeeeassssaeeessasseeeessnssaeesennsens 101
7.27.2 Kran EQiNSCRAIteN.....uiiii ittt et e e et e e et e e e s aaae e e s eaaaeeeeenbaeeeesnnnaeeaean 101
7.27.3 Greifer @aNDAUEBN......coo it e e e e e e s e e e e st ae e e e sabae e e e saabaeeeeenes 101
7.27.4 Greifer @abhaUBN......cooo e e e s e e st e e e sebaeeeeenes 102
728 BIECNET ..ttt ettt e s a bt e e bt e s ba e e s b e e e abe e s hbeesaabeesbteesbaeesaraeen 102
A T8 R 2 T=To 1 =Y o T T oY RPN 102
7.28.2 VisUAliSIErUNESANZEIGEN. ... vieeee ittt ectteee ettt e e e e e e e et e e e s s rbtae e e s s btaeeessabaeeeeesnseeeesensens 103
7.28.3 Verschraubmoment @iNStEHEN.........uei i e e e e 103
7.28.4 ANTIKOIISION ACS.....cuiiiiiiitieiie ettt ettt e ste s te e ste e ste e teesteessteesbeesaseesbeesbeesaseenseesanesnseenseesnes 104
7.29 Parallelfanrt BreCRET ... ...uvii ittt et e e e et e e e st a e e e e s ntr e e e esaaraeeeeannraeaean 104
7.29.1 FUNKLION GKEIVIEIEN....uiiiiiiiiiiie ettt e e e e e e e et e e s e sasbae e s e asraeeeesnssaaesennneees 104
7.29.2 ADSTANG JUSTIEIEN.....cce ettt e e e e eeeeet e e e e e e e e e ees bbb aaaeeeeeeeeesanssssasaeaseeeesenssnsrsreees 104
7.30 SPUIUNGSPUMPE. ceeiiitieie e ettt e e ettt e e ettt e e e e e tee e e e stteeeeeabaeeaeasssteeeeeasbaeeessassaeeeessseeeeessssaeesssnsseeeeesnsens 105
7.30.1 SpUlUNGSPUMPE VOIDEIEITEN....ciiiiiiie ettt et e e s sbee e e s ssbreeesssabeeeeeenes 105
7.30.2 LinergrofRe in der Steuerung KonfigUrieren........coocciieiiieiiiie e 106
7.30.3 Druckbegrenzung €iNStEHEN.........eiiiiiiiiee e e e 106
7.30.4 Pulsationsdampfer @INStEIIEN..........uuvviiiiiieie e e e e e e e e b r e e as 107
7.30.5 BetriElh A PUMPE...cciii ittt e e ee et e e e e e e e e s e e sttt b b aereeeeeeeeessasrsbaaaeeaaeeenanns 107
7.30.6 Spulungspumpe - Wartungsbetrieb.........ccviiiiiiiiii e 109
7.30.7 Nach GebrauCh der PUMPE.... ...ttt e e e e e eetrare e e e e e e e e eesttbrareaeeaeeeeens 109

Seite 64 SDT-0223-MB-1424



7\

STREICHER
o 7 Bedienung
7.31 MaStWinKel @INSTEIIEN.....cccieieiee e e e s st a e e e e sbaa e e e seabtaeeesenbeeeeeaans 109
7.31.1 Einrichten zum Bohren und Einstellen flr den TranSport.....ccccccoeeeecciiiieeeeeee e 109
7.31.2 MastWinkel NaChjUSTIEIEN........viiiiciiie e s e e e et e e e s s btee e e sebeeeeesnns 110
8 2 T < T [ TR 110
7.32.1 RANADEAINGUNZEN.....eiiiiiiiie ettt e ettt e et e e s e e e e s ata e e e e sbbaeeeesassaeeeesassseeeennsseeeessnnseeenan 110
7.32.2 VOIZENENSWEISE. .. .ueiiiiciiiie e ettt ee ettt e e e sttt e e e ettt e e e e sbteeeeeebtaeeesabtaeeesanseaeeesasstneeesansaneessnnsseeessns 110
8 15 T 1 o T T 1V U PPUPPPPPRN 111
7.33.1 RANADEAINGUNEEN.....eiiiiiiiiie ettt e ettt e ettt e e s e e e e e ata e e e ssbtaeeeesasbaeeeessssseeeeannseeesesnnreeenan 111
7.33.2 VOIZENENSWEISE. .. uveiiiieiiiee e ceiieee e ettt e e ettt e e e ettt e e e ebta e e e e s btaeeeeabtaeeesanseaeeesanstneeesansaneessnsssneessnns 111
7.34 Anpassung der GERWEEZE @M IMASt.......ciiiiuiiiiiiiiiie e e rree e e e ree e e e bbe e e s e sarree e e eeanees 113
7.34.1 Elemente einhangen UNd SICNEIMN.......cccuiiiii i e e e e e e 113
7.34.2 Treppe - ZUGANE ZUM IMaSt.....coiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeetereite s s s s s e s e s e e e e e e e e e e eeeeaaaseseseneesenes 113
7.34.3 MaStWINKEl EIEMENTE.......uiiii it e e e et e e e e satae e e e santseeeesanereees 114
7.34.4 ANPASSUNE AEI LUCKEN...ccci ittt ettt e e e e e e e e s ate e e e e e bae e e s e sabaeeeessnbeeeeeennsens 114
7.35 Bergen der MasChiNe.......uuiii ittt e s e e et e e e st ae e e e e b ee e e e nbaeeeeerbeeeeennraeas 114
7.36 ANQEDEN eI IMASCRINE ...ttt e e e et e e e et a e e e sbte e e e s sbtaeesesnstaeeesansaneeesnns 115
7.37 Externe Gerate anSChIIEREN.........coiiiiiii e e s re e e s e sbee e e e e sbree e e e nreeas 116
7.37.1 Externe Mudpumpe anSChHEREN........cceiiiiieeiiireeeee e e e e e eeeeearre e e e e e e e e eeesaarrrreeereeeeeas 116
7.37.2 EXEEINE LAU@PUIMPE. ... iiitiieeeee e e e e eccitrte e e e e e e e eeeeeibabeeeeeeeeeeessstarasaeeeeseesesassssrasaeeseesesensnsrsrenes 116
7.37.3 EXternen DUIChfIUSSIMELEN ... .uviii i s e e e st e e e e ssaaaeaeeas 117
7.38 Pipehandling AUSTIittSSEItE. ...icuuiiiiiiiiiiee ettt e e e s e e e s e e e s e b ae e e essbaeeeesnreeas 118
7.39 StromMSChIagUELEKLON. . cii e e e e e e e ae e e e e bre e e e eareeas 119
8 3S I A Yo T o ol oY 0o T~ 1T =Y o TP PPPRR 119
7.39.2 Betriebsbereitschaft herstellen.........oocuviiiiiii i 120
7.39.3 Verhalten beim AuslOsen im Betrieh. ... 120
7.39.4 BatterieWeChsel TESTEEIAT.. ... ciiiiiiieiee ettt e e e e e st e e e e s abr e e e s ssbaeeesssraeeeeas 121
A LY | (1 o] = 1 (TP UUUUURR 122
7.40.1 SCAWIMMSTEHUNG....eeeiiiiiiieie et e et e e st e e e e satb e e e e sabaeeeesnsseeesensaeeeens 122
7.40.2 AKEIVES VEISLEIIEN...ci ittt e et e e e et e e e s sbta e e e esabteeeesanbaeeaesanees 122
5 oY o =1 Y o VO SPPRRE 123
A D =) (=T o Y o 1= o PO U OPPTPPR 123
5 A \V =Y 1¥] ] - o U URRUUUPPR 123
N (g o Tl o Ty AT T o PRSP 124
7.41.4 Aktivierung der DatenaufzeiChNUNG..........cocviviiiiiiiie e e 124
A ALY o) = Lo I <1121 4 (el 1 (<] o OSSPSR 125
7.41.6 Daten auswahlen, kopieren und einflgeNn.........cocouveiiiiiiiiii i 126
7.42 Datenzugriff FEIMWAITUNG......ooii ittt e e s stre e e e s sbae e e s snareeeesentaeeeesstaeeeesanes 127

SDT-0223-MB-1424 Seite 65



STREICHER
7 Bedienung

7.1 Referenzierung der Bedienelemente

In den Handlungsanweisungen zur Bedienung werden die Bedienelemente aus dem Kapitel Bedien- und
Anzeigeelemente Seite 33 verwendet. Folgende Tabelle erklart den Zusammenhang und die Erscheinung
der referenzierten Bedienelemente.

Tabelle 7-1: Referenzierung Bedienelemente

Art Beispiel Erscheinung Bedeutung Auftreten
Elemententyp  Hauptschalter normaler Text nennt den Typ des Bedienelements immer
oder Anzeige
Referenz [99] numerisch oder alphanu-  stellt die Verbindung zum Kapitel Be-  immer
merisch in eckiger Klammer dien- und Anzeigeelemente Seite 33 her
Beschriftung HAUPTSCHALTER nur GrofRbuchstaben Beschriftungstext am Bedienelement  nur wenn
bzw. Anzeige vorhanden
Schaltoption 'An’ kursiver Text in einfachen  Schaltstellungen eines Schalters mit je- nur wenn
Anflihrungszeichen weils folgender Wirkung vorhanden

INFORMATION

Die Daten in der Tabelle sind nur Beispiele, welche von den tatsachlichen Daten abweichen.

7.2 Allgemeine Hinweise

A

oder dem Tod durch Verbrennungen fihren.
[J Vor Bohrbeginn sicherstellen, dass entlang der Bohrtrasse keine Kabeltrassen verlegt
sind.

f Anbohren unterirdisch verlegter Hochspannungsleitungen kann zu schweren Verletzungen

AN

Eingequetscht werden zwischen beweglichen und feststehenden Teilen kann zu schweren
Verletzungen fihren.

[J Samtliches Personal muss sich wahrend des Bohrprozesses von der Maschine
fernhalten.

INFORMATION

Die Gerdauschemissionswerte sind wahrend eines genormten Priifzyklus bestimmt
worden. Die Angaben missen nicht flir alle Bedingungen der vorgesehenen Verwendung
reprasentativ sein. Betriebsbedingungen, wie die Bodenbeschaffenheit oder die
Geologie, auf denen die Maschine betrieben wird oder die Umgebungsbedingungen,
wie schallreflektierende Oberflachen in der Nahe, kénnen héhere Larmpegel als in den
angegebenen Werten verursachen.
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7.3 Laden der Batterie

Das Laden der Batterien ist in aller Regel nur nach einem langeren Stillstand erforderlich. Die Bordnetzbat-
terie wird im reguldren Betrieb standig aufgeladen.

7.3.1 Bordnetzbatterie

Zum Laden der Batterie gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Schlieen Sie die Hilfsversorgung an (siehe Hinweise in Kapitel Isolationsiiberwachung Seite 70
und Kapitel Netzbetrieb Hilfsversorgung anschliefsen Seite 73).

2. Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter [165] HAUPTSCHALTER BORDNETZBATTERIE in Stellung
'Ein’ steht.

3. Die Bordnetzbatterie wird sofort Gber das integrierte Batterieladegerat aufgeladen.

7.3.2 Hochvoltbatterie laden

|
TN ET—

. 750V DC Batteriemanagen
79.8

. I 750V DCAFE Bohranlage
Batterie
Ladestand il o

Y 750V DC AFE Spilpumpe

Abb. 7-1: Ladestatus Hochvoltbatterie

Das Laden der Batterien ist in aller Regel nur nach einem langeren Stillstand erforderlich. Die Hochvoltbat-
terie wird im reguldren Betrieb standig aufgeladen.

1. Folgen Sie den Anweisungen in Kapitel Bordnetzbatterie Seite 67.

2. SchlieBen Sie eine Spannungsversorgung an (siehe Kapitel Netzbetrieb Hilfsversorgung anschlief3en
Seite 73).

3. Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter [166] HAUPTSCHALTER BATTERIE und [176] HAUPTSCHAL-
TER BATTERIE in Stellung 'Ein’ stehen.

4. Stellen Sie den Schliisselschalter [136] ANLAGE in Stellung 'HV Ein'.

Der Ladevorgang wird eigenstandig ausgefiihrt.

6. Der Ladevorgang wird bei 90 % Ladung eingestellt.

v

7.4 Einschalten / Batterieversorgung

Zum Einschalten der Maschine gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter [165] HAUPTSCHALTER BORDNETZBATTERIE in Stellung
'Ein' steht.

2. Drehen Sie den Hauptschalter [166] HAUPTSCHALTER BATTERIE in Stellung 'Ein".

3. Drehen Sie den Schliisselschalter [136] ANLAGE in Stellung 'Ein’.

# INFORMATION

Der Leuchtmelder [133] STEUERUNG AKTIV beginnt nach ca. einer Minute zu blinken wahrend die

Steuerung startet. Die Steuerung ist bereit, wenn der Leuchtmelder dauerhaft leuchtet.

4. Stellen Sie sicher, dass die Hauptschalter [132] HAUPTSCHALTER 400 VAC und [138] HAUPTSCHAL-
TER NOTEINSPEISUNG in Stellung 'OFF' stehen.

5. Drehen Sie den Schliisselschalter [136] ANLAGE in Stellung 'HV Ein'.

6. Nach ca. 20 Sekunden fangt Leuchtmelder [134] HOCHVOLT AKTIV an zu blinken. Dauerlicht bedeu-

tet Anlage betriebsbereit.

SDT-0223-MB-1424 Seite 67



7\

STREICHER
7 Bedienung A

Einschalten der Steuerung ohne Anschluss der Maschine am Netz entleert die Batterie.
[ Drehen Sie den Schalter [136] ANLAGE bei Nichtnutzung der Maschine in Stellung 'Aus’.
[0 Anweisungen um Laden der Batterie finden Sie im Kapitel Laden der Batterie Seite

67.

7.5 Netztopologie

7.5.1 Netztopologie im Bohrbetrieb mit externer Einspeisung

_l[ - L1

[ ® L2

= L3

| . L —— N
e e e e e PE

Abb. 7-2: Netztopologie IT-Netz

Die elektrische Netztopologie der HDD-Anlage ist als IT-System realisiert. Dieses ist dadurch charakterisiert,
dass keine galvanische Verbindung zwischen aktiven Leitern (Phase L1, L2, L3; Hochvolt + / -) und geerdeten
Teilen (PE) vorherrscht.

Als Schutzeinrichtung sind auf der Anlage Isolationsmessgerate gemal Kapitel Isolationsiiberwachung Sei-
te 70 sowie Uberstrom-Schutzgerite (innerhalb der HV-Batterie, der PDU sowie der 400 V-Verteilung)
verbaut. Uberstromschutzorgane finden sich zudem am versorgenden Generator bzw. Trenn-Transforma-
tor.

Abb. 7-3: Netztoplogie TN-Netz

Die Service-Steckdosen sowie die Ansteuerung der Fahrwerks-Bremsen sind in einem TN-Netz (geerdetes
Netz) realisiert. SchutzmaRnahmen im TN-Netz sind hierbei Uberstromschutzorgane sowie Fehlerstrom-
schutzschalter (RCD). Diese Netzform wird durch einen integrierten Trenn-Transformator erzeugt.
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7.5.2 Netztopologie im Fahrbetrieb aus der Batterie ohne definierter Erdverbindung

Die elektrische Netztopologie der HDD-Anlage ist im Fahrbetrieb ebenso als IT-System realisiert. Dieses
ist dadurch charakterisiert, dass keine galvanische Verbindung zwischen aktiven Leitern und geerdeten
Teilen vorherrscht. Unterschied zum Bohrbetrieb liegt jedoch darin, dass wahrend des Verfahrens keine
Verbindung der Anlage zu einem Erder vorhanden ist. Sdmtliche beriihrbaren leitfahigen Teile der Anlage
sind durch den Schutzpotentialausgleich miteinander verbunden, um unterschiedliche Potentiale zu ver-
hindern. Auch bei diesem Betriebsmodus sind eine Isolationsiiberwachung sowie Uberstromschutzorgane
(Sicherungen innerhalb der HV-Batterie sowie der PDU) aktiv.

Am jeweiligen Standort muss ein Haupt-Erder geschlagen und anschlieRend gemessen werden. Dies kann
beispielsweise mittels der sogenannten 3-Leiter-Erdungsmessung erfolgen. Dies hat durch eine EFK (DGUV
200-005) zu erfolgen.

100%

Abb. 7-4: 3-Leiter Erdmessung

Alle elektrischen Einrichtungen (z.B. Bohranlage, Generator, Recyclinganlage, Transformator) der Baustel-
le, sowie leitfahige Gehduse miissen mit dem Haupterder verbunden werden. Sofern die Versorgung der
Anlage Uber einen Generator erfolgt, muss dieser im IT-System verschalten sein (Siehe Bild oben). Andern-
falls lasst sich, bedingt durch eine interne Verriegelung, die Anlage (AFE) nicht einschalten.

Der Erder wird entweder Uber den PE-Stecker der Haupteinspeisung oder den CEE-Stecker der Hilfsein-
speisung mit der Bohranlage verbunden.

Die Anlage darf nur an einem Erder betrieben werden, welcher durch eine Elektrofachkraft
(EFK) errichtet und gemessen wurde!

Ein erster Fehler (z. B. Kontakt eines aktiven Leiters mit Erde durch bspw. Isolationsfehler) fiihrt, nach
Detektion eines der beiden Isolations-Uberwachungsgerite, zu einem akustischen Signal. Der Fehler muss
anschlieRend im spannungsfreien Zustand, Herstellung gemaRKapitel Freischalten und Freimessen Seite
132, der Anlage ausfindig gemacht sowie repariert werden. Fiir Arbeiten am HV-Kreis muss die DGUV
200-005 beachtet werden. Diese sieht bspw. gesonderte Schulungen fiir die Arbeiten am HV-System vor.

7.6 Besondere Hinweise zum AnschlieRen

7.6.1 Sicherheitshinweise

A\ WARNUNG

Gleichzeitiges Einschalten der Hauptschalter [132] HAUPTSCHALTER 400 VAC und [138]
A HAUPTSCHALTER NOTEINSPEISUNG fiihrt bei nur einer angeschlossenen Energiequelle

zum Anliegen von Spannung an den Pins der Verbindungsstelle. Bertihren der Pins kann zu

schweren Verletzungen oder dem Tod durch Stromschlag fihren.

[] Vor dem Abstecken der Energieversorgung beide Hauptschalter auf ‘0’ stellen.
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WARNUNG

A
Ungeschiitztes Verlegen der Einspeisekabel kann zu Beschddigungen an den Kabeln und
A damit zum Tod, schweren Verletzungen durch Verbrennung oder Maschinenschaden fihren.
[ Kabel abseits der Verkehrswege der Versorgungsfahrzeuge und Personal oder
mechanischen Einfllissen verlegen.

Einschalten der Hauptschalter [132] HAUPTSCHALTER 400 VAC und [138] HAUPTSCHALTER
NOTEINSPEISUNG zu Schaden an der Anlage.
[ SchlieRen Sie immer nur eine Energieversorgung an.

m Gleichzeitiges Anschliefen der Haupt und Noteinspeisung flhrt bei gleichzeitigem

[] Die Einspeisung, Generator sowie Netzversorgung, mussen als IT-System realisiert sein.

[] Achten Sie auf eine Warnmeldung, welche bei einem Isolationsfehler erscheinen
wirde.

[] Falls ein Isolationsfehler vorliegt Iasst sich der HV-Kreis der Anlage nicht aktivieren.

E Betrieb der Maschine am falschen Netztyp fihrt zu Schaden an der Maschine.
| ]

der Maschine.

' Betrieb der Maschine ohne Erdung der Maschine fiihrt zu Fehlfunktionen und Schaden an
E [] Erden Sie die Maschine (siehe Kapitel Netztopologie Seite 68).

INFORMATION

Das angeschlossene Drehfeld muss Rechts sein. Die Richtung des Drehfeldes wird

Uberwacht. Bei falscher Drehrichtung erscheint eine Fehlermeldung in der Visualisierung.
Bei falschem Drehfeld

laden die Batterien nicht,

lasst sich die Maschine nicht einschalten.

U
U

7.6.2 Netzqualitat

Es gelten folgende Randbedingungen:

O Spannung: Nennspannung 400V +/- 10%

[0 Dauerbetrieb: 49,5 Hz bis 50,5 Hz

[0 Kurzzeitig: 47 Hz bis 52 Hz

[0 Die Einspeisung, Generator sowie Netzversorgung, missen als IT-System realisiert sein.

7.6.3 Isolationsliberwachung

Bevor ein Generator oder Transformator zum ersten Mal eingeschalten wird bzw. auf die Anlage geschal-
ten wird, muss sichergestellt sein, dass der Erzeuger als IT (isolated tierre) realisiert ist. Isolationsiiberwa-
chungen befinden sich auf der Bohranlage im Schaltschrank +C01. Diese I6sen eine Warnmeldung aus, so-
fern voreingestellte Isolationswerte unterschritten werden. Die Anlage besitzt 2 Isolationsiiberwachungs-
einrichtungen:
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Aktiv im Normalbohrbetrieb sowie beim Umsetzen

der Anlage lber die HV-Batterie (BMK: +C01-2A1).

Aktiv solange das AFE Rig nicht in Betrieb ist und
wird deaktiviert sobald das AFE zugeschaltet wird.
Diese Isolationstiberwachung wird verwendet, um
zu Uberprifen, ob auf der Einspeisung (Genera-
tor oder Transformator) ein Isolationsfehler vorhan-
den ist (BMK: +C01-4A1=, da dies bei deaktivier-
ten AFE durch Isolationsiiberwachungseinrichtung 1
nicht gewahrleistet werden kann.

Die Maschine kann gleichermaRen an einem Stromerzeuger oder vom 6ffentlichen Netz betrieben werden:

O

O

Die Anlage kann direkt an einem IT-Netz erzeugenden Stromerzeuger angeschlossen werden. (In-
selbetrieb)

Die Anlage kann direkt an das 6ffentliche Netz angeschlossen werden, sofern der Netzbetreiber
mit seiner Trafostation ein IT-Netz bereitstellen kann. (Netzbetrieb)

Falls kein IT-Netz realisierbar ist, muss ein Trenntransformator der Anlage vorgeschaltet werden.
Hierdurch wird anlagenseitig ein IT-Netz erzeugt.

Bei Betrieb der Maschine fiir Wartung oder Reparatur muss der Stromerzeuger nicht fir die volle
Leistung der Anlage dimensioniert werden.

7.7 Hauptversorgung - anschlieflen und einschalten

7.7.1 Regulare Versorgung anschlieBen

Abb. 7-5: Versorgung Netzbetrieb
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Zum AnschlieBen der reguldren Versorgung gehen Sie folgendermalien vor:

1.

Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter [138] HAUPTSCHALTER NOTEINSPEISUNG in Stellung ‘0’
steht und in der Stellung mit einem Bligelschloss gesichert ist.

[J HINWEIS
Beachten Sie vor dem Einschalten die Hinweise aus Kapitel Besondere Hinweise zum Anschliefsen
Seite 69.

Stecken Sie die Hilfsversorgung aus.

('] HINWEIS
Zuschalten der reguldren Versorgung bei aktiver Hilfsversorgung kann zu schwerwiegenden
Schaden an der Maschine fihren.

Stellen Sie die Hauptschalter [132] HAUPTSCHALTER 400 VAC in Stellung 'OFF".
Stecken Sie die Kabel an der Stromquelle an.

] HINWEIS
Unzureichende Vorabsicherung kann zu Schaden an der Anlage fiihren. Die Vorsicherung muss auf
630 A ausgelegt sein.

Stecken Sie zuerst den Schutzleiter an der vorgesehenen Dose ein.
Stecken Sie die Phasen an den vorgesehenen Anschliissen in der Reihenfolge von unten nach oben
ein.

'] HINWEIS

Falls Sie nur je eine Phase angeschlossen haben, kénnen Sie alle Funktionen nutzten, Gberlasten
aber ggf. die Kabel. Nutzen Sie die Funktionen der Maschine dann nur im lastlosen Betrieb z.B. bei
der Wartung oder Reparatur.

7.7.2 Versorgungsleistung Parametrieren

Nach dem AnschlieBen einer externen Energieversorgung muss diese in der Steuerung parametriert wer-
den. Zum Parametrieren gehen Sie folgendermaRen vor:

N

Energiemanagement

Generator
Maximaler Ausgangsstrom: 525 A
Uberlastsicherung Einspeisung

Erhohte
Batterie Ladekapazitat
fir Verladung:

Batterie i
Maximale Ladekapazitat: m %

Abb. 7-6: Versorgungsleistung parametrieren

Navigieren Sie auf die Seite ENERGIE.

Loggen Sie sich als Servicebenutzer mit dem Passwort ein.

Tragen Sie die Nennleistung der Energieversorgung ein und bestatigen Sie diese durch Tippen auf
die Eingabetaste.

[J HINWEIS
Eingabe einer Leistung groRer als der Nennwert des Generators / Trafos flihrt zu Stérungen im
Betrieb.

Seite 72
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7.7.3 Einschalten / externer Versorgung

Zum Einschalten der Maschine am reguldren Netz oder an der Hilfsversorgung gehen Sie folgendermalien
vor:

1. SchlieRen Sie die externe Versorgung an (siehe Kapitel Reguléire Versorgung anschliefSen Seite 71).

2. Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter [165] HAUPTSCHALTER BORDNETZBATTERIE in Stellung

‘Ein’ steht.

Drehen Sie den Hauptschalter [166] HAUPTSCHALTER BATTERIE in Stellung 'Ein".

4. Drehen Sie den Schlisselschalter [136] ANLAGE in Stellung ‘Ein’.

# INFORMATION

Der Leuchtmelder [133] STEUERUNG AKTIV beginnt nach ca. einer Minute zu blinken wahrend die

Steuerung startet. Die Steuerung ist bereit, wenn der Leuchtmelder dauerhaft leuchtet.

5. Drehen Sie den Schllsselschalter [136] ANLAGE in Stellung ‘HV Ein'.

6. Nach ca. 20 Sekunden fangt Leuchtmelder [134] HOCHVOLT AKTIV an zu blinken. Dauerlicht bedeu-
tet Anlage betriebsbereit.

w

7.8 Hilfsversorgung - anschliefen und einschalten

7.8.1 Netzbetrieb Hilfsversorgung anschlielRen

Abb. 7-7: Hilfsversorgung Netzbetrieb

Es gelten folgende Randbedingungen:

[] Laden mit einem Aggregat:
[ Ander 63 A-Einspeisung kann mit einem kleinen IT-Netz-Stromaggregat (ca. 60kVA)
eingespeist werden.
[J]  Eskonnen auch nicht IT-Netz-fahige Stromaggregate verwendet werden, wenn ein
Trenntrafo vorgeschaltet ist.
[ Laden an einer Steckdose in der Halle:
[]  Direkter Anschluss an 63A-Steckdose an Baustromverteiler oder Halle ist nicht moglich, da
hier ein TN-Netz gegeben ist!
[J  Durch Vorschalten eines Trenntrafos (z.B. 44 kVA) kann an der 63 A-Steckdose in der Halle
geladen / gearbeitet werden. Es steht eine Nutzleistung von ca. 25 kW fir zur Verflgung.

Zum Anschlieen der Hilfsversorgung gehen Sie folgendermalien vor:
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1. Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter [132] HAUPTSCHALTER 400 VAC in Stellung 'OFF' steht und
in der Stellung mit einem Bligelschloss gesichert ist.

[T HINWEIS

Zuschalten der Hilfsversorgung bei aktiver regularer Versorgung fiihrt zu schwerwiegenden
Schaden an der Maschine.

2. Stellen Sie die Hauptschalter [138] HAUPTSCHALTER NOTEINSPEISUNG in Stellung '0'.

3. Stecken Sie das Kabel an der Stromquelle an.

[J HINWEIS

Unzureichende Vorabsicherung kann zu Schaden an der Anlage fiihren. Die Vorsicherung muss auf
63 A ausgelegt sein.

4. Stecken Sie das Versorgungskabel an der vorgesehenen Dose ein.

[J HINWEIS
Die Hilfsversorgung muss als IT-System realisiert sein.
5. Hauptschalter [138] HAUPTSCHALTER NOTEINSPEISUNG in Stellung '1'.

Seite 74 SDT-0223-MB-1424



7\

STREICHER
o 7 Bedienung

7.8.2 Einschalten / Hilfsversorgung

Zum Einschalten der Maschine an der Notversorgung gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Schlielen Sie die externe Versorgung an (siehe Kapitel Netzbetrieb Hilfsversorgung anschliefSen Sei-
te 73).
2. Folgen Sie den Anweisungen aus Kapitel Einschalten / externer Versorgung Seite 73
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7.9 Ausschalten

Zum Ausschalten der Maschine bestehen zwei Mdoglichkeiten:

[0 Stellen Sie den Schlisselschalter [136] ANLAGE in Stellung 'Aus’, oder
0 Driicken Sie den Taster [120] A fiir ca. 10 Sekunden. Ein Hinweis in der Visualisierung zeigt den
Beginn des Abschaltvorgangs an.

Langere Inaktivitat der Maschine flihrt zu Verlusten der Ladekapazitat und Lebensdauer der
Bordnetzbatterie.
[] BeiStillstand langer einer Woche Kapitel Erhalt der HV-Batterien Seite 160 beachten.

7.10 Interlock-Abschaltung

Die Maschine besitzt einen sogenannten Interlock-Kreis. D. h. sobald ein Stecker an der Umrichtertechnik
z.B. den LCL-Filtern oder der HV-Batterie abgesteckt wird oder die PDU (750 VDC-Verteilung) oder die DC-
Filterboxen gedffnet werden, erfolgt eine Abschaltung des Hauptschalters [132] sowie der HV-Batterie.
(Interne Schiitze der HV-Batterie werden gedffnet)

7.11 Energieversorgung trennen

7.11.1 Regulare Versorgung trennen

1. Stellen Sie die Schliisselschalter [136] ANLAGE in Stellung 'Ein' oder 'Aus’.

# INFORMATION
Der Schlisselschalter darf nicht in Stellung 'HV Ein' stehen.

2. Stellen Sie die Hauptschalter [132] HAUPTSCHALTER 400 VAC in Stellung 'OFF".
3. Trennen Sie die Verbindungen von oben nach unten.

/A WARNUNG

Trennen der Spannungsversorgung unter Last kann zu schweren Verletzungen oder dem
Tod durch Stromschlag oder Verbrennungen fiihren. Mit vorgelagerter Sicherung bzw.
Netztrenneinrichtung (z. B. vorgelagertem Trenntransformator/Generator) spannungsfrei
schalten. Nur spannungsfreies Stecken zulassig.

# INFORMATION
Der Schutzleiter muss als letztes ausgesteckt werden.

7.11.2 Hilfsversorgung trennen

1. Stellen Sie die Schliisselschalter [136] ANLAGE in Stellung 'Ein".

¢ INFORMATION

Schaltstellung ‘Ein’, nicht 'HV Ein'!

2. Stellen Sie die Hauptschalter [138] HAUPTSCHALTER NOTEINSPEISUNG in Stellung '0'.

3. Ziehen Sie den Stecker aus der Dose.
/N WARNUNG
Trennen der Spannungsversorgung unter Last kann zu schweren Verletzungen oder dem
Tod durch Stromschlag oder Verbrennungen fiihren. Trennen Sie die Verbindung nur im
spannungslosen Zustand.
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7.12 Betriebsmodi

7.12.1 Betriebsmodi - Grundlagen

Folgende Betriebsmodi sind verfiigbar:
[0 Errichtebetrieb
Wird zum Bewegen der Maschine von einer Bohrstelle zur Nachsten, dem Ver - und Entladen
der Maschine, sowie bei der Wartung oder Reparatur aktiviert. Folgende Funktionen kénnen in
diesem Betriebsmodus nicht genutzt werden:
[J Spllpumpe
[J  Vorschubschlitten (eingeschrankt)
0 Rotation
[J  Brecher
[] Gestangemagazin
[0 Normalbetrieb
Wird zum Bewegen der Maschine aktiviert, wahrend sie am Bohrloch im Bohrprozess ist, oder
zur Wartung ausgefihrt wird. Folgende Funktionen kénnen in diesem Betriebsmodus nicht
genutzt werden:
Raupenfahrwerk
Errichteschwinge und Masthauptzylinder (Gberbriickung moglich)
Position der Steuerkabine
Hinteres Abstiitzung
Position der Ankerplatte

ooooagd

7.12.2 Betriebsmodi einstellen

Den Betriebsmodus stellen Sie folgendermallen ein:

O Zum Aktivieren des Normalbetriebs drehen Sie den Schlusselschalter [137] ERRICHTEMODUS in
Stellung ‘Aus’.

O Zum Aktivieren des Errichtebetriebs drehen Sie den Schliisselschalter [137] ERRICHTEMODUS in
Stellung 'Ein’.

7.13 Bedienung des Hydraulikaggregats

7.13.1 Bedienung an der Errichtefernbedienung

Bei aktiver Fernbedienung im Errichtemodus schaltet der Kipptaster [144] die Hydraulik ein und aus.

7.13.2 Normalbetrieb

Im Normalbetrieb wird das Hydraulikaggregats in der Kabine mit dem Kippschalter [104] eingestellt:

0 O Schaltet die Hydraulik aus.

[0 &0 Startet das Aggregat auf Anforderung durch eine Hydraulikfunktion. Nach zwei Minuten Inak-
tivitat schaltet sich das Aggregat wieder ab.

0 O« Schaltet das Aggregat dauerhaft ein.
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7.14 Positionen der Baugruppen

7.14.1 Baugruppen

Die Park- und Fahrposition betrifft folgende Baugruppen:

[0 Vorschubschlitten 0 Gestangezufihrung
0 Mast 0 Hilfskran
0 Brecher [0 Steuerkabine

7.14.2 Fahrposition

6250 mm

Abb. 7-8: Fahrposition

INFORMATION

Die Fahrposition beschreibt Ort, Lage und Orientierung von beweglichen Baugruppen fiir:

[] Das Verladen und Entladen.

[] Das Fahren mit dem Raupenfahrwerk.

[] Das gezeigte MaR bezieht sich auf das Vorderende des Stabschafts. Dieses MaRe wird
in der Visualisierung angezeigt.

Vorbedingung

Einstellen der Fahrposition bei einem falschen Winkel der Ankerplatte und es Masts fiihrt zu

Schaden an der Maschine.

[J Mast und Ankerplatte missen auf 15° Neigung eingestellt sein.

[J Wahrend des Einrichten des Mastwinkels muss die Verstellung der Ankerplatte
gesperrt sein ( Handventil [47] ANKERPLATTE siehe Kapitel Handventil Ankerplatte Seite
49).
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Position einrichten

Um alle Baugruppen in die Fahrposition zu bringen gehen sie folgendermaRen vor:

1.

2.

LN, A

10.
11.

12.
13.
14.

15.
16.

Bauen Sie den Greifer am Gestdangekran ab, falls die Maschine fiir den Transport auf dem Tieflader
vorbereitet wird.

Verfahren Sie den Brecher um 1,53 m nach hinten bis zur Markierung am Mast.

T\ [ = m—
2% 1 Hert -
71/ L

Bauen Sie das Schiebepodest und die Treppe ab.

Ziehen Sie das Schiebeteil am Gehweg ein und entnehmen Sie die temporéaren Gitterroste.
Bewegen Sie den Vorschubschlitten in die gezeigte Position (siehe Abb. 7-8 Fahrposition Seite 78).
Klappen Sie die Gestdangezufiihrung ein und arretieren Sie sie.

Klappen Sie die Treppe an der Kabine ein und arretieren Sie die Treppe.

Schalten Sie die Maschine ab (siehe Kapitel Ausschalten Seite 76).

Trennen Sie die Netzversorgung (siehe Kapitel Regulédire Versorgung trennen Seite 76).

Schalten Sie die Maschine unter Nutzung der Energieversorgung durch die Batterien wieder ein
(siehe Kapitel Einschalten / Batterieversorgung Seite 67).

Aktivieren Sie den Errichtemodus (siehe Kapitel Betriebsmodi einstellen Seite 77).

Schalten Sie das Hydraulikaggregat ein (siehe Kapitel Bedienung des Hydraulikaggregats Seite 77).
Bewegen Sie den Mast in Fahrposition (siehe Abb. 7-8 Fahrposition Seite 78):

[0 Gleichzeitig Masterrichteschwinge und Masthauptzylinder ausfahren.

[0 Die Ankerplatte ist nach wie vor liber die Ankerplattenverstellzylinder in einer Winkelstel-
lung bei 15° arretiert. Beobachten Sie, ob eine Kollision mit dem Kran droht. Korrigieren Sie
ggf. die Position der Ankerplatte.

[0 Fahrposition ist erreicht, wenn die Zylinder der Errichteschwinge ganz ausgefahren und der
Mast mit den Hauptzylindern so weit angehoben ist, dass sich die Energiekette ca. 80 mm
oberhalb der Pumpenabdeckung befindet.

Klappen Sie die Kabine ein.
Fahren Sie die Abstlitzung ein.
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7.14.3 Parkposition

her

| Vorderkante Brec

Abb. 7-9: Parkposition

INFORMATION

Die Parkposition beschreibt Ort, Lage und Orientierung von beweglichen Baugruppen fiir
den Transport auf einem Tieflader.

[] Ausgangssituation: Fahrposition
U

Siehe Abb. 7-8 Fahrposition Seite 78

Um alle Baugruppen in die Parkposition zu bringen gehen sie folgendermaRen vor:

1. Schalten Sie die Maschine Ein (siehe Kapitel Einschalten / externer Versorgung Seite 73).
2. Aktivieren sie den Errichtebetrieb (siehe Kapitel Betriebsmodi einstellen Seite 77).

3. Schalten sie die Hydraulik ein (siehe Kapitel Bedienung des Hydraulikaggregats Seite 77 ).
4. Senken Sie den Mast langsam ab:

[0 Gleichzeitig Masterrichteschwinge und Hauptzylinder einfahren.

0 Winkelstellung der Ankerplatte tber die Ankerplattenverstellzylinder parallel zum Tieflader
ausrichten.

[0 Die Hauptzylinder so weit einfahren, bis diese in den Kunststoffauflagen aufliegen.

O

Masterrichteschwinge so weit einfahren, bis Ankerplatte vollstandig aufliegt.

5. Fahren Sie den Brecher in die dargestelle Position und legen Sie anschlieRend den Ausleger des
Krans auf der Konsole ab.

6. Klappen sie die Kabine ein und achten sie auch auf moégliche Elemente auf dem Kabinendach, diese
missen ggf. abgebaut werden.

Wechseln Sie in den Betriebsmodus Normalbetrieb (siehe Kapitel Betriebsmodi einstellen Seite 77).
8.

Bringen Sie den Vorschubschlitten auf das Mal} siehe Abb. 7-9 Parkposition Seite 80.

[0 Nutzen Sie entweder die Bedienelemente in der Kabine, oder
[0 die Fernbedienung.

9. Klappen Sie die Gestdangezufiihrung ein, falls diese noch nicht eingeklappt ist.
10. Schalten Sie die Hydraulik aus.
11. Schalten Sie die Maschine aus.

Seite 80
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7.14.4 Betriebsposition

1.

w

Nouwu s

10.
11.
12.

13.
14.

15.

Schalten Sie die Maschine unter Nutzung der Energieversorgung durch die Batterien ein (siehe Ka-
pitel Einschalten / Batterieversorgung Seite 67).

Aktivieren Sie den Errichtemodus (siehe Kapitel Betriebsmodi einstellen Seite 77).

Fahren Sie die Abstiitzung aus.

# INFORMATION
Beachten Sie dabei, dass die Kette des Raupenfahrzeugs den Kontakt zum Boden behalt.

Klappen Sie die Kabine aus.
Klappen Sie die Treppe an der Kabine aus.
Klappen Sie die Gestangezufiihrung aus und arretieren Sie sie.
Bewegen Sie den Vorschubschlitten in die gezeigte Position (siehe Abb. 7-8 Fahrposition Seite 78),
falls noch nicht geschehen.
Bewegen Sie den Mast in die gewiinschte Position (Betriebsposition):
[0 Gleichzeitiges bedienen der Masterrichteschwinge und Masthauptzylinder zum Einstellen
der Mastposition.
[0 Ankerplatte auf dem Boden absetzten, beobachten ob eine Kollision mit dem Kran droht,
ggf. Position des Hauptarms korrigieren.
[0 Die Betriebsposition ist erreicht, wenn die Ankerplatte vollstandig aufliegt und der ge-
winschte Mastwinkel eingestellt ist.

'] HINWEIS
Der Bohrplatz muss die Anforderungen siehe Kapitel Untergrund / Ankerlasten Seite 9 erfillen.

Montieren Sie das Spannschloss von der Ankerplatte bzw. schalten Sie den Ankerplattenverstellzy-
linder mit dem Handhebel [47] ANKERPLATTE in 'Sperrstellung’.

Ziehen Sie das Schiebeteil am Gehweg aus und montieren Sie die temporaren Gitterroste.

Bauen Sie das Schiebepodest und die Treppe an.

Bringen Sie den Kran in seine Arbeitsposition.

# INFORMATION
Der Hauptarm wird aber noch nicht abgesenkt.

® Knickarm vollsténdig
' einknicken.

Knickarm ausknicken.

—
® Schubarm aus der
' Einhangeése fahren.
—

B

Bauen Sie den Greifer am Gestangekran an.

Verankern Sie die maschien liber die Ankerplatte am Fundament (Anforderungen siehe Kapitel Un-
tergrund / Ankerlasten Seite 9).

Stellen Sie die Stromversorgung her und wechseln Sie vom Errichtemodus in den Betriebsmodus.
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7.15 Entladen der Maschine

7.15.1 Vorbereitungen

Fihren Sie folgende vorbereitende Ablaufe aus:

0 Einschalten der Maschine (siehe Kapitel Einschalten / Batterieversorgung Seite 67).
0 Einschalten des HMI-Panels in der Steuerkabine mit dem Schalter [128] L] aus.

7.15.2 Entladen

Zum Entladen der Maschine vom Tieflader gehen Sie folgendermafen vor:

1. Losen Sie die Transportsicherungen und Verzurrung der Maschine.

2. Bringen Sie die beweglichen Baugruppen in die Fahrposition (siehe Punkt 12 bis Punkt 14 aus Kapitel
Fahrposition Seite 78).

3. Legen Sie hinter der Struktur des Tiefladers Auffahrrampen zur Uberbriickung des Héhensprungs
aus.

4. Ziehen Sie die Abstitzung ein.

5. Fahren Sie die Maschine von der Ladeflache auf die Rampe.

'] HINWEIS

Die Neigung der Rampe gegeniliber dem Boden und der Ladeflache darf nicht mehr als 13° (23%)
betragen. Die Gesamtneigung der Fahrbahn und der Rampe darf die Steigfahigkeit der Maschine
nicht iberschreiten (siehe Kapitel Technische Daten Seite 12).

6. Fahren Sie die Maschine langsam Uber die Auffahrrampe.

/A WARNUNG

Beim Ubertritt des Schwerpunkts von der Ladefliche Tieflader auf die Auffahrrampe fiihrt
die Maschine eine Kippbewegung aus. Aufenthalt hinter der Maschine kann zu schweren
Verletzungen oder dem Tod durch Quetschen fihren.

# INFORMATION
Mit Hilfe der abgesenkten Heckabstitzung kann das Kippen der Maschine eingeschrankt werden.

Durch darauffolgendes Einfahren der Heckabstiitzung wird die Maschine kontrolliert auf die
Rampensteigung geneigt. Darauf achten, dass keine harten StoRe auf die Heckabstiitzung wirken.

7. Wenn die Maschine weiter nicht verwendet wird schalten Sie die Energieversorgung aus.

7.16 Verladen der Maschine

7.16.1 Vorbereitungen

Fihren Sie folgende vorbereitende Ablaufe aus:

0 Einschalten der Maschine (siehe Kapitel Einschalten / Batterieversorgung Seite 67).
[0 Einschalten des HMI-Panels in der Steuerkabine mit dem Schalter [128] SY-MONITOR.PNG aus.
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[0 Einschalten des Hydraulikaggregats (siehe Kapitel Bedienung des Hydraulikaggregats Seite 77).

7.16.2 Verladen

’///,ﬁﬂ/ ca. 2314
CoG

jiv/
an

17320

Abb. 7-10: Verladen

Es wird der Transport der Anlage mit einem Tiefbettauflieger mit einer Fahrhéhe von max. 650 mm emp-
fohlen. Siehe dazu die Transportzeichnung 2 SDT-0223-XE-1165. Zum Verladen der Maschine auf den
Tieflader gehen Sie folgendermalien vor:

1. Bringen Sie die beweglichen Baugruppen in die Fahrposition (siehe Kapitel Fahrposition Seite 78).
2. Legen Sie hinter der Struktur des Tiefladers Auffahrrampen zur Uberbriickung des Héhensprungs
aus.
# INFORMATION
Die Neigung der Auffahrrampe gegeniber der Horizontalen darf nicht mehr als 13° (23%)
betragen.
3. Fahren Sie die Maschine langsam (iber die Auffahrrampe.
/A WARNUNG
Beim Ubertritt des Schwerpunkts von der Auffahrrampe auf den Tieflader fiihrt die Maschine eine
Kippbewegung aus. Aufenthalt vor der Maschine kann zu schweren Verletzungen oder dem Tod
durch Quetschen fihren.
4. Richten Sie die Maschine beim nach vorne Fahren seitlich aus.
5. Senken Sie die Abstiitzung ab.
# INFORMATION
Die Abstitzung darf die Flache des Tiefladers nur berihren. Die Last der Maschine muss auf den
Ketten bleiben.
6. Bringen Sie die Baugruppen in Parkposition (siehe Kapitel Parkposition Seite 80).
7. Verzurren Sie die Maschine.
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7.17 Verzurrpunkte

Abb. 7-12: Vordere Verzurrpunkte
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7.18 Fahren mit der HDD

7.18.1 Vor- und Randbedingungen

Folgende Randbedingungen treffen fiir das Fahren mit der HDD zu:

[0 Die Batterie sollte zwischen 40% und 80% geladen sein.

[0 Fahren ist grundsatzlich auch bei angeschlossener Spannungsversorgung moglich.

[0 Die realisierbare Fahrstrecke ist im Batteriebetrieb stark von der Neigung, der Bodenbeschaffen-
heit, den Lenkbewegungen und den Untergrundbedingungen abhangig.

7.18.2 Fahren und rangieren

A WARNUNG

Umfallen der Maschine beim Fahren quer zur Béschungsneigung kann zu schweren
Verletzungen oder dem Tod durch Quetschen fihren.
[] Maximale Querneigung von +/- 10 Grad (17,5 %) nicht Gberschreiten.

Fahren auf einer Gefallestrecke kann zu Schaden an der Maschine fihren.
[ Maximale Neigung von +/- 13 Grad (23 %) nicht Uberschreiten.

Fahren und rangieren Sie folgendermalien:

1. Schalten Sie die Maschine ein (siehe Kapitel Einschalten / Batterieversorgung Seite 67).

Bringen Sie die Baugruppen der Maschine in die Fahrposition (siehe Kapitel Fahrposition Seite 78).
Aktivieren Sie den Errichtebetrieb (siehe Kapitel Betriebsmodi Seite 77).

Benutzen Sie die Joystick [151] und [154] der Fernbedienung, um die Maschine zu steuern.

/A WARNUNG

Die Kabine hat keine ROPS Zulassung. Bei Aufenthalt in der Kabine kann das Umkippen der
Maschine zu schweren Verletzungen oder dem Tod fihren. Wahrend des Verfahrens der
Maschine darf sich keine Person in der Steuerkabine befinden.

Eal

7.19 Befestigung am Fundament

Abb. 7-13: Position Ankerplatte

Die Horizontalbohranlage HDD80-E_02 muss zum Bohren (iber die Ankerplatte mit einem Fundament (An-
forderungen siehe Kapitel Untergrund / Ankerlasten Seite 9) verankert werden.

Die Ankerplatte ist mit diversen Langléchern zu versehen, um die Anker entsprechend positionieren zu
kdnnen. Um eine sichere Lastabtragung der Vertikallasten zu garantieren, missen die Anker planmaRig
vorgespannt werden. Die Vorspannung ist gemafd DIN EN 1090 aufzubringen.
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0 HINWEIS

Falsche Einstellungen kénnen zu Schoden an der Maschine fiihren.
[] Beachten Sie die Hinweise im Kapitel Ankerplatte Seite 122 und Kapitel Mastwinkel
nachjustieren Seite 110.

7.20 Bedienfreigabe Drillerstuhl

Abb. 7-14: Bedienfunktionen gesperrt Abb. 7-15: Bedienfunktionen freigegeben

Der Freigabehebel sperrt die Bedienbefehle folgender Bedienelemente:

[0 Vorschub

[0 Rotation

[0 Gestangezufiihrung und Gestangestitzen
[0 Brecher

INFORMATION

Die Funktionen des Krans sind weiterhin verflgbar.

7.21 Stilllegungssystem

Taste 1: Drilling ON Taste 2: Drilling OFF

Taste 5: RESET

Abb. 7-16: Stilllegungssystem - Bedienung

Das Stilllegungssystem dient zum Anhalten und Stilllegen der Rotations- und Vorschubbewegung auRer-
halb des Steuerstands. Primar wird es vom Bohrpersonal an der Austrittsseite der Bohrung verwendet,
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um bei Arbeiten am Bohrstrang (z.B. beim Verschrauben von Werkzeugen oder Bohrgestiange) die Anlage
stillzulegen und so gefahrlos arbeiten zu kénnen, da hier in der Regel kein ausreichender Sichtkontakt zum
Maschinenfiihrer in der Steuerkabine besteht.

Das Stilllegungssystem ersetzt keine Sprechverbindung zwischen dem Maschinenfiihrer und
dem Personal an der Austrittsseite.

Tabelle 7-2: Stilllegungssystem

1 Freigabe Vorschub- und Rotationsbewegung inkl. Statusanzeige

2 Abschaltung Vorschub- und Rotationsbewegung inkl. Statusanzeige.

5 Freigabe Quittieren/Bestatigen.

Zum Stilllegen der Bohrbewegung drlicken Sie den Taster 2.

Das erfolgreiche Stilllegen der Anlage wird an der Fernbedienung durch das dauerhafte Leuchten der Taste
2 signalisiert (ca. 1 min). Sollte die Taste nicht leuchten bzw. blinken, besteht moglicherweise kein ausrei-
chender Funkkontakt zur Anlage und die Anlage ist nicht stillgelegt.

Sobald der Bohrstrang stillgelegt ist, verhindert das System jede weitere Vorschub- und Rotationsbewe-
gung des Bohrstrangs bis der Bediener auf der Austrittsseite die Bewegung wieder freigibt.

VAN WARNUNG

Unerwartetes Anlaufen des Bohrstrangs kann zu schweren Verletzungen fiihren.
@ [] Legen Sie vor den Arbeiten den Bohrstrang (Rotation und Vorschub des Bohrgerits)
still.

Zum Aktivieren der Bohrbewegung gehen Sie folgendermalen vor:

1. Driicken Sie den Taster 1.
2. Dricken Sie den Taster 5, um die Freigabe zu bestatigen.
3. Der Taster 1 leuchtet, wenn die Freigabe aktiv ist.

A VORSICHT

Unerwartetes Austreten von Bohrsplilung kann zu Verletzungen fiihren.
@ [] Beiaktiviertem Stilllegungssystem muss das Personal auf der Austrittsseite
Gefahrdungen organisatorisch verhindern.

INFORMATION

Bei langerer Nichtbetdtigung geht die Fernbedienung in Standby-Modus und die Leuchten
erléschen. Jeder weitere Tastendruck aktiviert die Fernbedienung wieder und der aktuelle
Zustand wird wieder angezeigt.

7.22 Einloggen in die Visualisierung

Neben der reinen Darstellung von Betriebsdaten kann der Benutzer mittels der Visualisierung Paramete-
randerungen in der Steuerung vornehmen.
1. Nach dem Hochfahren des Systems ist automatisch die Standard-Benutzeroberflache mit der Be-
rechtigung zum Verandern aller bohrrelevanten Parametern aktiv.
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2. Zum Andern von Anlagenparametern ist ein Log-In als Servicebenutzer erforderlich. Dieser Log-
In ist Passwortgeschiitzt. Passworter werden bei der Ubergabe der Anlage an die verantwortliche
Person (ibergeben.

Folgende Einstellungen kdnnen dadurch vorgenommen werden:

Parametrierung der Versorgungsleistung (Einspeisung).

Parametrierung der Spilungspumpenkonfiguration (z.B. LinergréRe und Flowmeter).
Drehgeberreset von Vorschubschlitten und Brecher.

Manuelle Bedienung der Wasserkiihlungspumpen und Lufter.

[y
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7.23 Vorschubschlitten

7.23.1 Freigabebedingungen

Folgende Bedingungen missen erfiillt sein, damit der Vorschub bedient werden kann:

O Anlage und Hochvoltanlage sind eingeschaltet (siehe Kapitel Einschalten / externer Versorgung
Seite 73).

[0 Der Errichtebetrieb ist deaktiviert (siehe Kapitel Betriebsmodi Seite 77).

[0 Die Freigabeschalter am Brecher [169] FREIGABE BRECHER und Schlitten [171] FREIGABE VOR-
SCHUBSCHLITTEN missen in Stellung ‘1’ sein.

[0 Der Freigabeschalter [117] in der Steuerkabine muss aktiviert sein.

[0 Das Stilllegungssystem Austrittseite muss aktiv und quittiert sein. (siehe Kapitel Stilllegungssys-
tem Seite 86).

0 Der Vorschubschlitten muss sich auRerhalb eines Kollisionsbereichs befinden (siehe Kapitel Anti-
kollision ACS Seite 94).

7.23.2 Leistungsdiagramm Vorschub

110

Zugkraft kontinuierlich (S1-Betrieb)
100 =~
\
\
90 v
\ = = =Zugkraft BOOST (S3-Betrieb)
\
80 4
70
=
& 60
£
[ 50
N
40
30
20
10
0
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32

Vorschubgeschwindigkeit [m/min]

Abb. 7-17: Leistungsdiagramm Rotation

Generell kann der Vorschubschlitten in den Grenzen des Diagramms betrieben werden. Der Regelbetrieb
sieht Zug- und Drucklasten bis 80 t vor. Die mogliche Vorschubgeschwindigkeit bei entsprechender Zuglast
kann aus dem Diagramm ermittelt werden. Flir Ausnahmefalle ist eine erhdohte Zuglast bis 100 t moglich.
Die Anlage ist statisch fiir diese Zuglast ausgelegt. Alerdings kdnnen diese Betriebspunkte nur im Aussetz-
betrieb (S3) genutzt werden, d.h. die Motore und Umrichtererwadrmen sich in diesem Betriebszustand und
kdnnen diesen nur eine gewisse Zeitdauer gewahrleisten. Die Zeitdauer hangt von verschiedenen Faktoren
wie Umgebungstemperatur, aktuelle Wicklungstemperatur der Antriebe, der aktuellen KihImitteltempe-
ratur sowie der angeforderte Zugkraft-Geschwindigkeits-Paarung ab.
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7.23.3 Einstellungen Vorschubschlitten

7.23.3.1 Kraft - Geschwindigkeit

Max.
Vorschub
Geschwindigkeit
Begrenzung

Vorschub —— _— Vorschub
Druckkraft Zugkraft
Begrenzung l Begrenzung

-200.0 200.0

Abb. 7-18: Einstellungen Kraft - Geschwindigkeit

Flr eine Betriebssituation kdnnen folgende Anpassungen vorgenommen werden:

1. Auswahl des Gangs am Schalter [101] -Z (vorwarts).

O 1 10m/min.

O 2 20m/min.

O 3 30m/min.
[T HINWEIS
Umschalten des Gangs bei Bewegung des Vorschubs fiihrt zu abrupten
Geschwindigkeitsanderungen. Vor dem Gangwechsel sollte die Bewegung angehalten werden.
2. Auswahl des Gangs am Schalter [102] 2 (riickwarts).

O 1 10m/min.

O 2 20m/min.

O 3 30m/min.
] HINWEIS
Umschalten des Gangs bei Bewegung des Vorschubs flihrt zu abrupten
Geschwindigkeitsanderungen. Vor dem Gangwechsel sollte die Bewegung angehalten werden.
3. Begrenzung der Druckkraft ( [86] %) bei Fahren vorwarts (10-800kN).
4. Begrenzung der Zugkraft ( [88] Z’) bei Fahren riickwérts (10-800kN), kurzzeitig 1.000 kN.
# INFORMATION
Nach 30 min wird die Begrenzung wieder auf 800 kN zurlickgestellt.

7.23.3.2 Begrenzung der Druck- und Zugkraft beim Fahren

Zum Einstellen der Druck- oder Zugkraft gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Driicken Sie einen der beiden Taster, um das Einstellmeni zu 6ffnen:
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O Druckkraft Taste [86] 2Z.
0  Zugkraft Taste [88] 2.
2. Drehen Sie am Drehrad [89] , um den Wert zu verdndern.
# INFORMATION
Der Einstellwert wird unmittelbar nach Anderung iibernommen.
3. Mit Tastendruck auf Drehrad [89] wird die Funktion beendet.

# INFORMATION
Diese Begrenzung ist nur aktiv, wenn beide Brecherbacken vollstandig getffnet sind.

7.23.3.3 Einstellen der Geschwindigkeit

Die Vorschubgeschwindigkeit kann jeweils beim Vorwartsfahren (Bohren) und Riickwéartsfahren (Rdumen)
begrenzt werden.

1. Driicken Sie den Taster [84] 2, um das Einstellmenti zu 6ffnen.
2. Drehen Sie am Drehrad [89] , um den Wert zu verdndern.

# INFORMATION

Der Einstellwert wird unmittelbar nach Anderung tibernommen.

3. Mit Tastendruck auf Drehrad [89] wird die Funktion beendet.

# INFORMATION

Diese Begrenzung ist nur aktiv, wenn beide Brecherbacken vollstdndig gedffnet sind.

4. Ordnen Sie durch Tippen auf den entsprechenden Richtungsbutton die Vorgabe einer Bewegungs-
richtung zu.

INFORMATION

Die Skalierung des Joysticks ist gemaR dem vorgewahlten Gang skaliert. Die maximale
Auslenkung des Joysticks wird automatisch auf den voreingestellten Wert angewendet.

7.23.3.4 Haltepositionen

Vorschubschlitten

Manuelle Stopp-Position Manuelle 1. Stopp-Position  Manuelle 2. Stopp-Position

vorne: hinten: hinten:

) m \ m \ m
- m - m - m

Abb. 7-19: Einstellungen Haltepositionen

Zusatzlich zu den vordefinierten absoluten Endpositionen (siehe Kapitel Antikollision ACS Seite 94),
kdnnen in der Visualisierung unter Einstellungen - Allgemein noch alternativ 3 weitere Positionen aktiviert
werden. Anwendungsbeispiele fir die Halteposition sind z.B.:

[0 Die Stopp-Position vorne kann bei Bedarf aktiviert werden, um ein automatisches Stoppen bei je-
der Vorwartsfahrt zu erzeugen.

[0 Die 1. Stopp-Position kann auf die Position eingestellt werden, bei der die Verbindung (Tool-Joint)
der Stangen zwischen den Brecher-Klemmbacken ist. Diese ist nur bei Rlickwartsfahrt aktiv.

[0 Die 2. Stopp-Position kann auf die Position eingestellt werden, bei der die Stange nach dem Ent-
schraubvorgang direkt von der Gestangezufiihrung Gibernommen werden kann. Diese ist nur bei
Rickwartsfahrt aktiv.
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INFORMATION

Der Schlitten stoppt bei der jeweiligen aktivierten Position. Beim erneuten Auslenken des
Joysticks Vorschub kann Gber diese Position weitergefahren werden

7.23.4 Automatische Geschwindigkeitsbegrenzungen und Vorschubkraftbegrenzung

Situations- oder bedienungsabhangig aktivieren sich bestimmte Einstellwerte wie folgend beschrieben:
[ Verschraubvorgang: (Konterzange oder Verschraubzange Klemmen geschlossen)
0  Vorschubgeschwindigkeit laut aktuell gewahltem Gang
0  Einstellung Gber die Taster [101] Z,[102] 2.
[J Bohrvorgang / Rohreinzug / Raumen: (Konterzange und Verschraubzange Klemmen offen)
[0  Vorschubgeschwindigkeit laut Einstellung aktiv wenn die Richtung in der Visu vorgewahlt
wurde, Einstellung Gber Taster [84] SY-VORSCHUB_MMIN.PNG.
[0 Vorschubgeschwindigkeit laut aktuell gewahltem Gang aktiv wenn die Richtung in der Visu
nicht vorgewahlt wurde, Einstellung tGber die Taster [101] Z,[102] 2.
[] Langsame Geschwindigkeit durch Aktivierung eines Schalters flir langsame Bewegung
[0  Vorschubgeschwindigkeit max. 5 m/min.

7.23.5 Visualisierungsanzeigen

1000 /s

Druck/Zugkraft \ -

Abb. 7-20: Vorschub - Visualisierungsanzeigen
Die Visualisierung zeigt Werte und Zustande folgendermalien an:

Tabelle 7-3: Visualisierungsanzeigen

1 Zeigerinstrument griner Bereich im Zeigerinstrument - aktuell voreingestellte Kraftbegren-
Zug- / Druckkraft zung
2 Richtungspfeile Grau — Stillstand
Zug- / Druckkraft Grin — Vorschubschlitten in Bewegung
Rot — Bewegung gesperrt
4  Statuspfeil grin: Geschwindigkeitslimit aktiv bei Brecher offen.
grau: Geschwindigkeitslimit nicht aktiv, Vorwahl laut aktuell gewahltem
Gang

Druck auf Pfeil abwarts oder aufwarts aktiviert die Maximalgeschwindig-
keit fur die jeweilige Richtung (vorwarts oder riickwérts oder beide).

3 Leistung, aktuelle Leistung der Oranger Rahmen — Leistungsgrenze 90% Uberschritten.
Vorschubmotore Gelber Rahmen - Leistungsgrenze 100% Uberschritten.
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Nr. Anzeige Funktionsbeschreibung

5 m/min Max.: aktive Maximalgeschwindigkeit am Joystick bei Brecher offen. Einstellung
Uiber den Taster [84] Z.

6 Multiplikationsfeld Anzeige der MeiBel- bzw. Raumerposition im Bohrloch: Anzahl der Stan-

gen multipliziert mit der Stangenldnge ergibt die Gesamtlange. Zustands-
anzeige ob Strang mit Antriebswelle verbunden ist oder nicht. Das An-
bzw. Abkoppeln des Stranges fiir den Stangenzahler erfolgt automatisch,
kann jedoch manuell korrigiert werden.

7 Linealanzeige Anzeige der Position der Antriebswelle: Aktuelle Positionsanzeige des
Schiebestiicks.

8 Schleppanzeige Zeigt die Spitzenwerte (Peak) der Zugkraft bzw. Druckkraft an. Der ange-
zeigte Wert wird bei automatisch bei der nachsten Stange zurlickgesetzt.

7.23.6 Bedienung (iber Joystick

Abb. 7-21: Linker Joystick - Rotation

Um den Vorschub zu Bedienen gehen Sie folgendermalien vor:

[0 Lenken Sie den rechten Joystick nach vorne, um den Vorschub vorwarts zu bewegen.
[0 Ziehen Sie den rechten Joystick zu sich, um den Vorschub riickwarts zu bewegen.

INFORMATION

Der Betrag um den der Joystick ausgelenkt wird ist nicht immer gleichbedeutend einer
festen Vorschubgeschwindigkeit. Die Wirkung der Auslenkung wird tiberlagert von:

[] Dem ausgewahlten Gang.

[] Der eingestellten Maximalgeschwindigkeit.

7.23.7 Bedienung - fester Vorgabewert

Um den Vorschub mit festem Vorgabewert zu betreiben gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Lenken Sie den Joystick in die gewlinschte Richtung und bis zur gewiinschten Geschwindigkeit aus.
2. Dricken Sie den Taster [81] , um die aktuelle Drehzahl einzuspeichern.
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3. Bringen Sie den Joystick in die Mittelposition.
4. Mit dem Drehrad [80] kdnnen Sie die Geschwindigkeit anpassen.
5. Erneutes Driicken des Tasters [81] setzt den gespeicherten Vorgabewert auf "0" und tGbernimmt

die aktuelle Stellung des Joysticks als Vorgabewert fiir den Vorschub.

# INFORMATION
Ein Auslenken des Joysticks in die entgegengesetzte Richtung stoppt die Bewegung ebenfalls.

7.23.8 Antikollision ACS

Der Vorschubschlitten ist mit einem Antikollisionssystem ausgestattet, um Beschadigungen am Vorschub-
schlitten bzw. an anderen Maschinenkomponenten zu vermeiden. Bei aktivem ACS bremst der Vorschub-
schlitten eigenstandig ab und stoppt anschlieRend vor dem Kollisionsbereich. Das System vermeidet Kolli-
sionen mit folgenden Baugruppen:

O
O
O
O
O

Gestangezufihrung

Gestdngestltze hinten

Gestangestlitze vorne

Brecher (Unterscheidung der Distanz abhangig ob Klemmen offen oder geschlossen)
Endpositionen vorne / hinten

Zum Deaktivieren des ACS halten Sie den Taster [97] SY-ANTIKOLLISIONOFF.PNG gedriickt. Beim Loslassen
des Tasters wird das ACS eigenstandig reaktiviert.

Das Abschalten des ACS kann zu Schaden an der Maschine fiihren.
[] Beideaktiviertem ACS alle Maschinenbewegungen beobachten, um Kollisionen zu
vermeiden.

7.23.9 Bedienung liber Fernbedienung

Um den Vorschub mit der Fernbedienung zu verfahren gehen Sie folgendermaRen vor:

1.
2.

Wechseln Sie in die Betriebsart Errichtebetrieb (siehe Kapitel Betriebsmodi einstellen Seite 77).
Nutzen Sie den Joystick [204] in Richtung -2 bzw. 2.

7.24 Rotation

7.24.1 Freigabebedingungen

Folgende Bedingungen missen erfillt sein, damit die Rotation bedient werden kann:

0 Anlage und Hochvoltanlage sind eingeschaltet (siehe Kapitel Einschalten / externer Versorgung
Seite 73).

[0 Der Errichtebetrieb ist deaktiviert (siehe Kapitel Betriebsmodi Seite 77).

[0 Die Freigabeschalter am Brecher [169] FREIGABE BRECHER und Schlitten [171] FREIGABE VOR-
SCHUBSCHLITTEN missen in Stellung '1'.

[0 Der Freigabeschalter [117] in der Steuerkabine muss aktiviert sein.

[0 Das Stilllegungssystem Austrittseite muss aktiv und quittiert sein. (siehe Kapitel Stilllegungssys-
tem Seite 86).

[0 Der Vorschubschlitten muss sich auBerhalb eines Kollisionsbereichs befinden (siehe Kapitel Anti-
kollision ACS Seite 94).
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7.24.2 Leistungsdiagramm Rotation

75.000
70.000 +~ — Kraftgang (S1 (kontinuierlich) - T = 40°C)

65.000 \ - - —Kraftgang (S1 (kontinuierlich) - T = 60°C)
60.000 \

Schnellgang (S1 (kontinuierlich) - T = 40°C)

55.000
= = =Schnellgang (S1 (kontinuierlich) - T = 60°C)
50.000
45.000 — — Brechmoment (S3 - kurzzeitig)
40.000 -
35.000

30.000 -

25.000 e

Drehmoment [Nm]
{abhdngig von Kiihlwassertemperatur)

20.000 - e o2 > ==
15.000 1 ==
10.000 -

5.000

0 +
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110
Drehzahl Bohrstrang [U/min]

Abb. 7-22: Leistungsdiagramm Rotation

Der Rotationsantrieb ist in den Grenzen des oben aufgefiihrten Leistungsdiagramms zu betreiben. Die sinn-
volle Gangwahl ergibt sich durch die zwei Betriebsfelder im Leistungsdiagramm fiir den Kraft- und Schnell-
gang.

Im Ubergangsbereich bei 50 U/min ist es ratsam den Schnellgang zu wihlen, statt dauerhaft den Kraftgang
mit voller Drehzahl zu betreiben. Eine Meldung weilst auf das Umschalten in den Schnellgang hin.
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7.24.3 Einstellungen Rotation

Rotation / Rotation
RPM I Verschrauben
Begrenzung - Drehmoment
H Begrenzung

70.0 ; 250

Rotation CCW § = _—— " RotationCW §
! Drehmoment Drehmoment
Begrenzung Begrenzung

-49.5 250

Abb. 7-23: Einstellungen Rotation

Flr eine Betriebssituation kdnnen folgende Anpassungen vorgenommen werden:

1. Auswahl des Gangs am Schalter [96] .
O 2 aktiviert die Parkbremse der Rotation.
O 1 aktiviert den Kraftgang max. 50U/min; 70kNm max.
O 3 aktiviert den Schnellgang max. 100U/min; 35kNm.
[J HINWEIS
Das Umschalten des Gangs bei laufender Rotation ist nicht moglich. Vor dem Gangwechsel
Rotationsbewegung anhalten.
2. Einstellung des Drehmoments entgegen Uhrzeigersinn (Brecher offen) fir Linksdrehen im Bohrbe-
trieb mit der Taste [90] &.
3. Einstellung des Drehmoments im Uhrzeigersinn (Brecher zu) fiir Rechtsdrehen beim Verschrauben

4. Einstellung des Drehmoments im Uhrzeigersinn (Brecher offen) fiir Rechtsdrehen beim Bohrbetrieb
mit der Taste [94] &,

5. Einstellung der Maximaldrehzahl bei maximaler Auslenkung des Joysticks mit der Taste [90] <.

Hohe Drehzahlen kénnen bei langerem Betrieb zu Schaden durch Getriebeerhitzung fihren.
[ Nuten Sie bei hohen Drehzahlen méglichst immer den Schnellgang.

7.24.4 Automatische Geschwindigkeitsbegrenzungen und Drehmomentumschaltung

Situations- oder bedienungsabhangig aktivieren sich bestimmte Einstellwerte wie folgend beschrieben:

[0 Verschraubvorgang: (Konterzange oder Verschraubzange Klemmen geschlossen und Rotation
rechts).
[] Rotationsgeschwindigkeit max. 40 U/min.

0 Drehmomentbegrenzung Verschrauben aktiv, Einstellung tiber [93] &.
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[0 Entschraubvorgang: (Konterzange geschlossen oder Verschraubzange geschlossen und Taster am

Joystick rechts [79] aktiv gedriickt halten und Rotation links).
[1 Rotationsgeschwindigkeit max. 30 U/min.
O Drehmomentbegrenzung Entschrauben aktiv (Maximal Moment von 70kNm).
Bohrvorgang: (Konterzange und Verschraubzange Klemmen offen.
O Rotationsgeschwindigkeit laut Einstellung aktiv, Einstellung tber den Taster [90] <.
[1 Drehmomentbegrenzung abhangig von Rotationsrichtung im Uhrzeigersinn oder im
Gegenuhrzeigersinn, Einstellung tiber die Taster [90] < und [94] .
Langsame Geschwindigkeit durch langen Tastendruck [61] am Joystick.
[l Rotationsgeschwindigkeit max. 20 U/min.
[] Drehmomentbegrenzung abhangig von Zustand der Brecherbacken.

7.24.5 Visualisierungsanzeigen

Abb. 7-24: Rotation Visualisierungsanzeigen

Die Visualisierung zeigt Werte und Zustande folgendermaRen an:

Tabelle 7-4: Visualisierungsanzeigen

A TWIN R

(2}

Leistungsanzeige Zeigt die aktuelle elektrische. Leistung des Antriebs an.
Drehzahlanzeige max. Zeigt die eingestellte max. Drehzahl an.
Drehzahlanzeige akt. Zeigt die aktuelle Drehzahl an.

Zeigerinstrument Zug-/Druckkraft Griiner Bereich im Zeigerinstrument - aktuell voreingestellte Kraftbegren-

zung.

Kraftanzeige Zeigt die aktuelle Kraft am Bohrstrang.

Schleppanzeige Zeigt die Spitzenwerte (Peak) des Drehmoments an. Eine Anzeige je Dreh-
richtung. Der angezeigte Wert wird bei automatisch bei der ndchsten
Stange zurlickgesetzt.

Zustand Achse rot = Bewegung gesperrt / grau = keine Ansteuerung / griin = Ansteuerung

aktiv.
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7.24.6 Bedienung liber Joystick

Abb. 7-25: Linker Joystick - Rotation

Um die Rotation zu Bedienen gehen Sie folgendermalien vor:

[0 Lenken Sie den linken Joystick nach rechts flir Bewegungen des Bohrstranges im Uhrzeigersinn.
[0 Lenken Sie den linken Joystick nach links fiir Bewegungen entgegen dem Uhrzeigersinn.

INFORMATION

Der Betrag um den der Joystick ausgelenkt wird ist nicht immer gleichbedeutend einer
festen Umdrehungsgeschwindigkeit. Die Wirkung der Auslenkung wird (iberlagert von:
[ Dem ausgewdhlten Gang.

[] Dereingestellten Maximalgeschwindigkeit.

7.24.7 Bedienung - fester Vorgabewert

Um die Rotation mit festem Vorgabewert zu betreiben gehen Sie folgendermalien vor:

Lenken Sie den Joystick in die gewlinschte Richtung und bis zur gewlinschten Drehzahl aus.
Driicken Sie den Taster [61] , um die aktuelle Drehzahl einzuspeichern.

Bringen Sie den Joystick in die Mittelposition.

Mit dem Drehrad [60] kdonnen Sie die Geschwindigkeit anpassen.

Erneutes Driicken des Tasters [61] setzt den gespeicherten Vorgabewert auf "0" und tGbernimmt
die aktuelle Stellung des Joysticks als Vorgabewert fiir die Rotation.

# INFORMATION
Ein Auslenken des Joysticks in die entgegengesetzte Richtung stoppt die Bewegung ebenfalls.

mewNeE
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7.25 Gestangestutzen

7.25.1 Einstellungen

Gestangestiitze vorne

Gespeicherte Position m mm

Aktuelle Position — T

Position speichern

Gestingestitze hinten

Gespeicherte Position

Aktuelle Position —

Position speichern

Zum Einstellen der Endposition beim Ausfahren gehen Sie folgendermalien vor:

1. Navigieren Sie auf die Seite EINSTELLUNGEN - ALLGEMEIN.
2. Fahren sie die gewiinschte Gestdngestiitze mit dem Taster [107] ¥ bzw. [108] Y in die gewiinschte
Position oder geben Sie die Position manuell in das Feld ein.

3. Dicken Sie auf den Button POSITION SPEICHERN.

7.25.2 Bedienung

Die Bedienung der Gestdngestiitzen findet mit den Tastern [107] ¥ bzw. [108] Y statt. Dabei bestehen

zwei Moglichkeiten:

[0 Driicken und halten Sie den Taster gedriickt, die Gestangestitze fahrt langsam bis in die Endlage,

oder bis Sie die Taste loslassen.

[0 Fuhren Sie einen Doppelklick auf der Taste aus, die Gestangestitze fahrt schnell in die Endlage

bzw. zur gespeicherten Position.

7.26 Gestangezufuhrung

Abb. 7-26: Gestdngemagazin

SDT-0223-MB-1424
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7.26.1 Sicherheitshinweise

7.26.2 Transportposition
Fir das Klappen des Gestdangemagazins von der einen zur anderen Position gehen Sie folgendermalien vor:

1. Richten Sie den Mast horizontal aus.

/A WARNUNG
Schwenken der Ausleger am Gestdngemagazin bei geneigtem Mast kann zu Verletzungen durch
Quetschen fihren. Vor dem Einrichten Mast horizontal ausrichten.

2. Ziehen Sie den Arretierungsbolzen und schwenken Sie den Ausleger senkrecht zum Mast.

4. Zum Einklappen des Auslegers fiihren Sie die Schritte in umgekehrter Reihenfolge aus.

7.26.3 Ubergabeposition in Bohrachse einstellen

Es gibt zwei Mdglichkeiten die Ubergabeposition in der Bohrachse einzustellen oder nachzujustieren.
[0 Zum einen kann der Ausschubweg begrenzt werden,
[0 und zum anderen kann durch Einstellung der Neigung der Gestingezufiihreinheit die Ubergabe-
position angehoben oder abgesenkt werden.

Um den Ausschubweg anzupassen gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Losen Sie die Kontermuttern an der Gewindestange des Anschlags.

A WARNUNG
Quetschgefahr durch sich bewegende Teile. Beim Losen der Muttern bewegt sich ein Teil der
Zufiihrung unter Einwirkung der Schwerkraft. Unterstiitzen Sie die Zufiihrung vor dem Lésen der

Muttern.

2. Bringen Sie die Zufiihrung manuell in die gewiinschte Position.
3. Ziehen Sie die Muttern wieder an und sichern Sie diese.

Um die Neigung anzupassen gehen Sie folgendermalen vor:

1. Losen Sie die Kontermuttern am vertikal angeordneten Spannschloss.

Seite 100 SDT-0223-MB-1424



7\
STREICHER
o 7 Bedienung

A WARNUNG
Quetschgefahr durch sich bewegende Teile. Beim Losen der Muttern bewegt sich ein Teil der
Zufiihrung unter Einwirkung der Schwerkraft. Unterstiitzen Sie die Zufiihrung vor dem Lésen der
Muttern.

2. Bringen Sie die Zufiihrung manuell in die gewiinschte Neigung.

3. Ziehen Sie die Muttern wieder an und sichern Sie diese.

7.26.4 Hinweise zu den Bedienelementen

Die Bedienung der Gestangezufiihrung ist in 3 Funktionen aufgeteilt:

0 Gestangezufihrung ein / ausfahren: Daumenrad Joystick rechts [78] .
0 Greifer schwenken auf / ab: Daumenrad Joystick links [58] .
[0 Greifer auf / zu: Tasten am Joystick (Klemmen [76] , L6sen [75] .

7.27 Gestangekran

7.27.1 Bedienung des Krans

Die Bedienung des Krans und des Greifers gehen aus den Unterlagen der Fa. MKG und Fa. Kinshofer hervor.

7.27.2 Kran Einschalten

Zum Einschalten des Krans gehen Sie folgendermalen vor:

1. Starten Sie die Hydraulik (siehe Kapitel Bedienung des Hydraulikaggregats Seite 77).
2. Betitigen Sie den Schalter [103] [

# INFORAMTION
Ein Betriebsmodus muss fiir den Betrieb des Krans nicht ausgewahlt werden.

7.27.3 Greifer anbauen

1. Bauen Sie den Lasthaken ab.
2. [ Schieben Sie den Adapter in den letzten Ausschub.
[0 Stecken Sie den Bolzen und sichern Sie den Adapter.
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¢ INFORMATION
Das Verbinden des Greifers am Adapter geht um so einfacher, je ndher der Greifer am Kransockel
steht.

4. Koppeln Sie die Elektrik mit der Steckverbindung an.

y

7.27.4 Greifer abbauen

Zum Abbauen des Greifers gehen Sie in umgekehrter Reihenfolge der Beschreibung Kapitel Greifer anbauen
Seite 101 vor.

7.28 Brecher

Abb. 7-27: Brecher - Joystickbelegung

7.28.1 Bedienung

Die Bedienung des Brechers findet folgendermallen statt:

[] [52] Brecher verfahren/positionieren.

[0 [53] Klemme unten &6ffnen/lésen (Konterzange):
[0  Taste gedriickt halten: langsame Bewegung (6ffnen)
[0  Taste Doppelklick: schnelle Bewegung bis Klemme komplett offen

[0 [59] Klemme unten schlieBen/klemmen (Konterzange)
[  Taste gedriickt halten: langsame Bewegung (schlieBen)
[0  Taste Doppelklick: schnelle Bewegung bis Klemme komplett geschlossen.
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[0 [71] Verschraubzange drehen, Aufbringen von Moment zum Verschrauben oder Losen einer
Verbindung.

[]  Taste gedriickt halten bei Zustand geschlossen: Boost Funktion fiir erhohten Klemmdruck.
[0 [73] Klemme oben 6ffnen/l6sen (Verschraubzange):

[1 Taste gedriickt halten: langsame Bewegung (6ffnen).

[1  Taste Doppelklick: schnelle Bewegung bis Klemme komplett offen.
[0 [79] Klemme oben schlieBen/klemmen (Verschraubzange):

[1 Taste gedriickt halten: langsame Bewegung (schlieRen).

[]  Taste Doppelklick: schnelle Bewegung bis Klemme komplett geschlossen.

[] Taste gedriickt halten bei Zustand geschlossen: Boost Funktion fiir erhohten Klemmdruck.
[0 [74] Heben und Senken der Gestangezentrierung/Gestdngehebers.

7.28.2 Visualisierungsanzeigen

Abb. 7-28: Brecher - Visualisierungsanzeigen

Die Visualisierung zeigt Werte und Zustande folgendermaRen an:

[0 Richtungspfeile
[J  Grau- Stillstand
[J  Griin — Bewegung aktiv
0 Rot — Bewegung gesperrt
Status der Haltebremse des Brechers
Anzeige der aktuellen Position des Brechers
Anzeige des Status der Verschraubzange / Konterzange (Status offen / 6ffnen / geschlossen /
schlieBen / undefiniert)
Anzeige Parkposition Gestdangeheber

O OooOoodg

7.28.3 Verschraubmoment einstellen

Zum Einstellen des Verschraubmoments gehen Sie folgendermalien vor:

1. Bewegen Sie die Verschraubzange in die Endlage ( [71] in Richtung %) und halten Sie den Joy-
stick in dieser Position.

2. Drehen Sie das Druckbegrenzungsventil [39] VERSCHRAUB MOMENT, bis der gewtlinschte Druck
angezeigt wird.

3. Bringen Sie den Joystick wieder in Mittelstellung, um die Funktion zu deaktivieren.

SDT-0223-MB-1424 Seite 103



7\
STREICHER
7 Bedienung A\ 4

INFORMATION

Die zur Auswahl des erforderlichen Drucks finden Sie in der Visualisierung im Kapitel
Einstellungen - Brecher Seite 54.

7.28.4 Antikollision ACS

Der Brecher ist mit einem Antikollisionssystem ausgestattet, um Beschadigungen am Brecher bzw. an den
restlichen Maschinenkomponenten zu verhindern. D.h. der Brecher bremst automatisch ab und stoppt
anschlieRend im Bereich vor der Kollision. Kollisionsgefahren bestehen mit:

Gestdangezufihrung

Gestdngestltze hinten

Gestangestutze vorne

Vorschubschlitten (Unterscheidung der Distanz abhangig ob Klemmen offen oder geschlossen)
Endpositionen vorne / hinten

OoOoood

7.29 Parallelfahrt Brecher

>

Abb. 7-29: Bohrmastverstellung

Mit dieser Funktion folgt der Brecher automatisch dem Vorschubschlitten dessen Bewegung und halt den
eingestellten Abstand der beiden Einheiten.
7.29.1 Funktion aktivieren

Hinsichtlich der Aktivierung gilt folgendes:

[0 Als Freigabe gelten die identischen Vorbedingungen wie beim Fahren des Vorschubschlittens (sie-
he Kapitel Freigabebedingungen Seite 89).

0 Die Funktion wird durch Betitigung des Tasters [191] £ aktiviert.
7.29.2 Abstand justieren

Zum Justieren des Abstands zwischen den beiden Baugruppen benutzen Sie die Joysickachse [52] (siehe
Kapitel Bedienung Seite 102).

INFORMATION

Bei aktiver Funktion gilt:

[] Der Abstand kann im Stillstand oder auch wahrend der Bewegung des
Vorschubschlittens angepasst werden.

[ Wahrend der synchronisierte Bewegung des Brechers und Vorschubschlittens sind bei
beiden Komponenten die jeweiligen Antikollisionsgrenzen aktiv.
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7.30 Splilungspumpe

7.30.1 Spllungspumpe vorbereiten

Abb. 7-30: Anschliisse Spilpumpe

Zum Vorbereiten der Splilungspumpe gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Schlieflen Sie folgende Leitungen an:
0 Pop-Off: 2“ Fig. 1502, female (1)
O Externer Zulauf/Bypass: 3“ Fig. 1502, female (2)
[0 Anti-Freeze-Anschluss: Storz-Kupplung GroRe C (3)
0 Mudentlastung: Storz-Kupplung GréRe B (4)
0 Zulauf: Perrot-Kupplung Nennweite 108, V-Teil (5)

# INFORMATION

Die Verbindung zwischen dem Druckabgang der Pumpe und der Hauptwelle ist permanent
angeschlossen.

2. SchlieBen Sie das Signalkabel zum externen Durchflussmesser der Zulaufleitung und Fernsteuerung
der Speisepumpe an (siehe Kapitel Elektrische Schnittstellen und Versorgung Seite 14) an.

o M0

i/ !
3. SchlieRen Sie das Riickmeldesignal "Ladepumpe lauft" der externen Ladepumpe am potentialfreien
Kontakt an. (siehe Kapitel Elektrische Schnittstellen und Versorgung Seite 14).
4. Bauen Sie die gewlinschten Liner und Kolben ein (Siehe Herstellerangaben 2 P0117).
A WARNUNG
Bewegliche Teile kdnnen zu schweren Verletzungen durch Quetschen fiihren. Stellen Sie vor
Beginn des Riistvorgangs den Schliisselschalter [162] FREIGABE SPULPUMPE in Stellung 0".
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7.30.2 LinergroRe in der Steuerung konfigurieren

Spiilpumpe

Liner-Grofie:
Fordermenge pro Umdrehung:

Getriebelibersetzung:

Maximaldruck
(abhangig von der Linergroe):

Spiilpumpe Typ: G .
b

Ladedruck Uberwachung:

Linerkihlung Uberwachung:

Min. Ladedruck:
Spillpumpenstart

Abb. 7-31: Spllungspumpe konfigurieren
Zum Vornehmen der Konfiguration in der Visualisierung gehen Sie folgendermalien vor:

1. Navigieren Sie auf die Seite SPULUNG.
2. Loggen Sie sich ein, um Anderungen vornehmen zu kénnen.
3. Wahlen Sie die eingebaute LinergroRe aus und bestatigen Sie mit der Eingabetaste.

# INFORMATION
Der zuldssige Betriebsdruck fiir die ausgewahlte LinergrofRe wird automatisch aktiviert.

] HINWEIS
Die Auswahl und Aktivierung eines kleineren Liners flihrt bei eingebautem groReren Liner zu
Schaden an der Maschine.

7.30.3 Druckbegrenzung einstellen

Zum Einstellen der Druckbegrenzung gehen Sie folgendermalen vor:

.

Abb. 7-32: Spilungspumpe konfigurieren

1. Tippen Sie auf den Taster [87] “\=. Es 6ffnet sich ein Pop-Up Meni.
2. Drehen Sie am Drehrad [95] , um den Einstellwert des Drucks [bar] zu verandern.
3. Driicken Sie kurz auf das Drehrad [95] , um den Wert in die Steuerung zu Glbernehmen.
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¢ INFORMATION
Der Einstellwert bleibt so lange aktiv, bis er erneut gedndert wird.

7.30.4 Pulsationsdampfer einstellen

Vor dem Beginn der Bohrarbeiten muss der Vorfiilldruck im Pulsationsdampfer angepasst werden. Fiir die
Einstellung gilt:

[0 Der Vorfiilldruck sollte zwischen 60 % und 90 % des maximal zu erwartenden Spiilungsdrucks be-
tragen.

[0 Der Vorfilldruck muss mindestens 25 % des maximal zu erwartenden Spilungsdrucks betragen.

[0 Die Fullung des Dampfers darf nur mir Stickstoff erfolgen.

[0 Beachten Sie die Hinweise des Herstellers im Dokument 2 HO141.

7.30.5 Betrieb der Pumpe

7.30.5.1 Allgemeine Hinweise

Die nominell zulassige Leistungsaufnahme der Pumpe ist geringer als die verfliigbare
Leistung des Pumpenantriebs. Dies ist besonders bei Verwendung der groBeren Liner
wichtig. Haufige oder anhaltende Uberlastung der Pumpe fiihrt zu Schiden an der Pumpe.
[] Linerin der Steuerung korrekt parametrieren.

[1 Anzeige der Leistungsaufnahme beachten.

7.30.5.2 Ansteuerung der Pumpe

Abb. 7-33: Pumprate

Folgende Bedingungen miissen fiir den Start der Pumpe erflllt sein:

[0 Mudentlastungsventil offen.

[0 Ladedruck groRer als Minimaldruck (siehe Kapitel Externe Ladepumpe Seite 116).
[0 Druck der Linerkiihlungspumpe gréRer als Minimaldruck.

[0 Fullstand Linerkiihlungstank mehr als Minimumfillung.

Zur Bedienung der Pumpe gehen Sie folgendermaRen vor:
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1. Stellen Sie den Schliisselschalter [162] FREIGABE SPULPUMPE in Stellung '1".
2. Wenn eine Ladepumpe im System integriert ist stellen Sie den Kippschalter [105] in Stellung .
# INFORMATION

Ansonsten manueller Start/Stopp Uber Schalter oder auch Betrieb tiber externes autarkes
Bedienpanel moglich.

3. Stellen Sie den Kippschalter [106] in Stellung #, um die Automatik des Mudentlastungsventils zu
aktivieren.
4. Ein Druck auf den Taster [55] aktiviert die Sequenz EIN der Spilungspumpe:
[0 Das Mudentlastungsventil schlieRt.
[0 Die Ladepumpe startet.
[0 Die Spilungspumpe startet.
5. Steuern Sie die Forderleistung der Spiilungspume mit dem Potentiometer [54] .
6. Dricken Sie erneut auf den Taster [55] , um die vorgewahlte Férdermenge zu aktivieren.
'] ACHUNG
Haufiger oder langerer Betrieb der Pumpe im hohen Leistungsbereich flihrt zu vorzeitigem

Verschleil’ und Schaden an der Pumpe. Beachten die Sie Farbkodierung an der Anzeige in der
Visualisierung.

7. Ein Druck auf den Taster [56] aktiviert die Sequenz AUS der Spilungspumpe:
[0 Die Spulungspumpe stoppt.
[0 Die Ladepumpe stoppt.
[0 Das Mudentlastungsventil 6ffnet.
# INFORMATION
Mudentlastungsventil 6ffnet automatisch, wenn der Sptlpumpen-Hochdruck kleiner als 2 bar ist.

Der Schwellwert kann durch erneutes Driicken des Tasters [56] Uberbrickt werden. Das Ventil
offnet dann unmittelbar.
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A\ WARNUNG
| Angetriebene, bewegliche Teile der Spilpumpe kénnen zu schweren Verletzungen fihren.
A

[] Beilaufender Kurbelwelle nicht ins Pumpengehdause fassen.

[J Zu Wartungszwecken entfernte trennende Schutzeinrichtungen nach den
Wartungsarbeiten wieder in den Originalzustand bringen.

WARNUNG

Austreten von unter Druck stehender Flissigkeit kann zu schweren Verletzungen fiihren. Vor
Wartungsarbeiten an der Pumpe:

[J Mudentlastungsventil 6ffnen,

[0 Zulauf (Ladeleitung) abkoppeln,

[J Bohrstrang abkoppeln.

Um die Splilungspumpe im Wartungsbetrieb zu betreiben gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Offnen Sie die Tiir am Raupenaufbau.

2. Drehen Sie den Schalter [195] SPULPUMPE in Stellung 'Tippbetrieb'.

3. Driicken und halten Sie die Taster [196] SPULPUMPE gedriickt.

# INFOTMATION

Die Bewegung wird mit einer unverdanderlichen, langsamen Geschwindigkeit ausgefihrt.

4. Lassen Sie einen oder beide Taster [196] SPULPUMPE los, um die Bewegung zu anzuhalten.

7.30.7 Nach Gebrauch der Pumpe

7.30.7.1 Reinigen

Um Korrosionsschdaden an der Pumpe zu vermeiden fiihren Sie folgende Arbeiten an der Pumpe aus:

Schlielen Sie am Zulauf der Pumpe einen Schlauch mit klarem Wasser an.

Lassen Sie die Pumpe mit langsamer Drehzahl laufen, bis am Stabschaft klares Wasser austritt.
Entleeren Sie den Behalter der Linerspilung.

Bei langeren Stillstandszeiten sind weitere MalBnahmen zu treffen (Wasser vollstdndig entleeren,
Korrosionsschutz vorsehen, ...)

bl ol o

7.30.7.2 Frostschutz

Um Frostschaden an der Pumpe zu vermeiden fiihren Sie folgende Arbeiten an der Pumpe aus:

1. Spilen Sie die Pumpe siehe Kapitel Nach Gebrauch der Pumpe Seite 109
2. SchlieBen Sie Frostschutzmittel am Anti-Freeze Anschluss an.
3. Lassen Sie die Pumpe mit langsamer Drehzahl laufen, bis am Stabschaft Frostschutz austritt.

7.31 Mastwinkel einstellen

7.31.1 Einrichten zum Bohren und Einstellen fiir den Transport

Um den Winkel des Masts einzustellen gehen Sie folgendermaRen vor:
1. Sperren Sie die Verstellung der Ankerplatte mit dem Handhebel [47] ANKERPLATTE (siehe Kapitel
Handventil Ankerplatte Seite 49).

2. Schalten Sie den Taster [82] <¥ in Stellung "= und halten Sie ihn in der Stellung, um die Bewe-
gungen freizugeben.

SDT-0223-MB-1424 Seite 109



7\

STREICHER
7 Bedienung A

[T HINWEIS

Der maximale Winkel von 20 Grad gegeniiber der Horizontalen darf nicht tGberschritten werden.
3. Nutzen Sie den Taster [152] , um den Mast:

O vorne zu heben =,

O vorne zu senken =7,
4. Nutzen Sie den Taster [153] , um den Mast:

O hinten zu heben £,
O hinten zu senken &
5. Lassen Sie den Taster [82] <+ los, um ihn in die neutrale Stellung zu bringen und damit die Bewe-
gungen fir den Bohrbetrieb zu sperren.

Verstellen des Mastwinkels kann bei Kollision der Maschine mit den Gehwegsegmenten zu

Schdden an der Maschine fihren.

[] Bauen Sie die Gehwegsegmente ab soweit erforderlich (Kapitel Anpassung der
Gehwege am Mast Seite 113).

7.31.2 Mastwinkel nachjustieren

Wahrend des Bohrbetriebs kann es erforderlich sein den Winkel des Masts nachzujustieren. Flr das Nach-
justieren des Mastwinkels missen folgende Vorbedingungen erfillt sein:

[0 Der Vorschubschlitten sollte sich in der Verfahrposition befinden (siehe Kapitel Seite 78).
[0 Der Bohrstrang darf nicht mit dem Stabschaft verbunden sein.
[0 Der Brecher darf nicht geklemmt sein.
[0 Die 'Schwimmstellung' (siehe Kapitel Ankerplatte Seite 122) muss aktiviert sein.
7.32 Pipe in

7.32.1 Randbedingungen

Die Beschreibung setzt folgende Ausgangslage voraus:

0 Es befindet sich aktuell keine Stange im Greifer

[0 Es befindet sich ausreichend Platz im Gestdngelager um eine weitere Stangen aufzunehmen.

[0 - Gestangezufiihrung befindet sich in Parkposition (eingefahren, Greifer nach oben geschwenkt,
Greifer offen).

7.32.2 Vorgehensweise

Beim Einbauen einer Stange gehen Sie folgendermalen vor:

1. Greifer mit Taste [76] vollstindig schlieRen.

2. Gestangezufiuhrung mit Daumenrad [58] vollstandig auf Endanschlag nach unten schwenken. He-
ben der Stange Uber die Sperrklinke an der Gestangezufiihrung.

3. Gestangezufiuhrung mit Daumenrad [78] vollstandig auf Endanschlag ausfahren. Gestangezufiih-
rung fahrt mit der aktuellen Stange in Verschraubposition in Bohrlochmitte.

4. Vorwartsfahren des Vorschubschlittens [72] auf geklemmte Stange im Greifer, durch Rechtsrotieren

[51] die Bohrstange anschrauben (Einspinnen)

# INFORMATION

Im Spinnmodus ist nur ein reduziertes Drehmoment und reduzierte Geschwindigkeit freigegeben

(Vorbedingung fir Spinnmodus: Gestangezufiihrung komplett ausgefahren und Greifer nach

unten geschwenkt (= Ubergabeposition Bohrachsenmitte).
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# INFORMATION
Verschrauben mit zu hohem Drehmoment gegen im Greifer geklemmte Bohrstange kann zu
Maschinenschaden fiihren.

5. Beim Verschrauben das Schiebestiick der Antriebswelle beobachten (Anzeige, Abb.51), ggf. Position
des Vorschubschlittens anpassen um das Gewinde nicht zu beschadigen
6. Nach dem Verbinden der Bohrstange mit der Antriebswelle (Einspinnen) den Greifer mit der Taste
[75] leicht 6ffnen, um die Klemmung aufzuheben aber das Bohrgestdnge noch zu fiihren.
/A WARNUNG
Vollstindiges Offnen des Greifers kann zu Verletzungen durch Herausrutschen des unteren Endes
des Gesténges fiihren. Offnen Sie den Greifer nur so weit, um die Klemmung zu lésen.
7. Vorschubschlitten durch Vorwartsbewegung mit verbundener Stange in das untere Tooljoint einfa-
deln, wahrend der Vorschubbewegung rechts rotieren.
# INFORMATION
Nichtrotieren der Bohrstange bei Unterstiitzung durch Gestangezufiihrung fiihrt zu einem Stick-
Slip-Effekt, welcher die Gestangezufiihreinheit beschadigen kann.
8. Stange mit voreingestelltem Drehmoment iber Rotationseinheit verschrauben
9. Schiebestiick der Antriebswelle beobachten (Anzeige, Abb.51), ggf. Position Vorschubschlitten an-
passen um das Gewinde nicht zu beschadigen
10. Nach erfolgtem Verschrauben der Stange Greifer mit Taste [75] vollstandig 6ffnen
11. Gestangezufiihrung mit Daumenrad [78] ca. halb einfahren
12. Gestangezufiihrung mit Daumenrad [58] vollstandig auf Endanschlag nach oben schwenken
13. Gestangezufiihrung mit Daumenrad [78] vollstdndig auf Endanschlag einfahren
14. Verbindungen ggf. mit Brecher auf gewiinschtes Drehmoment verschrauben
7.33 Pipe out

7.33.1 Randbedingungen

Die Beschreibung setzt folgende Ausgangslage voraus:

O
O

Es befindet sich aktuell keine Stange im Greifer
Es befindet sich ausreichend Platz im Gestangelager um eine weitere Stangen aufzunehmen.

[0 Gestdngezufihrung in Parkposition (= Bedingung fiir Vorbeifahrt des Schlittens).

A\ WARNUNG

Gestdangemagazins kann zu schweren Verletzungen fiihren.

l Getroffen werden von herabfallenden Gegenstinden durch Uberlastung des

[ Maximalbelastung des Gestdangelagers beachten, max. Nutzlast von 1,5 t nicht
Uberschreiten!

7.33.2 Vorgehensweise

N

Greifer mit Taste [75] vollstandig 6ffnen.

Greifer mit Daumenrad [58] vollstandig auf Endanschlag nach unten schwenken
Gestangezufihrung mit Daumenrad [78] vollstéandig auf Endanschlag ausfahren Gestangezufiih-
rung fahrt mit gedffnetem Greifer unter den Bohrstrang.

Den Greifer mit der Taste [75] schlieBen aber nicht klemmen, um die Bohrstange im Greifer zu
flhren aber nicht zu klemmen.

Brechen der Verbindungen zwischen den Bohrstangen (unten) und zwischen der auszubauenden
Bohrstange und der Antriebswelle (oben) und anschliefendes Herausdrehen der Stange (Ausspin-
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10.
11.

nen) an der unteren Verbindung. Gestangezufiihrung dient als Unterstltzung der Bohrstange, da
diese sonst nach unten hangt.

6. Zuriickfahren des Vorschubschlittens auf die korrekte Ubergabeposition mit Joystick [72] , dabei
die Bohrstange leicht in Rotation versetzten, um die Reibung zwischen Bohrgestdange und Gestan-
gezufiihrung zu reduzieren.

'] HINWEIS
Nichtrotieren der Bohrstange bei Unterstiitzung durch Gestangezufihrung fiihrt zu einem Stick-
Slip-Effekt, welcher die Gestangezufiihreinheit beschadigen kann.

Greifer mit Taste [76] vollstandig schlieBen, Stange wird geklemmt

Herausdrehen der Antriebswelle (Rotation links) [51] aus der in der Gestdngezufiihreinheit ge-
klemmten Bohrstange dabei das Schiebestiick der Antriebswelle beobachten (siehe Abb. 7-24 Ro-
tation Visualisierungsanzeigen Seite 97), ggf. Position Vorschubschlitten anpassen um das Gewinde
nicht zu beschadigen.

[J HINWEIS
Entschrauben mit zu hohem Drehmoment gegen im Greifer geklemmte Bohrstange kann zu
Maschinenschdden fiihren. Ggf. den Brecher zum Gegenhalten nutzen!

Fahren des Vorschubschlittens aus dem Bewegungsbereiches der Gestdangezufiihrung

[J HINWEIS

Hinweis: Das Schonstiick und Teile der Antriebswelle sind nicht durch das Anti-Kollisionssystem
abgedeckt, da sonst ein Verschrauben nicht moglich ware. Aus diesem Grund muss hier verstarkt
darauf geachtet werden, dass keine Kollision zwischen Schonstiick und in Gestangezufiihrung
befindliches Bohrgestdnge entsteht.

Gestdngezufiihrung mit Daumenrad [78] vollstandig auf Endanschlag einfahren.
Gestdngezufiihrung mit Daumenrad [58] vollstandig auf Endanschlag nach oben schwenken. Stange
wird Gber Sperrklinke an der Gestdangezufiihrung in die Gestangeablage gehoben.
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7.34 Anpassung der Gehwege am Mast

7.34.1 Elemente einhdangen und sichern

Abb. 7-34: Elemente einhdngen und sichern

Zum Befestigen eines Gehwegmoduls oder der Treppe gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Entfernen Sie die Sicherungsbolzen am Befestigungspunkt.
2. Hangen sie das Element von oben ein (A).
3. Stecken Sie die Fixierungsbolzen und bringen Sie deren Sicherung an (B).

INFORMATION

Die Befestigunsmethode trifft sowohl fiir die Treppe, als auch fiir die Gehwegsegmente zu.

7.34.2 Treppe - Zugang zum Mast

Abb. 7-35: Treppe - Zugang zum Mast

Die Treppe hinter der Kabine kann grundsatzlich immer als Zugang zum Gewheg am Mast angebracht wer-
den. Je nach Winkel des Masts entsteht aber eine hohe Stufe. Ab einem Winkel von ca. 12° ist nur noch
der Zugang von der vorderen Abstiitzplatte her sinnvoll.
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7.34.3 Mastwinkel Elemente

’ |

i

~— : [ T

N

Abb. 7-36: Gehweg ab 10° Abb. 7-37: Gehweg ab 12

Bei einem Mastwinkel von 10° sollte das Gehwegstlick mit fester Lange verwendet werden. Bei einem
Winkel ab 12° sollte das verldngerbare Gehwegsegment eingesetzt werden (siehe Kapitel Ausstattung Seite
15).

7.34.4 Anpassung der Liicken

Abb. 7-38: Anpassung der Liicken

Zum VergroBern eines Gehwegssegments gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Entriegeln Sie den Gehwegsrahmen, welche unter dem Gehweg eingeschoben ist.
Ziehen Sie den Rahmen die gewlinschte Ldnge aus.

Sichern Sie den Rahmen in seiner Position.

Legen Sie die Gitterrostsegmente in erforderlicher Anzahl ein.

Sichern Sie die Gitterrostsegmente.

INFORMATION

Bei dem Gelander verfahren Sie analog.

ke wnN

7.35 Bergen der Maschine

Folgende Abbildungen zeigen den Ort der Anschlagpunkte zum Bergen der Maschine:
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Abb. 7-39: Abschleppdsen hinten Abb. 7-40: Abschleppdsen vorne

Die Maschine hat einen elektrischen Fahrantrieb mit elektrisch gellifteten Bremsen. Vor dem Abschleppen
missen die Bremsen gelliftet werden. Zum Abschleppen der Maschine gehen Sie folgendermaRen vor:

1.

Unterlegen Sie bei abschiissiger Aufstellung der Maschine die Kettenenden mit Keilen.

/A WARNUNG

Unbeabsichtigte Bewegung der Maschine kann zu schweren Verletzungen oder dem Tod fiihren.
Sichern Sie die Maschine gegen Wegrollen.

Stellen Sie das im Kapitel Ausstattung Seite 15 beschriebene Kabel bereit.

Verbinden Sie das abschleppende Fahrzeug an den Zugpunkten der Maschine und bringen Sie die
Anschlagmittel leicht auf Spannung.

Stellen Sie die Hauptschalter [132] HAUPTSCHALTER 400 VAC, [138] HAUPTSCHALTER NO-
TEINSPEISUNG, [165] HAUPTSCHALTER BORDNETZBATTERIE und [166] HAUPTSCHALTER BATTERIE
in Stellung 'OFF" und driicken Sie einen Not-Halt Schalter.

/A WARNUNG

Eingeschaltete Hauptschalter fiihren zu anliegender Spannung an den Pins der Anschlussstellen

an der Maschine. Berlihren der Pins kann zu schweren Verletzungen oder dem Tod durch
Stromschlag fiihren.

Verbinden Sie den Stecker des Kabels mit der Dose / Schnittstelle =F171+C01-71XS1 (in der Nihe
des Hochdruckreinigers).

Verbinden Sie den Schuko-Stecker mit einer aus 16A abgesicherten 230 V Spannungsquelle.

# INFORMATION
Die Bremsen der Fahrantriebe 6ffnen unmittelbar nachdem die Schnittstelle mit Spannung
versorgt wird.

Die Bremse des Raupenfahrwerks bleibt so lange geliftet, bis die Spannungsversorgung zur exter-
nen Bremsaufsteuerung getrennt wird.

7.36 Anheben der Maschine

A WARNUNG

l Die Maschine ist nicht daflir gebaut mit einem Kran gehoben zu werden. Heben der

Maschine mit einem Kran kann zu Schaden an der Maschine oder zu schweren Verletzungen

oder dem Tod durch herabfallende Gegenstande fiihren.

[] Stimmen Sie erforderliche MaBnahmen mit dem MAX STREICHER GmbH & Co. KG aA
ab, falls die Maschine am Kran gehoben werden muss.
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7.37 Externe Gerate anschliel3en

7.37.1 Externe Mudpumpe anschlieBen

Schnittstellen

Die einzubindende Spiilungspumpe muss folgende Anforderungen erfiillen:

Tabelle 7-5: Vorbedingungen Einbindung Spiilungspumpe

Beschreibung Spezifikation

Anschliiss Steuerung OPCUA (Netzwerkkabel).

Anschliiss Steuerung Fiir Informationen hinsichtlich der Anschlisse siehe Kapitel Elektrische
Schnittstellen und Versorgung Seite 14.

Anschliiss Spiilung Fur Informationen hinsichtlich der Anschliisse siehe Kapitel Mechanisch /
Splilung Seite 13.

Fehlende Moglichkeit zum sicheren Abschalten der Pumpe kann zu schweren Verletzungen
A durch Quetschen firhren.
[] Die Pumpe muss liber einen zweikanaligen Not-Halt abschaltbar sein.

Vorbedingungen

Zum AnschlieRen einer externen Spilungspumpe gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Stecken Sie die Stecker in die Dosen =17+PT-148XS1 und =17+PT-148XS2.

2. SchlieBen Sie die Verbindungsleitung an der Schnittstelle an.
3. Unter Einstellungen Spilung muss bei ausgewahlter Pumpe HT400 ausgewahlt werden.

INFORMATION

Die Schnittstelle auf der Dose =17+PT-148XS1 seht standardmalig die Verwendung einer
STREICHER HT400-E Pumpe vor.
[ Umparametrierung der Schnittstelle auf Anfrage.

7.37.2 Externe Ladepumpe

Schnittstellen

Die einzubindende Ladepumpe muss folgende Anforderungen erfiillen:
Tabelle 7-6: Vorbedingungen Einbindung Ladepumpe
Beschreibung Spezifikation

Anschliiss Steuerung Fiir Informationen hinsichtlich der Anschliisse siehe Kapitel Elektrische
Schnittstellen und Versorgung Seite 14.
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Beschreibung Spezifikation
Anschliiss Spilung Fur Informationen hinsichtlich der Anschliisse siehe Kapitel Mechanisch /
Splilung Seite 13.

Fehlende Moglichkeit zum sicheren Abschalten der Pumpe kann zu schweren Verletzungen
A durch Quetschen fiirhren.
[] Die Ladepumpe muss Uber einen zweikanaligen Not-Halt abschaltbar sein.

AnschlieRen

Zum AnschlieBen einer externen Ladepumpe gehen Sie folgendermalen vor:

1. Stecken Sie die Stecker in die Dosen =17+PT-1487S1 und.

2. SchlieRen Sie die Verbindungsleitung an der Schnittstelle an.

Bedienung

Die Bedienung umfasst folgende Tatigkeiten:
[0 Quittieren anstehender Stérmeldungen an der Steuerung der Ladepumpe.
Ausschalten der Ladepumpe durch Kippen des Schalters [105] in Stellung .

O
O Ausschalten der Ladepumpe durch Kippen des Schalters [105] in Stellung .
[0 Kopplung des Ein- und Ausschaltens der Ladepumpe an den Betrieb der Spilungspumpe durch

Kippen des Schalters [105] in Stellung .

7.37.3 Externen Durchflussmeter

Anschliellen

INFORMATION

StandardmaRig hat die Schnittstelle =17+PT-147XS2 zwei Eingdnge fir 4-20 mA Signale.
[ Umbau oder Anpassung der Schnittstelle auf Anfrage.
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Einstellungen

Flowmeter Spilungszulauf

Skalierung
Minimalwert (4mA):

Skalierung
Maximalwert (20mA):

Flowmeter Spiilungsriicklauf

Skalierung
Minimalwert (4mA):

Skalierung
Maximalwert (20mA):

Abb. 7-41: Externen Durchflussmeter - aktivierung

Zur Verwendung der Durchflussmesser ist folgendes erforderlich:

1. AnschlieBen an der elektrischen Schnittstelle.

Aktivieren der Signale auf der Einstellungsseite der Spilung.

3. Parametrieren der Minimal- und Maximalwerte der Anzeige bezogen auf ein Eingangssignal.
# INFORMATION

Die Anderung der Parameter erfordert die Zugangsberechtigung eines Servicebenutzers (siehe
Kapitel Einloggen in die Visualisierung Seite 87).

N

7.38 Pipehandling Austrittsseite

Fiir das Pipehandling auf der Austrittsseite bestehen folgende Vorgaben:

[0 Benutzen Sie geeignete Lastaufnahmemittel fiir die Bohrstangen.

0 Verwenden Sie moglichst eine Brech- bzw. Verschraubzange und beachten Sie die Betriebsanlei-
tung des Herstellers der Einrichtung.

A WARNUNG

Unkontrollierte Bewegungen des Bohrstrangs kdnnen zu schweren Verletzungen fiihren.
[] Setzen Sie den Bohrstrang fiir die Arbeiten auf der Austrittsseite still (Kapitel
Stilllegungssystem Seite 86).
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7.39 Stromschlagdetektor

7.39.1 Vorrichtung Testen

Abb. 7-42: Vorrichtung Testen

Um das System zu testen gehen Sie folgendermallen vor:

1. Legen Sie den Erdanker auf den Boden.

# INFORMATION

Wahrend des Testvorgangs darf der Erdanker nicht in den Boden geschlagen sein.

2. Verbinden Sie ein Kabel des Testgerats mit dem Erdanker.

Verbinden Sie das andere Kabel des Testgerats mit einer Erdungsschraube der Maschine.

4. Dricken Sie den Taster [188] PUSH TO TEST, um den Testvorgang auszulOsen.

] HINWEIS

Wenn beim Driicken des Tasters die Sirene ( [185] ) ertont, ist das System betriebsbereit.

5. Driicken Sie den Taster [186] PUSH TO RESET oder [189] 4., um die Meldung zu quittieren und die
Sirene abzuschalten.

INFORMATION

Das Ausbleiben des Signals beim Test kann zwei Ursachen haben:

[] Fehlerhafte Installation: Gberpriifen Sie die Verbindungen.

[ Mangelnder Batteriezustand im Testgerdt: wechseln Sie die Batterie (siehe Kapitel
Batteriewechsel Testgerdt Seite 121).

w
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7.39.2 Betriebsbereitschaft herstellen

NZAPALERT

]
GAAYTRON

Abb. 7-43: Anker und Auswertung verbinden
Um das System in Betrieb zu setzten gehen Sie folgendermalien vor:

1. Schlagen Sie einen Erdanker gemaR folgender Vorgaben:
[0 Abstand (senkrecht zur Bohrachse) zur Maschine: 20m
[0 Einschlagtiefe mindestens: 0,3 m
2. Verbinden Sie den Erdanker mit dem Anschluss SPACED GROUND.

A GEFAHR

Elektrische Spannung fiihrt zu Gesundheitsschaden oder dem Tod.
A [] Vergewissern Sie sich, dass der Anker in den leitenden Boden geschlagen ist.

[] Asphalt oder trockene Bdden sind nicht ausreichend leitfafig.
[J Wassern Sie bei trockenen Boden den Untergrund grof3zligig bevor Sie den Erdanker
schlagen, um die Leitfdhigkeit zu verbessern.

7.39.3 Verhalten beim Auslosen im Betrieb

Abb. 7-44: Visualisierungsmeldung Stromschlagdetektor

Sollte der Stromschlagdetektor im Betrieb der Maschine auslésen, so verhalten Sie sich folgendermalien:

Personen, welche sich auf der Maschine befinden missen auf der Maschine bleiben.

Keine Person darf sich der Maschine nahern.

Borstrang zuriick ziehen, falls moglich.

Informieren die den Ortlichen Energieversorger und erbitten Sie das Abschalten der Versorgung.
Warten, bis die beschadigte Leitung freigeschaltet ist.

A GEFAHR

: Elektrische Spannung fiihrt zu Gesundheitsschaden oder dem Tod.

OoOoooad

[] Verlassen oder naher Sie ich der Maschine erst dann, wenn der Signalton nach Driicken
und Loslassen des Tasters [186] PUSH TO RESET oder [189] 4. dauerhaft erlischt.
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7.39.4 Batteriewechsel Testgerat

Abb. 7-45: Batteriewechsel Testgerat

Im Testgerat befindet sich eine Batterie, welche zum Ausfiihren des Testvorgangs erforderlich ist. Wechseln
Sie die Batterie folgendermalien:

1. Schrauben Sie den Deckel auf der Riickseite des Testsgerats ab.

2. Ersetzten Sie die Battterie gegen eine neue handelsiibliche 9 V Block Battery.
3. SchlieRen und verschrauben Sie den Deckel.
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7.40 Ankerplatte

Abb. 7-46: Ankerplatte

7.40.1 Schwimmstellung

Die Schwimmstellung wird bei folgenden beiden Bedienvorgdangen benutzt:

[0 Verladen der Maschine - nach dem Berihren der Ankerplatte auf dem Tiefbett.
[0 Ausrichtung der Ankerplatte an das Fundament vor dem Bohrbetrieb.
[0 Anpassen des Mastwinkels wahrend des Borhbetriebs.

Zum Aktivieren / Deaktivieren der Schwimmstellung beachten Sie die Darstellung Abb. 5-20 Handventil
Ankerplatte Seite 49.

Aktivieren der Schmimmstellung ohne Auflage der Ankerplatte auf dem Boden oder dem

Tiefbett flihrt zu Schaden an der Maschine.

[ ‘'Schwimmstellung' nur aktivieren, wenn der Untergrund die freie Bewegung der
Ankerplatte verhindert.

7.40.2 Aktives Verstellen

1. Bringen Sie den Handhebel [47] ANKERPLATTE in 'Sperrstellung’
2. Wechseln Sie in die Betriebsart Errichtebetrieb (siehe Kapitel Betriebsmodi einstellen Seite 77).
3. Nutzen Sie den Kippschalter [160] 27 in Richtung > bzw. ~%.

A\ WARNUNG

Aktive Verstellung der Ankerplatte bei aktiver Schwimmstellung kann zu Verletzungen durch
unkontollierte Bewegungen der Ankerplatte und des Krans fiihren.
[1 Vordem Verstellen die 'Sperrstellung’ aktivieren.
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7.41 Logdaten

L7 = O CABIN- 3551

' Batrieb {:} Elnstellungen Alarme

Energie Spubung Brodws

Logger Visualisierung

- | Dwod |
Prejoke Nams:

Bad Sooden Allendord

Driflor Nam:

Maheiskestion:

Bad Sooden Allendaort

Abb. 7-47: Ubersicht Startseite Datenlogger

7.41.1 Datentypen

Bei der Datenaufzeichnung werden zwei unterschiedliche Datenséatze gespeichert:

[0 Daten des Bohrprozesses zu dessen Dokumentation.
[0 Maschinendaten fiir die Zustandsbeurteilung und Fehlersuche.

INFORMATION

Bei aktivierter Datenaufzeichnung (siehe Kapitel Aktivierung der Datenaufzeichnung Seite
124) wird jede Sekunde ein Datensatz abgespeichert.

7.41.2 Menupfad

(8 (O  78:Steuerkabine deaktiviert: Freigabeschalter am Bedienstuhl ausgelsst | +C07-F03+CABIN-3551 20 [ £} | anonymous | endem

023 09:54:44
o — STREICHER
[ | ' Betrieb {:} Einstellungen

uf einige Einste

Allgemein Energie Spiilung

Abb. 7-48: Menipfad

Um die Funktionalitdten der Datenaufzeichnung aufzurufen navigieren Sie

1. auf die Seite ‘Einstellungen’ und dann
2. auf die Seite 'Panel’.

SDT-0223-MB-1424 Seite 123



7\

STREICHER
7 Bedienung A

7.41.3 Eingabe Festwerte

Projekt Name:

Bad Sooden Allendort

Driller Name:

Bohrlokation:

Bad Sooden Allendort

Speichern

Abb. 7-49: Eingabe Festwerte

Nehmen Sie folgende Eingaben vor, damit die aufgezeichneten Daten spater korrekt zugeordnet werden
kénnen:

[0 Den Namen des Projekts im Feld 'Projekt Name' vor Beginn der Bohrung.

[0 Den Namen des Maschinenfiihrers 'Driller Name' bei Schichtbeginn.

[0 Den Namen der Lokation '‘Bohrlokation' vor Beginn der Bohrung.

[0 Dricken Sie anschieRend den Button ‘Speichern’, um die Eingaben wirksam zu machen.

Fehlende oder falsche Angaben in den Feldern fiihren zu Datenverlust.
[ Nehmen Sie die oben genannten Eingaben zu den angegebenen Zeitpunkten vor.

7.41.4 Aktivierung der Datenaufzeichnung

Projekt Name: ;
i
_ Zard iy M Felkekedd
Abb. 7-50: Softwareaktivierung Datalogging Abb. 7-51: Hardwareaktivierung Datalogging

Zum Starten der Datenaufzeichnung gehen Sie folgendermalfien vor:
1. Nach dem Wechsel der Lokation oder dem Schichtwechsel nehmen sie die Eingaben siehe Kapitel
Eingabe Festwerte Seite 124 vor.
2. Offnen Sie die Seite der Datenaufzeichnung (siehe Kapitel Meniipfad Seite 123).
Schieben Sie den Softwareschalter 'Logger aktiv' nach rechts, die Schaltflache erscheint griin.
4. Dricken Sie nach dem Hinsitzen auf den Drillerstuhl den Hebel [SIO1] nach vorne.

Die deaktivierte Datenaufzeichnung fihrt zu Datenverlust.

w
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7.41.5 Zielpfad einrichten

Kl Dateimanager

Aktueller Pfad

Loksle Datei usB 1

Um den Zielpfad einzurichten, gehen Sie folgendermalen vor:

1. Offnen Sie die Seite der Datenaufzeichnung (siehe Kapitel Meniipfad Seite 123).
2. Klicken Sie auf den Button ‘File Manager', um den Dateimanager zu 6ffnen.
3. Beachten Sie die unten Informationen zum Einrichten der Pfadoptionen.
[0 Der Button 'Lokale Datei' wechselt zur Ansicht in welcher die aufgezeichneten Bohrdaten
liegen.
[0 Der Button 'ServiceLog'innerhalb des Bohrdatenordners wechselt in den Ablageort der Ma-
schinendaten.
[0 Der Button 'USB1'zeigt den Ordnerinhalt des in der rechten Armlehne eingesteckten USB-
Datentragers.

# INFORMATION
Der ausgewahlte Ordner wird mit einem schmalen orangen Rahmen hinterlegt.

4. Klicken Sie auf den Button, um die Auswahl zu aktivieren.

# INFORMATION
Der aktive Pfad wird im Textfeld rechts neben dem Pfeilsymbol bei 'Aktueller Pfad' angezeigt.

# INFORMATION
Beim Navigieren auf dem USB-Speichermedium muss die Folge aus Ordnerauswahl und Klicken
auf den Button wiederholt werden, um in den Zielordner zu gelangen.

5. Wabhlen Sie eine oder mehrere Dateien aus (siehe Kapitel Daten auswdéhlen, kopieren und einfiigen
Seite 126).
6. Klicken Sie auf den Button, um in der Ordnerhierarchie aufwarts zu navigieren.
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7.41.6 Daten auswahlen, kopieren und einfligen

Abb. 7-52: Kupieren Einfligen Abb. 7-53: Mehrfachauswahl

Um Dateien an einen anderen Speicherort zu kopieren gehen Sie folgendermalien vor:

1.

w

Navigieren Sie in den Ablageort, von dem Sie Dateien holen wollen (siehe Kapitel Zielpfad einrichten
Seite 125).
Markieren Sie die gewlinschte Datei durch Anklicken der Datei.

# INFORMATION
Nach dem Anklicken des Buttons '‘Mehrfach Auswahl!' werden alle folgend angeklickten Dateien in
die Auswahl aufgenommen.

# INFORMATION
Die ausgewahlte (n) Datei (en) wird mit einem schmalen orangen Rahmen hinterlegt.

Klicken Sie auf den Button 'Kopieren'.

Navigieren Sie in den Ablageort, in den Sie die Dateien Ablegen wollen (siehe Kapitel Zielpfad ein-
richten Seite 125).

Klicken Sie auf den Button ‘Einfiigen’.

Klicken Sie auf den Button 'Aktualisieren’. Die Eingefligten Dateien werden jetzt am Ablageort an-
gezeigt.
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7.42 Datenzugriff Fernwartung

Abb. 7-54: Datenzugriff Fernwartung

Zum Aktivieren des Fernzugriffs ist folgendes erforderlich:

[0 Der Wahlschalter [211] AKTIVIERUNG FERNWARTUNG muss in Stellung '1’ stehen.
[0 Stecken Sie eine passende SIM-Karte ein.

Der Fernzugriff auf die Anlage ist standardmaRig ausgeschaltet. Bei Stérungen oder Updates der Anlage
muss der Wahlschaltern auf der Innenseite der Schaltschranktir +C02 aktiviert werden, damit der Fernzu-
griff eingeschaltet ist. Zusatzlich muss eine passende aktive Sim-Karte gesteckt sein.

0 HINWEIS

Unbeabsichtigter Zugriff auf die Steuerung durch nicht authorisierte dritte kann zu Schaden

an der Maschine fiihren.

[ Schalten Sie den Knebelschalter [211] AKTIVIERUNG FERNWARTUNG nach Abschluss
der Wartung in Stellung '0".

INFORMATION

Der Fernzugriff ist nur dann moglich, wenn eine passende SIM-Karte eingesteckt ist.
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8.1 Sicherheitshinweise

UnsachgemaRe Reparaturen konnen zu schweren Verletzungen fiihren.

[] Reparaturen nur durch Fachpersonal der MAX STREICHER GmbH & Co. KG aA
ausfihren lassen.

Entladung der Hochvoltbatterie kann zu schweren Verletzungen oder dem Tod durch Feuer
oder elektrischem Schlag fihren.

] Offnen Sie die Batterie nicht.

[] Beachten Sie die Sicherheitshinweise zur Entsorgung des Herstellers.

Eingezogen werden in rotierende Teile kann zu schweren Verletzungen oder dem Tod
flhren. Vor Beginn von Wartung und Reparatur.

[J Antriebsmotor abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

[ Antriebe abschalten / spannungsfrei schalten und gegen Wiedereinschalten sichern.

A Austreten von Flissigkeiten unter Druck kann schwere Verletzungen verursachen.
[1 Druck vor dem Offnen von Leitungen ablassen.

Beriihren von heiRen Oberflachen kann zu schweren Verbrennungen fihren.
[] Bauteile vor Beginn der Wartung abkiihlen lassen.

Bersten von Druckbehéltern durch Befiillung mit falschem Medium kann zu schweren
Verletzungen oder dem Tod flihren.
[0 Druckspeicher nur mit Stickstoff vorspannen.

Betriebsstoffe, Bohrspilung und Additive konnen zu Vergiftungen und Schadigung der Haut,
Augen oder Atemwege fiihren.

[] Sicherheitsdatenblatter beachten.

[] Schutzausriistung tragen.

8.2 Betriebsstoffe

Tabelle 8-1: Betriebsstoffe

Verwendung PSI-NR. Hersteller | Typ (Erst-) Fillmenge
Mehrzweckfett diverse Schmierstellen (Schmier- 105017344 Shell | Naturelle Grease S5 ca. 0,5 kg
nippel) V120P 2 (EP2)
Mehrzweckfett Wellendichtringe Rotationsein- 104025276 SKF | Schmierstoffgeber Geber mit 125 ml, E-
heit (vordere Abdichtung) LAGD 125/WA2 (EP) Zeit: 0,5 Jahr
Kettenol Schiebesitzschmierung Hauptwel- 104031908 SKF | Schmierstoffgeber Geber mit 125 ml, E-
le LAGD 125/HMT68 Zeit: 0,5 -1 Jahr
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Wasser - Glykol Kuhlkreislaufe flir Vorschubschlit- 105001611 Fuchs Lubritech | Maintain ca. 75 Liter Gemisch

ten / Leistungselektronik am Um- Fricofin 60/40
terwagen / Batterie
Hydraulikol Hydrauliksystem 105047965 MotorEx | ECOSYNT HEES  ca. 250 Liter
46
Hydraulikol Hydrauliksystem 105043114 Panolin | HLP SYNTH 46 ca. 250 Liter
Getriebedl Planetengetriebe Vorschub 105002883 Shell | Omala S4 GXV 220 2 x 14,7 Liter

Getriebeol Planetengetriebe Spilungspumpe 105002883 Shell | Omala S4 GXV 220 2,8 Liter

Getriebedl Hauptgetriebe + Planetengetrie- 105002883 Shell | Omala S4 GXV 220 ca. 75 Liter
be Rotation

Getriebedl Turasgetriebe Raupenfahrwerk 105002883 Shell | Omala S4 GXV 220 2 x 4 Liter
Getriebedl Spulungspumpe (Kurbelgehduse) 105017346 Shell | Omala S4 GX 150 17 Liter

Wasser Linerkiihlung / im Winter mit ca. 18 Liter

Frostschutz
Stickstoff Speichervorspannung Reinheitsklasse 4.0, N2 =

99,99%

Schmierstoff ~ Zahnstangenfett 105000586 Fuchs | Ceplattyn ECO 300 ca. 1,0 kg
Schmierstoff ~ Zahnstangenfett (Spray) 105051032 Fuchs | Ceplattyn 300 Spray 2x 400 ml Spray
(Optional)
Schmierstoff  Fett fiir Spulkopf 105051030 Shell | Gadus S2 U460L2  ca.0,7 kg

Gewindefett  Fett fir Bohrgestangegewinde- 105047659 Vermeer | Gewindefett BIO 3,78 | Eimer
(Bio) schmierung

Kaltemaschi-  Klimagerat POE Ol, HAF 68 ca. 220 ml
nendl

8.3 HV-Batterien Sicherheitshinweise

VAN WARNUNG

Kurzschluss oder Offnen der Batterie kann zu schweren Verletzungen oder dem Tod durch
A Brand oder Stromschlag fiihren.
[] Beachten Sie beim Umgang mit der Batterie die Sicherheitshinweise des
Batterieherstellers.

8.4 Vorbedingungen fiir SchweiRarbeiten

Vor dem Beginn von SchweiRarbeiten an der Maschine muss die leitenden Verbindung der Batterie und
der Steuerung getrennt werden:

1. Stellen Sie den Schalter [166] HAUPTSCHALTER BATTERIE in Stellung ‘Aus’, um die Batterie zu tren-
nen.

2. Stellen Sie den Schalter [132] HAUPTSCHALTER 400 VAC, [138] HAUPTSCHALTER NOTEINSPEISUNG
und [165] HAUPTSCHALTER BORDNETZBATTERIE in Stellung 'OFF’, um die Steuerung zu trennen.

SchweiRarbeiten an der Maschine bei bestehender leitender Verbindung der Batterie und
zur Steuerung fiihren zu Schaden an der Maschine.
[J Trennen Sie die Verbindung wie vorangegangen beschrieben.
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8.5 Freischalten und Freimessen

Vor dem Beginn von Arbeiten am elektrischen System muss der LCL-Filter und die Kondensatoren entladen
werden. Gehen Sie dazu folgendermaRen vor:

1. Stellen Sie den Schalter [132] HAUPTSCHALTER 400 VAC, [138] HAUPTSCHALTER NOTEINSPEISUNG,
[165] HAUPTSCHALTER BORDNETZBATTERIE und [166] HAUPTSCHALTER BATTERIE in Stellung 'OFF’,
um die Steuerung zu trennen.

2. Das System benoétigt ca. 5 Minuten zur Entladung.

3. Messen Sie den 750 V Hochvoltkreis an HDD RIG an der Buchse =102+C05-1XS1 frei.

VAN WARNUNG

Beriihren von spannungsfiihrenden Teilen kann zu schweren Verletzungen oder dem Tod
durch Stromschlag fihren.
[] Befolgen sie die vorangegangen beschriebene Vorgehensweise.

Seite 132 SDT-0223-MB-1424



7\
STREICHER
A\ 4 8 Wartung und Instandhaltung

8.6 Fahrwerk

8.6.1 Sicherheitshinweise

A\ WARNUNG

Im Inneren des Fahrwerks befinden sich Bauteile, welche unter Innendruck oder

Federspannung stehen. Schlagartiges entspannen der gespeicherten Energie kann zu

schweren Verletzung oder dem Tod durch herausgeschleuderte Gegenstande flihren.

[ Reparaturen am Fahrwerk diirfen nur durch unterwiesenes Personal des Herstellers
ausgefiihrt werden.

8.6.2 Fullstand Getriebedl kontrollieren / nachfillen

Zum Kontrollieren / Nachftllen des Fullstands gehen Sie folgendermaRen vor:

1. Mit der Maschine soweit fahren, bis die drei An-
schliisse am Getriebe genau (ibereinander ste-
hen.

2. Drehen Sie die mittlere Verschlussschraube LE-
VEL heraus.

# INFORMATION
Das Ol muss bis knapp unterhalb der Offnung
stehen.

3. BeiBedarf die obere Verschlussschraube heraus- |
schrauben und Ol durch diese Offnung nachfil- %:
len.

4. Beide Verschlussschrauben fest einschrauben
(mit Teflonband abdichten).

8.6.3 Getriebeol wechseln

1. Mit der Maschine soweit fahren, bis die drei An-
schliisse am Getriebe genau (bereinander ste-
hen.

2. Platzieren Sie einen Auffangbehalter unter dem
Getriebe und drehen Sie die unten liegende Ver-
schlussschraube DRAIN heraus.

# INFORMATION

Der Auffangbehalter muss ein Volumen von
mindestens 5 Liter aufnehmen kdénnen.

3. Drehen Sie die oben liegende Verschlussschrau- ##:
be heraus.

4. Die untere Verschlussschraube wieder fest ein-
schrauben.

5. Auffillen des Getriebes siehe Kapitel Fiillstand
Getriebedl kontrollieren / nachfiillen Seite 133.

SDT-0223-MB-1424 Seite 133



7\
STREICHER
8 Wartung und Instandhaltung \ = 4

8.6.4 Kettenspannung kontrollieren

Der Durchhang zwischen den Umlenkrollen soll ca.
15 cm betragen.

Falsche Kettenspannung fihrt zum Stérungen
im Fahrbetrieb oder Schaden an den
Fahrwerksteilen. Abb. 8-1: Kettenspannung kontrollieren
[] Stellen Sie die Kettenspannung

entsprechend der Vorgaben ein.

8.6.5 Kette lockern

Um die Kette zu lockern gehen Sie folgendermaRen
vor:

1. Deckel abschrauben.

2. Fillventil losdrehen bis Fett austritt (2 - 3 Umdre-
hungen). s

3. Solange Fett austreten lassen, bis der Durchhang F& N
(siehe Kapitel Kettenspannung kontrollieren Sei-
te 134) den Vorgaben entspricht.

4. Fillventil festziehen.

# INFORMATION
Anzugsmoment ca. 40 Nm - 50 Nm.

5. Fullventil und Umgebung saubern und kontrollie-
ren, dass kein Fett austritt.
6. Deckel wieder anschrauben.

8.6.6 Kette spannen
Um die Kette zu spannen gehen Sie folgendermalen vor:

1. Deckel abschrauben.

2. Mit Fettpresse und Schiebekupplung solange
Fett in Fillventil einpressen, bis der Durchhang
der Raupenkette den Vorgaben (siehe Kapitel
Kettenspannung kontrollieren Seite 134) ent-
spricht.

3. Fullventil sdubern und kontrollieren, ob kein Fett
austritt.

# INFORMATION
Falls Fett austritt Fillventil nachziehen.
Anzugsmoment ca. 40 Nm - 50 Nm.

4. Deckel wieder anschrauben.
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8.6.7 Schrauben nachziehen

Befestigungsschrauben der Antriebskrdnze

0 M10x35DIN912 10.9
[0 70Nm

Befestigungsschrauben der Fahrantriebe

0 M10x25 DIN912 10.9
0 70Nm

Die gemeinten Schrauben befinden sich hinter dem
abgebildeten Schutzdeckel.
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8.7 Wartungsstellen und Wartungsarbeiten

In diesem Kapitel sind die Orte dargestellt, an welchen Wartungsarbeiten ausgefiihrt werden sollen. Die
Beschreibung der Aufgabe, Intervalle, Schmierstoffe Mengen, Dokumentenverweise etc. befinden sich in
der Liste 2 HDD8O0 Inspektion Wartung.

8.7.1 Schmierarbeiten vor Anlagenaufbau

Folgende Schmierarbeiten miissen vor jedem Aufbau der Maschine ausgefiihrt werden:

Tabelle 8-2: Schmierarbeiten vor Anlagenaufbau

ID-Ort Hauptbaugruppe Verbraucher Anzahl Menge Einheit
WI-135-001 Bohrmastverstellung Masthauptzylinder 4 2 [Hub]
WI-135-002 Bohrmastverstellung Zylinder Errichteschwinge 4 2 [Hub]
WI-135-003 Bohrmastverstellung Unterwagenbolzen 4 2 [Hub]
WI-135-004 Bohrmastverstellung Mastbolzen 2 2 [Hub]
WI-136-001 Abstiitzung Abstitzzylinder 4 2 [Hub]
WI-136-002 Abstiitzung Unterwagenbolzen 4 2 [Hub]

INFORMATION

Die Illustration der genannten Orte befindet sich:
[] Kapitel 135 Bohrmastverstellung Seite 138
[1 Kapitel 136 Abstiitzung Seite 140
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8.7.2 131 Bohrmast

Tabelle 8-3: 131 Bohrmast

ID-Ort

WI-131-001

Intervall

wochentlich

MaRnahme

Stoff und Menge

Zahnstange | Verzahnung | Zustand | kontrollieren

WI-131-001 wdchentlich / bei Bedarf

Zahnstange | Verzahnung | Verbrauchsstoff | schmieren

Schmierfett Fuchs Ceplattyn ECO 300 *[-] Pinsel

8.7.3 134 Energiekette

WI-134-001

Tabelle 8-4: 134 Energiekett

WI-134-002

ID-Ort Intervall MaRnahme

Stoff und Menge
WI-134-001 wochentlich Energiekette | Stahlbau | Zustand | kontrollieren
WI-134-001 wéchentlich Schlauche | Schlauch | Bauteil | kontrollieren
WI-134-002 wochentlich Energiekette | Stahlbau | Zustand | kontrollieren
WI-134-002 wochentlich Schlauche | Schlauch | Bauteil | kontrollieren
WI-134-001 monatlich HV-Kabel | Kabel | Zustand | kontrollieren
WI-134-002 monatlich Kabel | Kabel | Zustand | kontrollieren

Bohrspilung
WI-134-001 5 Jahre / bei Bedarf Hydraulikinstallation | Schlauch | Bauteil | auswechseln
WI-134-002 5 Jahre / bei Bedarf Hydraulikinstallation | Schlauch | Bauteil | auswechseln

SDT-0223-MB-1424
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8.7.4 135 Bohrmastverstellung

WI-135-001

Tabelle 8-5: 135 Bohrmastverstellung
ID-Ort Intervall MaRnahme

Stoff und Menge

WI-135-001 vor jedem Abbau Masthauptzylinder | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]
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ID-Ort Intervall Malnahme
Stoff und Menge

WI-135-002 vor jedem Abbau Zylinder Errichteschwinge | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-135-003 vor jedem Abbau Unterwagenbolzen | Schmiernippel | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-135-004 vor jedem Abbau Mastbolzen | Schmiernippel | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 2*2 [Hub]

WI-135-005 vor jedem Abbau Spannschloss | Gewinde | Verbrauchsstoff | schmieren

Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*[-] Pinsel
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8.7.5 136 Abstiitzung

WI-136-003

WI-136-001

Tabelle 8-6: 136 Abstiitzung

ID-Ort Intervall MaRnahme
Stoff und Menge

WI-136-001 vor jedem Abbau Abstitzzylinder | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 2*2 [Hub]

WI-136-002 vor jedem Abbau Abstitzzylinder Lagerbock | Schmiernippel | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-136-003 vor jedem Abbau Unterwagenbolzen | Schmiernippel | Verbrauchsstoff | schmieren

Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]
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8.7.6 161 Rotationseinheit

WI-161-003
WI-161-005
WI-161-002
WI-161-004

WI-161-008

WI-161-001

WI-161-006

WI-161-013

Tabelle 8-7: 161 Rotationseinheit

ID-Ort Intervall MaRnahme
Stoff und Menge
WI-161-003 taglich Antriebseinheit | Elektromotor | Leitungen, Schlduche, Kabel, Verschrau-
bungen | kontrollieren
WI-161-005 taglich Antriebseinheit | Schaltgetriebe | Dichtheit | kontrollieren
WI-161-010 wdochentlich Lager | Schmierverteiler | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]
WI-161-012 wochentlich Schiebewelle | Gleitbuchse | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 1*[-] Pinsel
WI-161-013 wdéchentlich Schiebewelle | Keilwelle | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 1*[-] Pinsel
WI-161-002 3 Monate Hauptgetriebe | Entlufter | - | reinigen
WI-161-003 3 Monate Antriebseinheit | Elektromotor | Entliftungsventile /-filter | reinigen
WI-161-011 halbjahrlich Hauptgetriebe | Zahnrader | Bauteil | kontrollieren
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ID-Ort Intervall MaRnahme
Stoff und Menge
WI-161-004 1.000 Betriebsstunden/ Hauptgetriebe | Hauptgetriebe / Schaltgetriebe | Fiillstoff | auswechseln
jahrlich Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*75 [liter]
nur in Transportposition
WI-161-004 300 Betriebsstunden / Hauptgetriebe | Hauptgetriebe / Schaltgetriebe | Zustand | kontrollieren
jahrlich Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*
WI-161-004 Inbetriebnahme Hauptgetriebe | Hauptgetriebe / Schaltgetriebe | Fullstoff | fullen
Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*75 [liter]
nur in Transportposition
WI-161-004 200 Betriebsstunden Hauptgetriebe | Hauptgetriebe / Schaltgetriebe | Flllstoff | auswechseln
nach Inbetriebnahme Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*75 [liter]
nur in Transportposition
WI-161-005 20.000 Stunden Antriebseinheit | Schaltgetriebe | Bauteil | Instandsetzung durch Herstel-
ler
WI-161-006 5 Jahre Hauptgetriebe | VerschleiRring (Laufflaiche WDR) | Bauteil | auswechseln
WI-161-007 5 Jahre Hauptwellenlagerung | Walzlager | Walzlager | auswechseln
WI-161-008 5 Jahre Ritzellagerung | Walzlager | Walzlager | auswechseln
WI-161-009 5 Jahre Hauptgetriebe | Dichtsatz | Bauteil | auswechseln
WI-161-011 5 Jahre Hauptgetriebe | Zahnrader | Bauteil | auswechseln
WI-161-013 5 Jahre Schiebewelle | Keilwelle | Bauteil | kontrollieren
WI-161-001 Entsprechend Olanalyse Hauptgetriebe | Hauptgetriebe | Gehiduse | reinigen
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8.7.7 163 Vorschubschlitten

WI-163-013

WI-163-015

WI-163-014

W|—153.-oo:i" —
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Tabelle 8-8: 163 Vorschubschlitten
ID-Ort Intervall MaRnahme

Stoff und Menge

WI-163-002 alle 2-3 Betriebsstunden Spilkopf | Dichtungspaket Giber Schmierverteiler | Verbrauchsstoff |
schmieren
Schmierfett Shell Gadus S2 U460 L2 2*2 [Hub]

WI-163-019 nach jedem Transport der Steckvorrichtungen HV-Kreis 750 VDC | Steckvorrichtung | Zustand/Be-

Anlage schadigungen/Verschmutzung, Sichtkontrolle | kontrollieren

WI-163-001 téaglich Hydraulikinstallation | Gesamtsystem | Zustand | kontrollieren

WI-163-002 taglich Spulkopf | Lager tiber Schmierverteiler | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell Gadus S2 U460 L2 2*[-] [-]

WI-163-003 téglich Antriebseinheit | Elektromotor | Leitungen, Schlduche, Kabel, Verschrau-
bungen | kontrollieren

WI-163-004 taglich Antriebseinheit | Getriebe | Dichtheit | kontrollieren

WI-163-014 taglich Ausgleichsbehalter | Tank | Fullstand | kontrollieren

Wasser / Glykol 60:40 1*
nur in Transportposition

WI-163-004 wochentlich Antriebseinheit | Getriebe | Fillstand | kontrollieren
Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 2*
nur in Transportposition

WI-163-007 wochentlich FUhrungsrolle | Flihrungsrolle | Bauteil | kontrollieren

WI-163-008 wdchentlich Fahrungsrolle | Schmierverteiler | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 8*2 [Hub]

WI-163-009 wochentlich Rollenschwinge | Schmierverteiler | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-163-013 wdochentlich Blasenspeicher | Blasenspeicher | Zustand aufRen | kontrollieren

WI-163-018 wochentlich Hauptgetriebe | Druckfilter | Zustand | kontrollieren

WI-163-019 wdéchentlich Steckvorrichtungen HV-Kreis 750 VDC | Steckvorrichtung | Zustand/Be-
schadigungen/Verschmutzung, Sichtkontrolle | kontrollieren

WI-163-003 3 Monate Antriebseinheit | Elektromotor | Entliftungsventile /-filter | reinigen

WI-163-005 3 Monate Antriebseinheit | Entlufter | Ventile | reinigen

WI-163-015 3 Monate Kuhler | Kihler | - | reinigen

WI-163-017 3 Monate Elektrobauteile Schaltschrank + C03 | Elektrokomponenten | Verdrah-

tung/Bauteile auf festen Sitz priifen | kontrollieren
Lockerung durch Vibration

WI-163-014 halbjahrlich Ausgleichsbehélter | Tank | Zustand | kontrollieren
Wasser / Glykol 60:40 1*[-] max. -20°C

WI-163-004 1.000 Stunden / jéhrlich Antriebseinheit | Getriebe | Fillstoff | auswechseln
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Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 2*10 [liter]
nur in Transportposition
WI-163-004 300 Stunden / jahrlich Antriebseinheit | Getriebe | Zustand | kontrollieren
Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 2*
WI-163-006 jahrlich Antriebseinheit | Haltebremse Antrieb | Funktion und Dichtheit der Beta-
tigungseinheit | kontrollieren
WI-163-007 jahrlich Fuhrungsrolle | Fiihrungsrolle | Wert | einstellen / justieren
WI-163-011 jahrlich Gleitplatte | Gleitplatte | Bauteil | kontrollieren
WI-163-012 jahrlich Drehgeber | Zahnrad | Bauteil | kontrollieren
WI-163-013 jahrlich Blasenspeicher | Blasenspeicher | Verbrauchsstoff | kontrollieren
Stickstoff (99,99 Vol-%) Roth 1*25 bar
WI-163-018 bei Bedarf, min 1x jahr-  Filter | Druckfilter | Filter | auswechseln
lich Filtereinsatz Hydac WPI-0060-056-0045-S-N-RT 1*1 [-]
WI-163-004 200 Stunden nach Inbe- Antriebseinheit | Getriebe | Fullstoff | auswechseln
triebnahme Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 2*10 [liter]
nur in Transportposition
WI-163-004 Inbetriebnahme Antriebseinheit | Getriebe | Fullstoff | fullen
Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 2*10 [liter]
nur in Transportposition
WI-163-004 vor Wiederinbetriebnah- Antriebseinheit | Getriebe | Fullstand | kontrollieren
me Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 2*
nur in Transportposition
WI-163-004 20.000 Stunden Antriebseinheit | Getriebe | Bauteil | Instandsetzung durch Hersteller
WI-163-013 10 Jahre Blasenspeicher | Blasenspeicher | Zustand innen | kontrollieren
WI-163-006 5000 Stunden /5 Jahren Antriebseinheit | Haltebremse Antrieb | Betatigungseinheit: Lamellen und
Federn erneuern | auswechseln
WI-163-006 * sieche MaBnahme Antriebseinheit | Haltebremse Antrieb | Lamellen, Federn, Dichtelemente
| auswechseln
bei Funktionsstérungen, thermischer Uberlast, dynamischem Notstop, Re-
paraturarbeiten
WI-163-007 bei Bedarf FUhrungsrolle | Fihrungsrolle | Bauteil | auswechseln
WI-163-010 bei Bedarf Rollenschwinge | Rollenschwinge | Gleitlager | auswechseln
WI-163-011 bei Bedarf Gleitplatte | Gleitplatte | Bauteil | auswechseln
WI-163-012 bei Bedarf Drehgeber | Zahnrad | Bauteil | auswechseln
WI-163-014 bei Bedarf Ausgleichsbehalter | Tank | Fullstoff | fullen
Wasser / Glykol 60:40 1*[-] [-]
nur in Transportposition
WI-163-016 bei Bedarf Saver Sub | Saver Sub | Bauteil | kontrollieren
WI-163-020 bei Bedarf Getriebedlpumpe | Jomo | Bauteil | siehe Herstellerangaben
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8.7.8 165 Brecher

WI-165-008

4

WI-165-0109

WI-165-006 <

WI-15-005

4

WI-165-004
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Tabelle 8-9: 165 Brecher

ID-Ort

Intervall

MaRnahme

Stoff und Menge

WI-165-004 taglich Zangenmesser | Klemmbacke | Bauteil | kontrollieren

WI-165-005 taglich Klemmbacke | Klemmbacke | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-165-007 taglich Zangenmesser | Klemmbacke | Bauteil | kontrollieren

WI-165-008 taglich Klemmbacke | Klemmbacke | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-165-010 taglich Verschraubzylinder | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-165-003 wochentlich Blasenspeicher | Blasenspeicher | Zustand auRen | kontrollieren

WI-165-006 wochentlich Lastbriicke | Lastbriicke | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-165-009 wdochentlich Lastbriicke | Lastbricke | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-165-011 monatlich Schaltschrank + C04 | Schaltschrank | Zustand/Eindringen von Bohrflussigkeit |
kontrollieren
Bohrspiilung

WI-165-011 3 Monate Elektrobauteile Schaltschrank + C04 | Elektrokomponenten | Verdrahtung/Bau-
teile auf festen Sitz priifen | kontrollieren
Lockerung durch Vibration

WI-165-001 jahrlich Gleitplatte | Gleitplatte | Bauteil | kontrollieren

WI-165-002 jahrlich Drehgeber | Zahnrad | Bauteil | kontrollieren

WI-165-003 jahrlich Blasenspeicher | Blasenspeicher | Verbrauchsstoff | kontrollieren
Stickstoff (99,99 Vol-%) Roth 2*190 bar

WI-165-003 10 Jahre Blasenspeicher | Blasenspeicher | Zustand innen | kontrollieren

WI-165-001 bei Bedarf Gleitplatte | Gleitplatte | Bauteil | auswechseln

WI-165-002 bei Bedarf Drehgeber | Zahnrad | Bauteil | auswechseln

WI-165-004 bei Bedarf Zangenmesser | Klemmbacke | Bauteil | auswechseln

WI-165-007 bei Bedarf Zangenmesser | Klemmbacke | Bauteil | auswechseln
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8.7.9 166 Kabelhaspel

Tabelle 8-10: 166 Kabelhaspel

ID-Ort MaRnahme
Stoff und Menge

WI-166-001 Kabelhaspel | Kabelhaspel | | Siehe Herstellerangaben
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8.7.10 171 Raupenfahrwerk

1-171-002 WI-171-006 WI-171-004 WI-171-003

o

“ WI-171-007

WI-171-008

Tabelle 8-11: 171 Raupenfahrwerk

ID-Ort Intervall MaRnahme
Stoff und Menge

WI-171-001 taglich Raupenfahrwerk | Laufwerk | Zustand / Verschmutzung | kontrollie-
ren

WI-171-003 taglich Leitradeinheit | Spannsystem | Zustand | kontrollieren

WI-171-004 taglich Laufrollen | Laufrollen | Dichtheit | kontrollieren

WI-171-006 vor Benutzung Kette | Kette | Dichtheit | kontrollieren

WI-171-006 vor Benutzung Kette | Kette | Vorspannung | kontrollieren

WI-171-001 wochentlich Raupenfahrwerk | Gesamtsystem | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) *

WI-171-003 wochentlich Leitradeinheit | Spannsystem | Dichtheit / Nachspannweg Kette |
kontrollieren

WI-171-003 wochentlich Leitradeinheit | Leitrad / Gleitschuhe | Zustand | kontrollieren

WI-171-007 wochentlich / nach 50 Stunden Turasgetriebe | Dichtungen | Dichtheit | kontrollieren
WI-171-007 wdchentlich / nach 50 Stunden Turasgetriebe | Antrieb | Fullstand | kontrollieren

WI-171-001 monatlich Raupenfahrwerk | Gesamtsystem | Befestigungselemente Lauf-
werk / Rahmen / Bodenplatten | kontrollieren

WI-171-002 monatlich Antriebseinheit | Antriebsrad | Zustand | kontrollieren

WI-171-004 monatlich Laufrollen | Laufrollen | Zustand | kontrollieren

WI-171-005 monatlich Verschleilschienen | VerschleiRschienen | Zustand | kontrollieren

WI-171-006 monatlich Kette | Kette / Bodenplatten | Zustand | kontrollieren

WI-171-008 monatlich Elektromotor | Bremse | Bremse | luften

WI-171-008 1000 Stunden / halbjahrlich Elektromotor | Bremse | Funktion | kontrollieren

WI-171-007 1000 Stunden Turasgetriebe | Antrieb | Befestigung | kontrollieren

WI-171-008 2000 Stunden Elektromotor | Motor | Befestigung | kontrollieren

WI-171-008 6000 Stunden / jahrlich Elektromotor | Motor | Zuleitungen | kontrollieren
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ID-Ort Intervall MaRnahme
Stoff und Menge
WI-171-008 6000 Stunden / jahrlich Elektromotor | Motor | Zustand | kontrollieren
WI-171-008 6000 Stunden / jahrlich Elektromotor | Klemmkasten | Befestigung / elektr. Anschliisse |
kontrollieren
WI-171-008 6000 Stunden / jahrlich Elektromotor | Drehgeber | Funktion | kontrollieren
WI-171-008 jahrlich Elektromotor | Bremse | Luftspalt | kontrollieren
siehe Herstellerunterlagen
WI-171-007 200 Stunden nach Inbetrieb-  Turasgetriebe | Antrieb | Flllstoff | auswechseln
nahme Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 2*4 [liter]
WI-171-008 50 Stunden nach Inbetriebnah- Elektromotor | Motor | Befestigung | kontrollieren
me
WI-171-008 500 Stunden nach Inbetrieb-  Elektromotor | Motor | Zustand | kontrollieren
nahme
WI-171-007 1000 Stunden / alle 2 Jahre Turasgetriebe | Antrieb | Fullstoff | auswechseln
Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 2*4 [liter]
WI-171-008 20.000 Stunden / 10 Jahre Elektromotor | Lager | Lager | auswechseln durch Hersteller
WI-171-008 6 Jahre Elektromotor | Bremse | Rotor bzw. Bauteil | auswechseln (Fachper-
sonal)
WI-171-008 20000 Stunden / 5 Jahre Elektromotor | Klemmkasten | Isolationswiderstand Statorwicklung
| kontrollieren
siehe Herstellerunterlagen
WI-171-008 20000 Stunden / 5 Jahre Elektromotor | Klemmkasten | Wicklungswiderstand Stator | kon-
trollieren
siehe Herstellerunterlagen
WI-171-008 20000 Stunden / 5 Jahre Elektromotor | Klemmkasten | Drillingskaltleiter | kontrollieren

siehe Herstellerunterlagen

Seite 150

SDT-0223-MB-1424



STREICHER
8 Wartung und Instandhaltung

8.7.11 172 Einspeiseversorgung

WI-172-007 WI-172-002

WI-172-008

WI-172-004

WI-172-005

WI-172-003 WI-172-006

Tabelle 8-12: 172 Einspeiseversorgung

ID-Ort Intervall MaRnahme
Stoff und Menge
WI-172-001 taglich Hydraulikinstallation | Gesamtsystem | Zustand | kontrollieren

WI-172-002 taglich Ausgleichsbehélter | Tank | Fullstand | kontrollieren
Wasser / Glykol 60:40 2*

WI-172-005 wochentlich Steckvorrichtungen HV-Kreis 750 VDC | Steckvorrichtung | Zustand/Beschadigun-
gen/Verschmutzung, Sichtkontrolle | kontrollieren

WI-172-004 monatlich Steckvorrichtungen Einspeisung 400 VAC | Steckvorrichtung | Zustand/Beschadi-
gungen/Verschmutzung | kontrollieren

WI-172-005 monatlich Hauptschalter HV-Batterie | Elektrokomponenten | Verdrahtung/Bauteile auf fes-
ten Sitz prifen | kontrollieren
Lockerung durch Vibration

WI-172-007 monatlich Bordnetz Batterie | Bordnetz Batterie | Zustand | kontrollieren
Lade- und Entladezyklen
WI-172-009 monatlich HV-Kabel | Kabel | Zustand | kontrollieren
WI-172-009 monatlich Kabel | Kabel | Zustand | kontrollieren
WI-172-003 3 Monate Kuhler | Kuhler | - | reinigen
WI-172-004 3 Monate Elektrobauteile Schaltschrank + CO1 | Elektrokomponenten | Verdrahtung/Bauteile

auf festen Sitz prifen | kontrollieren
Lockerung durch Vibration

WI-172-006 3 Monate Elektrobauteile Schaltschrank + C02 | Elektrokomponenten | Verdrahtung/Bauteile
auf festen Sitz prifen | kontrollieren
Lockerung durch Vibration

WI-172-008 3 Monate Elektrobauteile LCL-Filter-Box + C06 | LCL-Filter | Herstellerunterlagen beachen

WI-172-002 halbjahrlich Ausgleichsbehélter | Tank | Zustand | kontrollieren
Wasser / Glykol 60:40 2*[-] max. -20°C

WI-172-002 bei Bedarf Ausgleichsbehalter | Tank | Fullstoff | fillen
Wasser / Glykol 60:40 2*[-] [-]
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8.7.12 202 Gestangezufiihrung

WI-202-008
WI-202-016

WI-202-003
WI-202-011

WI-202-007
WI-202-015

WI-202-002 WI-202-006 ; 1\"’{:”-202-001
WI-202-010 WI-202-014 WI-202-009

WI-202-004
WI-202-012

WI-202-005
WI-202-013

Tabelle 8-13: 202 Gestangezufiihrung
ID-Ort Intervall MaRnahme

Stoff und Menge

WI-202-004 wéchentlich Greiferzylinder | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 2*2 [Hub]

WI-202-005 wdchentlich Greiferschwenkzylinder | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 2*2 [Hub]
WI-202-006 wochentlich Gestangeausschubzylinder | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren

Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 1*2 [Hub]

WI-202-007 wochentlich Gestangeausschubzylinder Lagerbock | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 2*2 [Hub]

WI-202-008 wdéchentlich Schiebesttick | Gleitflichen | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 1*[-] Pinsel

WI-202-012 wochentlich Greiferzylinder | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 2*2 [Hub]

WI-202-013 wochentlich Greiferschwenkzylinder | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
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Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 2*2 [Hub]

WI-202-014 wochentlich Gestangeausschubzylinder | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 1*2 [Hub]

WI-202-015 wochentlich Gestangeausschubzylinder Lagerbock | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 2*2 [Hub]

WI-202-016 wdchentlich Schiebestiick | Gleitflachen | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 1*[-] Pinsel

WI-202-001 wdéchentlich Spannschloss | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-202-003 wochentlich Rucklaufsperre Bolzen | Schmiernippel | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 2*2 [Hub]

WI-202-009 wochentlich Spannschloss | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-202-011 wochentlich Ricklaufsperre Bolzen | Schmiernippel | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 2*2 [Hub]

WI-202-017 wochentlich Spannschloss | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*2 [Hub]

WI-202-009 monatlich Spannschloss | Gewinde | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*[-] Pinsel

WI-202-010 monatlich Oberlenker | Gewinde | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*[-] Pinsel

WI-202-017 monatlich Spannschloss | Gewinde | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*[-] Pinsel

WI-202-018 monatlich Oberlenker | Gewinde | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*[-] Pinsel

WI-202-001 halbjahrlich Spannschloss | Gewinde | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*[-] Pinsel

WI-202-002 halbjahrlich Oberlenker | Gewinde | Verbrauchsstoff | schmieren

Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 4*[-] Pinsel
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8.7.13 205 Gestangekran

Tabelle 8-14: 205 Gestdangekran
ID-Ort MaRnahme
Stoff und Menge
WI-205-001 Gestdngekran (Palfinger) | | | Siehe Herstellerangaben
Palfinger *
WI-205-002 Greifer (Kinshofer) | | | Siehe Herstellerangaben
Kinshofer *

8.7.14 301 Spilungspumpe

WI-301-007 WI-301-004 WI-301-010 WI-301-009

WI-301-003 ’ © WI-301-002

Tabelle 8-15: 301 Spiilungspumpe

ID-Ort Intervall MaRnahme
Stoff und Menge
WI-301-003 téglich Liner Tank | Tank | Fullstand | kontrollieren
Wasser *
WI-301-008 taglich Mud-Entlastungsventil | Kugelhahn | Dichtheit | kontrollieren
WI-301-009 taglich Antriebseinheit | Elektromotor | Leitungen, Schlduche, Kabel, Ver-
schraubungen | kontrollieren
WI-301-010 taglich Antriebseinheit | Getriebe | Dichtheit | kontrollieren
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WI-301-001 wochentlich Mud-Entlastungsventil Zylinder | Zylinderauge | Verbrauchsstoff |
schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 1*2 [Hub]
WI-301-004 wdéchentlich Blasenspeicher | Blasenspeicher | Zustand aulen | kontrollieren
WI-301-005 wdéchentlich Schlauche | Schlauch | Bauteil | kontrollieren
WI-301-006 wdchentlich Verrohrung | Rohr | Zustand | kontrollieren
WI-301-010 wochentlich Antriebseinheit | Getriebe | Flllstand | kontrollieren
Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*
WI-301-009 3 Monate Antriebseinheit | Elektromotor | Entliiftungsventile /-filter | reini-
gen
WI-301-011 3 Monate Antriebseinheit | Entlufter | Ventile | reinigen
WI-301-002 1500 Stunden / bei Bedarf Spulungspumpe | Spulungspumpe | Fullstoff | auswechseln
Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*2,8 [liter]
WI-301-010 1.000 Stunden / jdhrlich Antriebseinheit | Getriebe | Fullstoff | auswechseln
Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*7 [liter]
WI-301-010 300 Stunden / jahrlich Antriebseinheit | Getriebe | Zustand | kontrollieren
Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*
WI-301-002 500 Stunden nach Inbetrieb-  Spiilungspumpe | Spilungspumpe | Fullstoff | auswechseln
nahme Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*2,8 [liter]
WI-301-002 1 Woche nach Inbetriebnahme Spiilungspumpe | Keilriemen | Riemenspannung | kontrollieren
WI-301-010 200 Stunden nach Inbetrieb-  Antriebseinheit | Getriebe | Fillstoff | auswechseln
nahme Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*7 [liter]
WI-301-010 Inbetriebnahme Antriebseinheit | Getriebe | Flllstoff | fullen
Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*7 [liter]
WI-301-010 vor Wiederinbetriebnahme Antriebseinheit | Getriebe | Fillstand | kontrollieren
Getriebedl Shell Omala S4 GX 220 1*
WI-301-004 10 Jahre Blasenspeicher | Blasenspeicher | Zustand innen | kontrollieren
WI-301-010 20.000 Stunden Antriebseinheit | Getriebe | Bauteil | Instandsetzung durch Herstel-
ler
WI-301-005 5 Jahre / bei Bedarf Schlauche | Schlauch | Bauteil | auswechseln
WI-301-003 bei Bedarf Liner Tank | Tank | Fullstoff | fullen
Wasser 1*16 [liter]
WI-301-004 bei Bedarf Blasenspeicher | Blasenspeicher | Verbrauchsstoff | kontrollieren
Stickstoff (99,99 Vol-%) *
WI-301-007 Pop-Off Ventil (Pressure Relief Valve) | Pop Off Ventil (Pressure Reli-

ef Valve) | | Siehe Herstellerangaben
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8.7.15 401 Steuerkabine

WI-401-002

WI-401-005

Tabelle 8-16: 401 Steuerkabine

ID-Ort Intervall MaRnahme
Stoff und Menge

WI-401-003 taglich Ausgleichsbehélter | Tank | Fillstand | kontrollieren
Wasser / Glykol 60:40 1*

WI-401-001 wochentlich Kabinenschwenkzylinder | Zylinderauge | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 2*2 [Hub]

WI-401-002 monatlich Drehlager | | Verbrauchsstoff | schmieren
Schmierfett Shell S5 V120P 2 (EP2) 1*2 [Hub]

WI-401-004 3 Monate Kiihler | Kuhler | - | reinigen

WI-401-003 halbjahrlich Ausgleichsbehélter | Tank | Zustand | kontrollieren
Wasser / Glykol 60:40 1*[-] max. -20°C

WI-401-003 bei Bedarf Ausgleichsbehdlter | Tank | Flllstoff | fiillen
Wasser / Glykol 60:40 1*[-] [-]

WI-401-005 Klimaanlage | Klimakompressor | Klimaservice | flllen

R134a *[-] [-]
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8.7.16 407 Hydraulikaggregat

Tabelle 8-17: 407 Hydraulikaggregat

ID-Ort

WI-407-004 WI1-407-003

WI-407-001

Intervall

NI-407-003 WI-407-002

i »

MafRnahme
Stoff und Menge

WI-407-001 taglich Hydrauliktank | Tank | Fullstand | kontrollieren
Hydraulikdl Panolin HLP SYNTH 46 1
WI-407-002 taglich Filtrierung | Druckfilter | Zustand | kontrollieren
WI-407-003 taglich Filtrierung | Rucklauffilter | Zustand | kontrollieren
WI-407-004 taglich Filtrierung | Beluftungstrockner | Zustand | kontrollieren
WI-407-006 taglich Hydraulikinstallation | Gesamtsystem | Zustand | kontrollieren
WI-407-001 halbjdhrlich Hydrauliktank | Tank | Zustand | kontrollieren
Hydraulikol Panolin HLP SYNTH 46 1*
WI-407-002 bei Bedarf, min 1x jahrlich Filter | Druckfilter | Filter | auswechseln
Filtereinsatz Hydac 0240 D 010 BH4HC 1*1 [-]
WI-407-003 bei Bedarf, min 1x jahrlich Filter | Rucklauffilter | Filter | auswechseln
Filtereinsatz Hydac 0330 R 010 ON 1*1 [-]
WI-407-004 bei Bedarf, min 1x jahrlich Filter | Belliftungstrockner | Trocknungsmittel | auswechseln
Trocknungsmittel Giebel ET MA-R 3M 1*1 [-]
WI-407-001 Inbetriebnahme Hydrauliktank | Tank | Fillstoff | fullen
Hydraulikol Panolin HLP SYNTH 46 1*250 [liter]
nur in Transportposition
WI-407-005 5 Jahre Hydraulikinstallation | Schlauch | Bauteil | auswechseln
WI-407-001 Entsprechend Olanalyse Hydrauliktank | Tank | Bauteil | reinigen
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8.7.17 804 Energieversorgungskabel

Tabelle 8-18: 804 Energieversorgungskabel
ID-Ort Intervall MaRnahme
Stoff und Menge

WI-804-001 nach jedem Transport der Anlage Kabel | Kabel | Zustand | kontrollieren
Auf- und Abbau der Anlage
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9.1 Erhalt der HV-Batterien

Waéhrend der Lagerung oder dem Stillstand der Maschine langer eine Woche sollen alle Hauptschalter
ausgeschaltet sein:

O [PwWO01]
O [PWO03]
O [PWO04]
O [PWO5]

Der Ladezustand der Batterie verringert sich mit der Zeit, er soll immer 50 % +/- 5% betragen. Falls der
Ladezustand unter den unteren Grenzwert sinkt laden Sie die Batterie wie im Kapitel Laden der Batterie
Seite 67 beschrieben.

9.2 Tiefe Temperaturen

AuBergewdhliche Temperaturen fiihren zu Schaden an der Batterie.
| ' [] Die Temperatur bei der Lagerung muss zwischen -25° C und + 55° C betragen.
[ ]

Wasser im Spilungssystem verursacht bei tiefen Temperaturen Frostschaden.
| ' [] Das Spilungssystem sollte bei Temperaturen nahe und unter dem Gefrierpunkt
- komplett von Bohrspilung gesaubert und ggf. mit Frostschutzmittel befiillt werden
(siehe Kapitel Frostschutz Seite 109).
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10.1 Sicherheitshinweise

1]  WARNUNG

oder elektrischem Schlag fiihren.
1 Offnen Sie die Batterie nicht.
[] Beachten Sie die Sicherheitshinweise zur Entsorgung des Herstellers.

f Entladung der Hochvoltbatterie kann zu schweren Verletzungen oder dem Tod durch Feuer

! ] ACHTUNG

Nachfolgend werden die wesentlichen Materialien beschrieben, welche in der

HDD80-E_02 verwendet sind. Falsche Entsorgung kann zu Umweltschaden und

Ressourcenverschwendung fihren.

[] Die Materialien miissen gemaR den national und regional geltenden Vorschriften
entsorgt werden.

0 ACHTUNG
: Auslaufende Betriebsstoffe konnen zu Umweltschaden fihren.

[ Vordem Zerlegen alle Betriebsstoffe entfernen
] Olbindemittel bereitstellen, um auslaufende Betriebsstoffe aufzusaugen

10.2 Materialien und Substanzen

10.2.1 Metalle

Die Struktur und Installation der Splilungspumpe enthalt unterschiedliche Metalle

00 Kohlenstoffstahl

[0 Legierte Kohlenstoffstahle (Cr, Mn, Mg, Mo)
0O Aluminium

0 Buntmetalle

10.2.2 Kunststoffe

Kunststoffe werden an sehr vielen unterschiedlichen Stellen verwendet. Das grofSte anteilige Vorkommen
bezieht sich auf folgende Elemente

Kabel

Schlduche

Dichtungen

Bodenbeldge, Dammstoffe
Elektrobaugruppen

OoOooOood

10.2.3 Verbundmaterialien

Ein Grofteil der elektrischen Bauteile und Teile, welche in der Steuerung verwendet werden, bestehen aus
Kombinationen von Materialien wie z.B.

SPS Steuerungen
Bildschirme
Sensoren
Leuchten

Kabel

OoOoood
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10.2.4 Batterien und Akkumulatoren

An unterschiedlichen Stellen der Anlage kénnen Batterien oder Akkumulatoren eingebaut sein. Diese Ele-
mente enthalten oft sehr schadliche Stoffe wie Schwermetalle und Sduren.

10.2.5 Betriebsstoffe

Die Anlage enthélt eine Vielzahl von Betriebsstoffen, welche gemaR den Angaben in den Sicherheitsdaten-
blattern entsorgt werden missen.

Hydraulikflissigkeit

Motorol

Getriebedl
Wasser-Glykol-Mischungen
KihImittel aus Klimageraten
Spilungsreste

Ooooogo
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